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S-M-01.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y Ssfwymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru
robét brany sanitarnej dla zadanigBudowa sieciowej przepompowsiciekébw w m. Makowo, gm. ltawa na dz.
geod. nr 4.3105/8 — obr. 23.".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obemijacag podstaw opracowania szczegétowej specyfikacji technicz-
nej stosowanej jako dokument przetargowy i konta#gt przy zlecaniu i realizacji robét wymienionyeh pkt 1.1 .

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogolne, wspdlne dla robotewgh nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi :

S-M-01.00.00 Wymagania ogélne

S-01.00.00 Roboty ziemne

S-02.00.00 Kanalizacja sanitarna tloczna

S-03.00.00 Kanalizacja sanitarna grawitacyjna

S-04.00.00 Technologia przepompoweaiekow

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedgcy budynkiem, stanowty calad¢ techniczno-aytkows (dro-
ge) albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obigtostowy, korpus ziem-
ny, wezet).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lasumety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwucb postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4.Droga tymczasowa (mori#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdorraichu pojazdéw obstugu-
jacych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawdzena do usugtia po jego zakéczeniu.

1.4.5.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obguijacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzekoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.6.Estakada — obiekt zbudowany nad przeszkedenowd dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pie-
szego.

1.4.7.Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danychraimwych (wyznaczona przez Zamaw@ggo, o kto-
rej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), osligalzialna za nadzorowanie robo6t i administrowdda-
traktem.

1.4.8.Jezdnia - ox¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.9.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wyst
powania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.10.Korona drogi — jezdnia (jezdnie) z poboczami lilmdnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju-i pa
sami dziedcymi jezdnie.

1.4.11 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektor Nadzeseyt z ponumerowanymi stronami,zjcy do

wpisywania przez Wykonawoobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligzeszkicéw i ew. dodatkowych za-
tgcznikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez Inspektor Nadzoru.

1.4.12.Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptenamez Zamawiagego, niezkdne do przeprowadze-
nia wszelkich badai prob zwgzanych z ocenjakaosci materiatléw oraz robot.

1.4.13.Materiaty - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacpjektovy i specy-
fikacjami technicznymi, zaakceptowane przezyhera.

1.4.14 Warstwa odgczapca - warstwa stiyca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.
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1.4.15.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.16.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiamdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamiedi
przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju rob4t budowlanych.

1.4.18.Podize - grunt rodzimy lub nasypowy gy pod nawierzchgido gkbokadici przemarzania.

1.4.19.Podtae ulepszone - gérna warstwa paodiplezagca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu une
liwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.20.Polecenie Inspektor Nadzoru - wszelkie polecemizelmzane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru, w
formie pisemnej, dotyeze sposobu realizacji robét lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.21 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.22.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqgaenia drogowego lub catkowita moder-
nizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasyawi@ i przekroju podinym) istniecego padczenia.
1.4.23.Przeszkoda naturalna - elemémdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania budow-
lanego, na przykfad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.24.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagogviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopnzgkiad
droga, kolej, ruroeig itp.

1.4.25.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgacha-
rakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.26. Rekultywacja — roboty mage na celu upogrlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenowru-
szonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.27 Slepy kosztorys - wykaz robo6t z podaniem ictidgio(przedmiarem) w kolejriti technologicznej ich wyko-
nania.

1.4.28.Teren budowy — teren udephiony przez zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs¢ terenu budowy.

1.4.29. Zadanie budowlane - & przedsjwzi¢cia budowlanego, stanoyda odebmg catas¢ konstrukcyjma lub

technologiczn, zdolg do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkefihniczno-gytkowych. Zadanie
moze polegéa na wykonywaniu robot zwkanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli lub

jej elementu.

1.4.30.Wezel montaowy - miejsce, w ktérym nagiuje rozgajzienie odcinkéw przewodoéw lub instalowanie ele-
mentow uzbrojenia. W skladeata wchodz m.in. ksztaltki , zjcza, elementow uzbrojenia, itp.

1.4.31.Spajalng¢ - przydatné¢ metalu o danej widiwosci na spajanie do utworzenia w olcnych warunkach
spajania zjcza metalicznie ggtego o wymaganejayteczndci. Spajanie obejmuje: spawanie, zgrzewanie i latow
nie.

1.4.32.Spawanie - metoda spajania, w ktépezlone brzegi oraz spoiwo ulegatopieniu.

1.4.33.Spoina - cgs¢ spawanego ztza, skladajca st wytacznie z metalu stopionego podczas spawania t.j. ze
stopionego materiatu rodzimego i spoiwa.

1.4.34.Materiat rodzimy - materiat z ktérego wykonany jpstedmiot poddawany procesowi spajania.
1.4.35.Spoiwo - materiat dodatkowy przeznaczony do utwoigepoiny.

1.4.36.Ztacze spawane - pgizenie dwdch lub wiej czéci wykonane za pomagcspawania.
1.4.37.Spawanie gazowe - spawanie, w ktorgmadiem ciepta jest plomiegazowy.

1.4.38.Spawanie tukowe - spawanie, w ktérynddiem ciepta jest tuk elektryczny.

1.4.39.Spawanie ¢gczne - spawanie, w ktérym zaroéwno posuw elektrathydrutu spawalniczego jak i przesuwanie
zrédta ciepta wzdha ztgcza odbywaj sie recznie.

1.4.50.Spoina montzowa- spoina §czaca czsci prefabrykowane w ca#o konstrukcyjm wykonary w warunkach
spawania montawego.

1.4.51.Spoina szczepnakrotka spoina wykonana dla utrzymanig&z tgczonych
w potazeniu odpowiednim do spawania.

1.4.52.Spoina cigta - spoina ul#ona na calej diugai zlacza.
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1.4.53.Zgrzewanie- metoda spajania przy ktérej potenie materiatdw nagiuje wskutek docisku, niezalsie od
zrédta, ilcéci i koncentracji ciepta wyspujacego w czasieatzenia.

1.4.54.Zgrzewalnd¢ - podatnd¢ materiatu dodczenia za pomaczgrzewania przy okéonych warunkach techno-
logicznych.

1.4.55.Ztacze zgrzewanepofgczenie dwu lub wicej czéci, wykonane za pomazgrzewania.
1.4.56.Zgrzeina- miejsce zicza zgrzewanego, w ktérym ngsito polgczenie (materiatéw) o fizycznejagjtosci.

1.4.57SST-Szczego6towa Specyfikacja Techniczna

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonywanych robét, bezpiearwo wszelkich czynno-
ci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz ich zgoditoz dokumentagj projektows, SST i polece-
niami Inspektor Nadzoru.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrédlonym w dokumentach kontraktowych przegaNykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyadministracyjnymi, lokalizagji wspétrzdne punktow
gldwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oramdegzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypl
SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzidtnea ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robo6t. Uszkodzone lub zniseezmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliwia-
sny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaclizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazemdanym w szcze-
g6towych warunkach umowy, uwzginiajgcym podziat na dokumentagprojektova:

Zamawiagcego; wykaz pozycji, ktére stangywprzetargow dokumentagj projektovs oraz projektow dokument
acje wykonawca (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,

Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kio¥Wykonawca opracuje w ramach ceny kon-
traktowej.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkales&umenty przekazane przez Wykonawcy przez
Inspektor Nadzoru stanogviczes¢ umowy, a wymagania ok§iene w chéby jednym z nich g obowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczego6lnych dokumentéw ohpwe kolejnd¢ ich waznosci wymie-
niona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych” (,0gébtywarunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywd bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadokhinspektor Nadzoru, ktéry podejmie decyrj wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na frnie g wazniejsze od wymiaréw oksonych na podstawie od-
czytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane rohbadpstarczone materiatyta zgodne z dokumentacprojek-
towa i SST. Dane oké&one w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartii docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdwerneéntow budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okreélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekracza dopuszczal-
nego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowg lub SST i wplynie to
na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zosfarasgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowych @,pauchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasitniejcych obiektéw
(jezdnie,sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktia,do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przygpieniem do rob4t Wykonawca przedstawi Inspektordadizoru do zatwierdzenia uzgodnio-
ny z odpowiednim zagglem drogi i organem zajdzagcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@en
rob6t w okresie trwania budowy. W zatesci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu powiniencby
aktualizowany przez Wykonawma bieaco. Kazda zmiana. W stosunku do zatwierdzonego projekfjargracii
ruchu wymaga kadorazowego ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynsaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe gz
dzenia zabezpieczgje takie jak: zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewguay ten sposob bezpiedze
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stwo pojazdéw i pieszych. Wykonawca zapewni stedeuwki widocznéci w dziea i w nocy tych zapoér i znakow,
dla ktorych jest to nieodzowne ze wadibw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie keda akceptowane przez Inspektor Nadzoru.
Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z In-
spektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w naieffscilosciach okrélonych przez Inspektor Nadzoru, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przez Inspektor Nadzoru. Tahkliéermacyjne lgdg utrzymy-
wane przez Wykonawown dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere umowry. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawed mbowizany do zabezpieczenia terenu
budowy w okresie trwania realizacji kontraktudo zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeedaie utrzymywad tymczasowe ugglzenia zabezpieczae, w tym:
ogrodzenia, pecze, éwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéuszelkie innesrodki niezlzdne do
ochrony robo6t, wygody spoteczs@ i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddliwyraznie oznakuje te-
ren budowy, w sposdb uzgodniony z Inspektorem NadaVjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczdlze
pojazdéw i maszyn pracigych przy realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednimakuje w spos6b uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru.

Fakt przysfpienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie,i@jsoach i iléciach okrélonych przez Inspektor Nadzoru,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przez Inspektor Nadzoru. Tabiidermacyjne lgda
utrzymywane przez Wykonawaov dobrym stanie przez caty okres realizacji roliszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega oelonej zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cea umowry.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dage ochronyro-

dowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceatizie:
- utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,
- podejmowd wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢sdo przepiso6w i norm dotygzych
ochronys$rodowiska na terenie i wokét terenu budowy orad4ie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub wtasndci spotecznej i innych, a wynikgjych ze skaenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w na-
stepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:
- lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopémbgdiojazdowych,
- $rodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnyckepyi lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.
Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyahy mieszkalnych i magazynach oraz w maszynadjazp
dach. Materiaty tatwopalnechs sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegiisazabezpieczone przed
dostpem oséb trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoarem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oe¢géniu wickszym od dopusz-
czalnego, okrdonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiadpadowe zyte do robdt bda miaty aproba-
te techniczi wydary przez uprawniogjednostk, jednoznacznie okftajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatow narodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpldiczeniu robo6t ich szkodlivéd
zanika (np. materialy pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudo-
wania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawgigy powinien otrzymézgod: na wycie tych materia-
tow od wiasciwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wlasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladddsych wigcicielami tych urzdzex potwierdzenie in-
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formaciji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapiewtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemingtdiaciji i uradzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urzdzen podziemnych na terenie budowy i po-
wiadomi Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgua rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera i zainteresowane wiadze oraziie z nimi wspdtpraco-
wat dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca &dzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzestalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezafaamcego. Jeeli teren budowy przylega do terenéw z
zabudow mieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposdb powodigy minimalne niedogodrioi
dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenimdawy mieszkaniowej wasiedztwie budo-
wy, spowodowane jego dziatakuia.

Inspektor Nadzoruduzie na biegco o wszystkich umowach zawartych pedzy Wykonawg a wiaci-
cielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wiasko i drég wewrtrznych. Jednate, ani Inspektor Nadzo-
ru ani zamawiajcy nie kedzie ingerowat w trakcie porozumienia, o ile nigdpone sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniazenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialéw i wypagnia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszetezledne zezwolenia i
uzgodnienia od wigiwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o ka
dym takim przewozie d¢glzie powiadamiat Inspektor Nadzoru. Inspektor Nadzmae polect, aby pojazdy nie
spehiajce tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy i tadunki powege nadmierne obgienie
osiowe nie bda dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i Wykonawca-b
dzie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodmeleceniami Inspektor Nadzo-
ru.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzegaprzepiséw dotycgych bezpieczestwa i higieny
pracy. W szczegélrioi Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach nie-
bezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie siagdcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni iddalzie utrzymywat wszelkie ugnzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spizi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0osob zatrudnionych na budowie orlazzapewnienia bezpieaze
stwa publicznego. Uznajeg¢size wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerrobét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do
robét od daty rozpogzia do daty zakiiczenia robét do wydania potwierdzenia z@daenia przez Inspektor Nadzo-
ru. Wykonaweca &dzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowenmo by prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elemently v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea to na polecenie tgniera powinien rozpo-
cza¢ roboty utrzymaniowe nie faiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorgw jakikolwiek sposob zwizane z robotami iduzie w petni odpo-
wiedzialny za przestrzeganie tych postandwiedczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i duzie w peilni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do
sprztu, materiatéw lub urgdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposéhgty bedzie infor-
mowa Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przestpwikopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszel-
kie straty, koszty pogbowania, obgjzenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyjkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknigiygkonania projektu lub specyfi-
kacji dostarczonej przez Inspektora Nadzoru.

1.5.13.Ré6wnowanas¢ norm i zbioréw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagéasnkretne normy i przepisy, ktére spetniaa-
ja materiaty, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgatobowhzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nonmnziepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammi
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przemsyaistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub re-
gionu, mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevgg@jrowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagizenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspesal-
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zoru. Ré@nice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanii musz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawgi przedizone Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.12 Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dbo znaczeniu geo-
logicznym lub archeologicznym odkryte na tereniedoy beda uwazane za wiasngé Zamawiajcego. Wykonaw-
ca zobowizany jest powiadoniilnspektor Nadzoru i pagiowa: zgodnie z jego poleceniami.zéi w wyniku tych
polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypts op&nienia w robotach, Inspektor Nadzoru po uzgodnieni
Zamawiagcym i Wykonawg ustali wydhizenie czasu wykonywania roboét iflub wysékdwoty, o ktdn nalery
zwiekszye cere kontraktowy.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkargystaniem jakichkolwiek materiatdw przeznaczo-
nych do rob6t Wykonawca przedstawi Inspektorowildau do zatwierdzenia, szczegotowe informacije acintye
proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohterialtdw i odpowiednigwiadectwa
bada laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialtdbw z danegodta nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z dane-
go zrodta uzyskaj zatwierdzenie.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozvadel wigcicieli i odngnych witadz na pozyskanie materia-
tow z jakichkolwiekzrodet miejscowych wgczapc w to zrédta wskazane przez Zamawgeggo i jest zobowizany
dostarczy Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przecaozciem eksploatacjizrodta. Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzemkuinentacj zawierajca raporty z badaterenowych i labora-
toryjnych oraz proponowarprzez siebie metgdwydobycia i selekcji, uwzgtniajagc aktualne decyzje o eksploata-
cji, organdw administracji gastwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagdailosciowych i jak@ciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytulydobycia materiatow, dzigawy i inne
jakie okaa sie potrzebne w zwgzku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopéw i miejsc pozyskanigemalow miejsco-
wych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekuhgwacii terenu po ukiiczeniu robaét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykepé@ terenie budowy lub z innych miejsc wskaza-
nych w dokumentach umowyetly wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad avdpdnio do wymaga
umowy lub wskaza Inspektor Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niecblzie prowadz zadnych wykopow w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhsgne w dokumentach umowy. Eksploatagiadet
materiatow lgdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujagcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadafe wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i zto-
zone w miejscu wskazanym przez Inspektor NadzoueliJmspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy nayaie tych
materiatdw do innych robét, nite dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychtariatdw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przez Inspektor Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoeaamyko-
nuje na wlasne ryzyka, lige si z jego nieprzyciem, usunjciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewigdupozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju mate-
rialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddnspektor Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej-3 ty
godnie przed zyciem tego materiatu, albo w okresie ziaym, j&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przez Inspektor Nadzoru. Wybrany i zeptowany rodzaj materiatu nie pby¢ pézniej
zmieniany bez zgody Inspektor Nadzoru.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane nadyedo czasu gdydola one uyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty $akos¢ i wkasciwosci i bylty dostpne do kontroli przez
Inspektor Nadzoru. Miejsca czasowego skltadowanitemadw keda zlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru hidagerenem w miejscach zorganizowanych przez \giken
ce i zaakceptowanych przez Inspektor Nadzoru.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyti, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robot powinien kgyzgodny z ofeg Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typdéw i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii
robét, zaakceptowanym przez Inspektor Nadzoru; zygadku braku ustatew takich dokumentach sptzpowi-
nien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektor Nadzoru

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkngmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach IfkspeNadzoru.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania. ~ Wykonawca dostarczy Inspektorowi NadzZowpie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jereli dokumentacija projektowa lub SST przewidojozliwosé wariantowego gzycia sprztu przy wyko-
nywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektod2¢au o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagpta
przed wyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji Inspektor Nadzoru, niezmdy¢ p&zniej zmieniany bez jego
zgody. Jakikolwiek spet, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zo-
stany przez Inspektor Nadzoru zdyskwalifikowane i nigpdszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéfodkéw transportu, ktore nie wpkymieko-
rzystnie na jak& wykonywanych rob6t i wkeiwosci przewaonych materiatdw.

Liczbasrodkow transportu ¢rlzie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w doku-
mentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektad®bru, w terminie przewidzianym umew

Przy ruchu na drogach publicznych pojazddabspetnig wymagania dotyece przepiséw ruchu drogo-
wego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fiaionych parametréow technicznycfirodki transportu nie
spetniajce tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod waromgieywrdcenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bhdzie usuwé na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenowud

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z warunkami umowy oraz za jé&kaasto-
sowanych materiatdw i wykonywanych robét, za iclodig¢ z dokumentagj projektovy, wymaganiami SST,
PZJ, projektu organizacji rob6t opracowanym przegkiviawe oraz poleceniami Inspektor Nadzoru. Wykonawca
jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywestit.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokltadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysoda wszystkich elementow
rob6t zgodnie z wymiarami i ¢dnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgmie przez
Inspektor Nadzoru.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgamsungte przez Wykonaw-
c¢ na wlasny koszt, z wyikiem , kiedy dany hid okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgscikprzez Inspektor Nadzoru nie zwalnia Wyko-
nawcy od odpowiedzialdoi za ich dokltadng.

Decyzje Inspektor Nadzoru dotyeze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementoldt keda oparte
na wymaganiach okéknych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfoive SST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor dkaru uwzgtdni wyniki bada& materiatow i rob6t, rozrzuty
normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia z przeszioi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wpltywge na rozwzan kweste. Polecenia Inspektor Nadzoru powinny¢hyy-
konywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez Inspektora Nadzoru, pod dypzatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji Inspektorowi Nadzoru program za-
pewnienia jakéci. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgg¢, zamierzony sposéb wykony-
wania robdt, mozliwéci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot pwdupcy wykonanie robdt zgodnie z
dokumentagcj projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jad@ bedzie zawieré&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:
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e organizac wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaebot,

e organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

e sposob zapewnienia bhp.,

« wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

* wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowd¢ wykonania poszczegdllnych elementéw
robot,

e system (sposob i proce@liproponowanej kontroli i sterowania jalay wykonywanych robét,

e wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumagtego lub labo-
ratorium , ktoremu Wykonawca zamierza zéggiowadzenie bada,

e spos6b oraz formgromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mecha-
nizmoéw sterujcych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesiariolo-
gicznym, proponowany sposob i fogmprzekazywania tych informacji #gnierowi/Kierownikowi
projektu;

b) cz$¢ szczegdtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

« wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgimzioraz wyposa-
zeniem w mechanizmy do sterowania igatzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spo-
iw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedgtitita wiasciwosci w czasie transportu,

e sposob i proceddgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdéwwayzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robdét,

e sposoOb pogpowania z materialami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli rob6t d&zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazon
jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok rob6t i jakéci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie audzenia niezed-
ne do pobierania probek i badmateriatow oraz robét. Przed zatwierdzeniem systkantroli Inspektor Nadzoru
moze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy. Wykonawca bdzie przeprowadzZapomiary i badania materialtdw oraz rob6t zstaetliwoscig za-
pewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymilokumentacji projektowej i
SST. Minimalne wymagania co do zakresu lhadah czstotliwos¢ s3 okreSlone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam dkoee, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontredt konieczny, aby
zapewnt wykonanie rob6t zgodnie z umewWykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzdmwiadectwa,ze
wszystkie stosowane wdzenia i sprgt badawczy posiadajazng legalizacg, zostaty prawidlowo wykalibrowane
i odpowiadag wymaganiom norm okéjacych procedury bada Inspektor Nadzorugdzie mi€ nieograniczony
dostp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspektdltadzoru kdzie przekazywaWykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedggnieciach dotyczacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniecia te leda tak powane,ze mog wptyngé
ujemnie na wyniki badg Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzynigaie do rob6t badanych materiatéw i dépiu
je do uycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfamsungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakbtych materiatow. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadzeniem lhiada
materiatdéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kzdg pobierane losowo. Zaleca; sitosowanie statystycznych metod pobierania prédgdetych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodolistwem wytypo-
wane do bada Inspektor Nadzorugolzie mie€ zapewnion mazliwo$¢ udziatlu w pobieraniu probek.  Na zlece-
nie Inspektor Nadzoru Wykonawcadzie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatéw, ktére udatpli-
wosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej
woli. Koszty tych dodatkowych baflgpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensdewek; w przeciw-
nym przypadku koszty te pokrywa Zamaw@®@j. Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wyko-
nawe: i zatwierdzone przez Inspektor Nadzoru. Prébkitategone przez Wykonawado badé wykonywanych
przez Irkyniera leda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaddaepy przez Inspektor Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektor Nadzoru.
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Przed przyspieniem do pomiaréw lub badlawykonawca powiadomi Inspektor Nadzoru o rodzajigj-
scu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonanimjaou lub badania, Wykonawca przedstawi rigmge ich wy-
niki do akceptacji Inspektor Nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikamdb@jak najszybciej,
nie p&niej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jai.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularaaediug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaapraoiwh.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektor Nadzoru.

Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywdamatroli, pobierania prébek i badania materiatow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a wykonawcpreducent materiatdbw powinien mu udzehiezlkednej
pomocy. Inspektor Nadzoru, dokoaeijweryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegugz Wykonawe, be-
dzie ocenié zgodnd¢ materiatléw i rob6t z wymaganiami SST na podstamyeikow bada wlasnych badakon-
trolnych jak i wynikdw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor Nadzoru powinien pobiérprobki materiatow i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to Inspektor Nadzoru
oprze st wylgcznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédnuoateriatdw i rob6t z dokumentagprojektowy i
SST. Mae zlect, sam lub poprzez Wykonawicprzeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych lhadigzale-
nemu Wykonawcy. W takim przypadku catkowite kosgowtérnych lub dodatkowych batla pobierania prébek
poniesione zostarprzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
« certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodidz kryteriami technicznymi okre-
slonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
» deklaract zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
- Polslg Normg lub
- aprobad techniczg, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy, jeeli nie
objete certyfikacy okreslong w pkt 1i ktdre spetniajwymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST, #da partia dostarczona
do robét ledzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby po-
parte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad®gds dostarczone przez Wykonagvc
dla Inspektora Nadzoru.. Jakiekolwiek materiatpré& nie spetniajtych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpuwigzujgcym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkai@a okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthea pro-
wadzenie dziennika budowy zgodnie z obgmujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyella dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpie-
czeastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatismap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbwego. Zapisy dxla czytelne, dokonane trwatechnily, w
porzzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgemida oznaczone kolejnym numerem gnika i opa-
trzone daf i podpisem Wykonawcy i Inspektor Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez Inspektor Nadzoru programuwania jakdci i harmonogramow robat,
- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,
- przebieg robdt, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyrzerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inspektor Nadzoru,
- daty zargdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbiorow rob6t zan@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw

robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
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- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggrh ograniczeniom lub wymaga-
niom szczegélnym w zweku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
- dane dotyczee czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,
- dane dotycgzce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotycgee jakdci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki praapadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,
- wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli Ziaoiem, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wygamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdoprzedtaone Inspektorowi Nad-
zoru do ustosunkowaniaesi
Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikatmydWykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich gigjlub
Zajeciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje kesjor Nadzoru do ustosunkowanig.dProjektant nie
jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elemen-
téw rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadzawsisposéb aigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jai@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badslykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w pro-
gramie zapewnienia jako. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny iyudostpnione na kade
zyczenie Inspektor Nadzoru.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sijace dokumenty:
pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneamy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robot,
- protokoty z narad i ustate
- korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowslastwawsze dogpne dla Inspektor Nadzoru i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiafego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektovy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Inspektor Nadzoru o zakresie obmie-
rzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej nar8 przed tym terminem. Wyniki obmiarwdy wpisane do
rejestru obmiaréw. Jakikolwiek 41 lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgeku ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji Inspektor Nadzoru nénpiie.

Obmiar gotowych robotduzie przeprowadzony z eztdscia wymagar do celu miesicznej platnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie o#ltnym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnspektor Nad-
zoru.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatdw

Dlugasci i odlegtasci pomiedzy wyszczegdélnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowej. Jali SST wigiciwe dla danych robét nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dtugas¢ pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,edag wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.
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7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgdgbzaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Ugdzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dgizie posiadawazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowedda przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé w
przypadku wysipowania dhaszej przerwy w robotach.
Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzegrzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzéeda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci bgda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejscaicezknog by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do
rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodnimnypspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujagcym etapom odbioru:
- odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ukggakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uddwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdms¢pu robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowas¢ danej cesci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demzika budowy i jednoczesnym powia-
domieniem Inspektor Nadzoru. Odbiddaie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej jednak nt w ciggu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy iipdemienia o tym fakcie Inspektor Nadzoru.

Jakdac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ktynier na podstawie dokumentéw zawigcgich kom-
plet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagprojek-
towa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidér czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici rob6t. Odbioru cgiciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhiob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rze@atggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichédio
jakosci i wartcsci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomem na pimie o tym fakcie Inspektor
Nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdze-
nia przez Inspektor Nadzoru zakaenia roboét i przycia dokumentoéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. iodb
ostatecznego robd6t dokona komisja wyznaczona pfaezawiajcego w obecnii Inspektora Nadzoru i Wyko-
nawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentoéw, wyni-
kéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania rob6t z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapana realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajcych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratmitpetniagcych i robot popraw-
kowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonychotgimprawkowych lub robét uzupetraaych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czysoo ustali nowy termin odbioru ostatecz-
nego. W przypadku stwierdzenia przez komigg jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegdélnych asortymen-
tach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentagjektows i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pkEzdéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyijetych w dokumentach umowy.

Budowa sieciowej przepompowsigiekow w m. Makowo, gm. ltawa na dz. geod. nr 8.6 obr. 23



Specyfikacje Techniczne str.15

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostadgm robdét jest protokdt odbioru ostatecznego
robét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaygago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé nastpujagce dokumenty:
- dokumentagj projektowg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
- szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawodekmmentow umowy i ew. uzupetaag lub zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
- deklaracje zgodrgi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
- opinig technologiczg sporadzomy na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zajczonych do doku-
mentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towargych (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycz-
nej, gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom urzdzen,
- geodezyjp inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnefintaryzacji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngeldpgotowe do odbio-
ru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupegatych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidtrawigzanych z ususciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigktuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbi6r ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostk obmiarovy usta-
long dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatndci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosowej lgdzie uwzgédniat wszystkie czynnixi, wymaga-
nia i badania skladage s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- warta¢ zwytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy,
- warta¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z oba&ujagcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D¢r 89, poz. 414 z gdiejszymi zmianami).

Zarzzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138 poz. 1555

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz.U.Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).

Warunki techniczne wykonania instalacji wesmnych ,COBRTI INSTAL".

Polskie Normy i normy PN-EN —przywotane przez pktgata w dokumentacji budowlanej.
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S-01.00.00 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS wymagania dotyae wykonania i odbioru wyko-
poéw w gruntach |-V kategorii dla zadanigBudowa sieciowej przepompowiekéw w m. Makowo, gm. lftawa na
dz. geod. nr 4.3105/8 — obr. 23".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jauthent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
sieci zgodnie z dokumentagprojektovg obejmuy :

a) mechaniczne wykonanie rob6t ziemnych wykopowych
b) reczne wykonanie rob6t ziemnych wykopowych
¢) transport nadmiaru gruntu na odlégtalo 5,0 km

1.4. Okredlenia podstawowe
Podstawowe okéenia zostaty podane w ST M-01.00.00.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST M-01.00.00. pkt 5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatdw na kategoped wzgtdem trudnéci ich odspajania
zgodnie z PN.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w ST M-01.00.00 pkt 3.

4. TRANSPORT
Og6lne wymagania i ustalenia dotyce transportu ok&ono w ST M-01.00.00 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia roboét

Wykopy pod ruroeigi do gkbokasci 1,5m wykonywa jako nieszalowane o skarpach pionowych. Wyko-
py o gkbokasci wickszej naley wykonywa w terenie niezurbanizowanym jako szerokoprzestreamnachyleniu
skarp widciwym dla klasy gruntu oraz jako szalowane o skelgaionowych w ulicach i przy zligniu do istniej-
cej zabudowy. Zabezpieczerieian wykopow wykonywéa szalunkami systemowymi przystosowanymi debgt
kosci wykopu max. 6m zgodnie z nognPN-68/B-06050. Wszystkie wykopy powinnydwykonywane bez zjul-
nego ich przegbiania.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoish stateczng w catym okresie prowadzenia ro-
bot, a naprawa uszkodzevynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykdph,podcecia lub innych
odstpstw od dokumentaciji projektowej obza Wykonawe robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi do
budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w spastibmaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powy-
Sszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uklagarstw geotechnicznych, wymaga zgodyyimera.
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Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimuy by¢ bezpgrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odkiad. O ile Inspektor Nadzoruwdopczasowe skltadowanie odspojonych gruntéw, ayaje
odpowiednio zabezpieczyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzetly nie naley odspaja go do gébokasci okoto 0,5 metra powaej projektowa-
nych rzdnych robot ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdtatiemnych powinno spetriavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét nigrh

Minimalna wartd¢ I dla nawierzchni
Strefa korpusu

GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 1
Na gkbokdsci od 20 do 50 cm od powierzchni
robét ziemnych 0.97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowydé spetniaj wymaganego wskaika zagszcze-
nia, to przed ulzeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci I, podanych w tablicy 1.

Jeveli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osihgnicte przez bezpwednie
zag;szczanie gruntow rodzimych, to najepodj¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén umdaliwiajacego uzy-
skanie wymaganych wadc wskaznika zagszczenia. Mgliwe do zastosowani&odki, o ile nie g§ okreslone w
SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceiptaspektorowi Nadzoru.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbwarstwy gruntu (nadktadu) po-
wyzej rzednych robd4t ziemnych jest mniejsza 0i,3 metra.

Z chwilg przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch ma-
szyn wykonujcych £ czynnd¢ budowlan. Moze odbywé si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie spo-
wodujg uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych powsy wa-
runkoéw obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolawagodndci z wymaganiami okigonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji profkej i ST. W czasie kontroli szczegélowag; nalezy zwrocié
na:

a) odspajanie gruntdow w sposéb nie pogargaajch wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczfw skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania roboét iigitozakaczeniu,

d) doktadna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-00MGkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest n7 (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w ST S-M-00@Qokt 8.

Budowa sieciowej przepompowsigiekow w m. Makowo, gm. ltawa na dz. geod. nr 8.6 obr. 23



Specyfikacje Techniczne str.18

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypodktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zata-
dunek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu ,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tectamiej,
— rozplantowanie urobku na odktadzie ,
— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
— rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST M-01.00.00 pkt 10.

S-02.00.00 KANALIZACJA SANITARNA TLOCZNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSilwymagania ogdlne dotyseze wykonania i odbioru
budowy dla zadanigBudowa sieciowej przepompowsgiekdw w m. Makowo, gm. ltawa na dz. geod. nr 3.0
— obr. 23.Kanalizacja sanitarna ttoczna”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaud®nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
robét na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1.Sie¢ sanitarna tloczna - uktad przewodoéw znajdagych sé poza budynkiem, shacy do cénieniowego
transportusciekdw komunalnych.

1.3.2.Uzbrojenie sieci sanitarnej- urzadzenia zainstalowane na przewodzie nidagbe pohczeniami, ksztattkami
stuzace do celdéw regulacyjnych, zabezpiegeggch, pomiarowych, steragych itp.

1.3.3.Wezet montazowy - miejsce, w ktorym nagbpuje rozgadzienie odcinkow przewoddw lub instalowanie ele-
mentow uzbrojenia. W skladeata wchodz m.in. ksztaltki , zjcza, elementow uzbrojenia, itp.

1.3.4 Blok podporowy - betonowy fundament pod elemengliwne uzbrojenia

1.3.5 Blok oporowy - betonowy blok wykonany w celu zabezpieczenieewadu przed osiowymi przemieszcze-
niami.

1.3.6. Rura ochronna- rura stalowa dla zabezpieczenia rugguittocznego przy skrzgwaniu z drog lub auto-
stradj.

1.3.8. Podporyslizgowe — podparcia ruroggu w rurze ochronnej.

1.3.9. Zasuwy i przepustnice armatura wbudowana w rurggistuzaca do zamknicia doptywusciekéw komu-
nalnych dla wydczenia uszkodzonego lub naprawianego odcinka mgodtocznego.

1.3.9.0dbiory i préby cisnienia dla sieci
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1.3.9.1. Odbior techniczny cgciowy - odbior techniczny robot zanikaych przed catkowitym zakozeniem
budowy przewodu, tj.: podha, odcinka przewodu przed badaniami jego szc#einobiektow budowlanych na
przewodzie, szczeldoi odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypkizateego odcinka przewodu

1.3.9.2. Odbiér techniczny kécowy - odbior techniczny catkowitego przewodu po zakaeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odigidnniczny odcinka przewodu w przypadku gdyzenon by
wczesniej oddany do eksploatacji

1.3.9.3.Srednica obliczeniowa przewodu dn- wielkoi¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw diegjo
odcinkéw przewodu i odpowiadggych imsrednic przez catkowitdtugas¢ przewodu, w metrach

1.3.9.4. Pr6ba hydrauliczna préba szczelnigi w ktdrej czynnikiem jest woda

1.3.10 Pozostale okrélenia podstawowe g zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. "Wymaganiaogélne" pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyseze robét podano w ST S-M-01.00.00 ,Wymagania oddke 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST "Wymagania ogdlne".
Dopuszcza simazliwos¢ zastosowania w budynku gdzen i materiatdw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami okénymi w projekcie budowlanym.

3. SPRAT
3. 1. Sprzt do wykonania budowy sieci wodoagowej
Wykonawca przygpujacy do wykonania przytza sieci wodoggowej powinien wykazasie mazliwoscia korzy-
stania z nagpujacego spretu:
- koparek podsbiernych,
- spycharek kotowych lubagienicowych,
- sprztu do zagszczania gruntu,
4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyee transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagdine".
4. 2. Transport rur

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiegzaje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoz rur w piopgziomej wzdta srodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewzone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przadgaiem pod wptywem sit bezwtadno-
$ci wystpujacych w czasie ruchu pojazdow.

4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowogsiegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczysziezemeszanki i obriienia temperatury przekracgegj grani¢
okreslong w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposdb zabezpiegzaaje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinnyg bgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST S-M-Q0@QWymagania ogdlne" . Wszystkie roboty instgjae
wykona® zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robgtdanymi przez ,COBRTI INSTAL".
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5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczeriravale oznaczy je w terenie za poradmikdw
osiowych, kotkéwswiadkow i kotkéw krawgdziowych. W przypadku niedostatecznegdoreperdw statych, Wy-
konawca wbuduje repery tymczasowe (@reymi sprawdzonymi przez s#y geodezyjne), a szkice sytuacyjne
reperdw i ich rzdne przekae Inspektorowi Nadzoru.

5. 3. Roboty ziemne

Roboty ziemne naly wykon& zgodnie z przepisami normy beanwej PN-B-10736 ,Roboty ziemne”. Wykopy
otwarte pod przewody wodagjowe i kanalizacyjne. Przed rozpeciem robét ziemnych natg wytyczy¢ o
przewodu zgodnie z niniejszlokumentagj. Metody wykonania robo6t - wykopue@znie lub mechanicznie) powin-
ny by dostosowane do ghokasci wykopu, danych geotechnicznych, istagggo uzbrojenia podziemnego oraz
posiadanego spgii mechanicznego.

5. 4. Roboty montaowe

Sie¢ kanalizacji sanitarnej ttocznej wykaha rur PE100 typoszeregu SDR13&rednicy @0Omm.Przewdd
w wykopie wyskoprzestrzennym uktaélana gkbokasci min. 1,6m p.p.t. na wypoziomowanepiho utazonej pod-
sypce piaskowej o gruba okoto 10cm. Podsypka nie mm® zawierd ziaren osrednicy wikszej ni 20mm. Po
utozeniu rury wykona obsypk piaskow (lub z gruntu rodzimego) do poziomu przynajmni@gi (po zagszcze-
niu) powyzej gérnej powierzchni rury. Obsypkibija¢ warstwami o maksymalnej grusim 25cm, po czym prz&j
do catkowitego wypetienia wykopu. W studni rogprej przewod ttoczny kanalizacji sanitarnej zadoy¢ deflek-
torem.

Trasa ruroeigoéw i lokalizacja przepompowsciekéw powinna b§ geodezyjnie wytyczona przed rozpo-
czeciem rob6t, a przed zasypaniem wykopow malevykona inwentaryzagj powykonawcg przebiegu sieci i
rzednych posadowienia przewoddw, studni rewizyjnejrizgpompownisciekow.Przed przygpieniem do robét
nalezy zawiadomt witascicieli uzbrojenia podziemnego o terminie i zakeesdzpoczcia robot, zgodnie z téeig
zakczonych uzgodnie Wszystkie napotkane, niezainwentaryzowane sipczylcza traktowd jako czynne, po-
wiadamiagc o ich odkryciu ewentualnychzytkownikéw i uzgadniajc z nimi sposob zabezpieczenia lub likwidacji.

W miejscach wygpowania wod gruntowych podczas prowadzenia rolgmaich w zalenosci od po-
ziomu i intensywnéci naptywu wody stosowaobudowy szczelne wykopow oraz igtofiltry wspotpugce z agre-
gatem pompowym wspomaganym pompami zapuszczonyzpaiyednio do wykopu lub stosowaobudowy
szczelne wykopow z odwodnieniem pompami szlamowgapuszczanymi bezg@dnio do wykopu.

Podczas prowadzonych robét ziemnych maateachowywa szczegélg uwag przy zblizeniu wykonywanych sieci
i przylgczy z uzbrojeniem podziemnym, a wszystkie robotphebie istniejcego uzbrojenia natg wykonywa
recznie. W przypadku rozhiaeosci posadowienia kznych istniegcego uzbrojenia podziemnego od zalbeych w
projekcie budowlanym natg dalszy sposéb prowadzenia rob6t uétalprojektantem.

Wszystkie roboty instalacyjne wykahagodnie z "Warunkami technicznymi wykonania i awhi sieci
kanalizacyjnych” wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogtin
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2.1 Badania przed przygiieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykéreprawdzenia wszystkichzywanych materiatéw, do
betonu i zapraw i ustdlireceptue.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzimgobét w zakresie i z egtotliwoscig
okreslong w niniejszej SST i zaakceptowgprzezinspektora nadzoru

W szczegélnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rginych zataonych faw celowniczych w nagdaniu do podanych statych punktow
wysokaciowych z doktadngcia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniermywod

- badanie i pomiary szerokai, grubgci i zag;szczenia wykonanej warstwy podéz kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodsoi z dokumentagj projektowy tras i rednych posadowienia wdzea
- sprawdzenie prawidtowoi utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowgi uszczelniania przewodéw,

- badanie wskaikOw zagszczenia poszczegdélnych warstw zasypu,

Budowa sieciowej przepompowsigiekow w m. Makowo, gm. ltawa na dz. geod. nr 8.6 obr. 23



Specyfikacje Techniczne str.21

- sprawdzenie rgnych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odleghzi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykope powinno wynosi wiccej
niz +5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nz 0,1 m,

- odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,

- odchylenie szerokmi warstwy podtéa nie powinno przekracza+ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemidegtaici osi utazonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na tawach celowniczych nie powinna praek& + 5 mm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST S-M-0Q@0Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej sieci ttogzamnitarne; .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiamispektora nadzoruy
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &lkre/ch tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

- roboty montaowe sieci wodogigowe;j,

- zasypanie i zaggzczenie wykopu.
Odbidr robét zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiaj gcym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogolnego pesuu robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogélne" .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej sieci obejmuje:

- oznakowanie robdét,

- dostavg materiatow,

- wykonanie robdt przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV wraz z ¢gegdwodnieniem,

- przygotowanie podia

- wykonanie przewiertu

- utozenie przewodow ttocznych z mogan armatury

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.
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S-03.00.00 KANALIZACJA SANITARNA GRAWITACYJNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS wymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru
budowy dla zadanigBudowa sieciowej przepompowsfgiekéw w m. Makowo, gm. ftawa na dz. geod. nr 8.0
— obr. 23.Kanalizacja sanitarna grawitacyjna”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaud®nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
robot na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okredlenia podstawowe

1.3.1.Kanalizacja sanitarna grawitacyjna - sie¢ kanalizacyjna zewgtrzna stiaca do bezénieniowego transpor-
tu sciekéw komunalnych.

1.3.2. Przykanalik- kanat przeznaczony do pokenia instalacji wewgtrznej z siecj kanalizacji sanitarnej.
1. 3.3. Wiaz kanatowy- elementzeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych stemek rewizyjnych lub
zbiornika, umaliwiajacy dostp do uradzer kanalizacyjnych.

1.3.4. Studzienka kanalizacyjna- studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowpmreznaczona do kontroli i
prawidtowe] eksploatacji kanatéw.
1.3.5. Rura ochronna- rura stalowa dla zabezpieczenia wodguiprzy skrzyowaniu z drog.

1.3.6. Podporyslizgowe - podparcia wodoggu w rurze ochronne;j.
1.3.7.0dbiory

1.3.7.1. Odbior techniczny cgciowy - odbior techniczny robot zanikaych przed catkowitym zakozeniem
budowy przewodu, tj.: podta, odcinka przewodu przed badaniami jego szc#einobiektow budowlanych na
przewodzie, szczeldoi odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypkizoteego odcinka przewodu

1.3.7.2. Odbiér techniczny kécowy - odbidr techniczny catkowitego przewodu po zaaeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odigiénniczny odcinka przewodu w przypadku gdyzenon by
wczesniej oddany do eksploatacji

1.3.7.3.Srednica obliczeniowa przewodu dn- wielkoi¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw diegjo
odcinkoéw przemodu i odpowiadalych imsrednic przez catkowitdtugas¢ przewodu, w metrach

1.3.8 Pozostate okrélenia podstawowe g zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. "Wymaganiaogolne" pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyseze robét podano w ST S-M-01.00.00 ,Wymagania odoie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST "Wymagania ogélne".
Dopuszcza simazliwosé zastosowania w budynku gdzei i materiatdbw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami oké®nymi w projekcie budowlanym.

3. SPRZET
3. 1. Sprazt do wykonania kanalizaciji

Wykonawca przygpujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinienkagea: sic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

- koparek przedsbiernych,

- spycharek kotowych lubagienicowych,

- sprztu do zagszczania gruntu,
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4. TRANSPORT

4. 1. Ogélne wymagania dotyee transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagdine".
4. 2. Transport rur

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiegzaje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoéz rur w pppgziomej wzdhi srodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewzone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzadgaiem pod wptywem sit bezwtadno-
$ci wystpujacych w czasie ruchu pojazdow.

4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowogsiegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczysziezemeszanki i obriienia temperatury przekracgegj granie
okreslona w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w spos6b zabezpiegzaaje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST S-M-Q0@QWymagania ogdlne" . Wszystkie roboty instgjae
wykona® zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robgtdanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczenisvale oznaczy je w terenie za pomdmtkdw
osiowych, kotkéwswiadkow i kotkow kravedziowych.

W przypadku niedostatecznejdt reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoxee (z rzdnymi spraw-
dzonymi przez slitby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw izedne przekae Inspektorowi Nadzoru.

5. 3. Roboty montaowe

Odcinek kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej wykémz rur litych PVC-U osrednicy ¢200mm z rur klasy
SN8. Przewdd kanalizacji sanitarnej grawitacyjneipda w wykopie waskoprzestrzennym na wypoziomowanej
luzno utazonej (nie ubitej) podsypce piaskowej o wys@dianin. 10cm. Podsypka nie i zawierd ziaren osred-
nicy wickszej nz 20mm, ostrych kamieni lub innego famanego maieriBb utaeniu rury wykoné obsypk pia-
skowg (lub z gruntu rodzimego) do poziomu pasey 20-30cm (po zagzczeniu) gornej powierzchni rury. Obsypk
ubija¢ warstwami o maksymalnej grusm 25cm, po czym prz&j do catkowitego wypetnienia wykopu.

Na sieci kanalizacyjnej zamontogvatudné rozprznag z betonu klasy B45 érednicy @1200mm. Studgi
wyposay¢ w ptyte nastudzienporaz wiaz klasy B125 i weliwne stopnie ztazowe.

W miejscach wygpowania wod gruntowych podczas prowadzenia rotgmaich w zalenosci od po-
ziomu i intensywnéci naptywu wody stosowaobudowy szczelne wykopOw oraz igtofiltry wspotpuace z agre-
gatem pompowym wspomaganym pompami zapuszczonyapobednio do wykopu lub stosowaobudowy
szczelne wykopéw z odwodnieniem pompami szlamowaapiuszczanymi bezp@dnio do wykopu.

Podczas prowadzonych robét ziemnych aateachowywa szczegélg uwag przy zblizeniu wykonywanych sieci
i przylagczy z uzbrojeniem podziemnym, a wszystkie robotphebie istniejcego uzbrojenia natg wykonywa
recznie. W przypadku rozhiaecsci posadowienia kdnych istniegcego uzbrojenia podziemnego od zaloych w
projekcie budowlanym natg dalszy sposob prowadzenia robét uétalprojektantem.

Wszystkie roboty instalacyjne wykohagodnie z "Warunkami technicznymi wykonania i aithi sieci
kanalizacyjnych” wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6. 1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogbin

6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2. 1 Badania przed przygiieniem do rob6t
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Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykéreprawdzenia wszystkichzywanych materiatéw, do
betonu i zapraw i ustdlireceptug.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimsob6t w zakresie i z ggtotliwoscia
okreslona w niniejszej SST i zaakceptowgprzezinspektora nadzoru

W szczegélnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rnych zataonych taw celowniczych w nagdaniu do podanych statych punktow
wysokasciowych z dokfadnéciag do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemywod

- badanie i pomiary szerokd, grubdci i zagsszczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodsoi z dokumentagj projektowy tras i radnych posadowienia wdzen
- sprawdzenie prawidtowci utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania przewodow,

- badanie wskaikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rgnych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odleghzi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykope powinno wynosi wiccej
niz + 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwieksze nk 0,1 m,

- odchylenie grubgzi warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,

- odchylenie szerokmi warstwy podtéa nie powinno przekracza+ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemidegtaici osi ulazonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na tawach celowniczych nie powinna praek& + 5 mm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST S-M-00®0Wymagania ogdine”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizaciji .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganianinspektora nadzoruy
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &lkre/ch tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

- roboty montaowe sieci i przydczy,

- zasypanie i zaggzczenie wykopu.

Odbidr robét zanikacych powinien by dokonany w czasie unaliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogélnego pegiu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgsi podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdélne" .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje
- oznakowanie robat,

- dostavg materiatow,

- wykonanie robdt przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV ,

- przygotowanie podia
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- utozenie przewodéw kanalizacyjnych ,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepisow zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-04.00.00 TECHNOLOGIA PRZEPOMPOWNI SCIEKOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef X§ wymagania ogélne dotygeze wykonania i odbioru
budowy dla zadanigBudowa sieciowej przepompowstgiekéw w m. Makowo, gm. ltawa na dz. geod. nr 8.0
— obr. 23.Technologia przepompowniekow”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakadeent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
robét na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w
ST M-01.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyeeze robét podano w ST S-M-01.00.00 ,Wymagania odoke 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST "Wymagania ogélne".
Dopuszcza simazliwos¢ zastosowania w budynku gdzen i materiatdbw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami oké®nymi w projekcie budowlanym.

3. SPRZET
3. 1. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinienkagea: sic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

- koparek przedsbiernych,

- spycharek kotowych lubagienicowych,

- sprztu do zagszczania gruntu,

4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyece transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagdine".

4. 2. Transport rur

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiegzaje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoéz rur w pppgziomej wzdi srodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewzone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzadaiem pod wptywem sit bezwtadno-
$ci wystpujacych w czasie ruchu pojazdow.
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4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowoglsegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczysziezzemeszanki i obrienia temperatury przekraczegj granie
okreslona w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposdb zabezpiegzaje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST S-M-00MQWymagania ogélne" . Wszystkie roboty ingtgjae
wykona zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robgtanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczertiavale oznaczy je w terenie za porgdmtkdw
osiowych, kotkowswiadkow i kotkdw kravgdziowych.

W przypadku niedostatecznej §t reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsozee (z rzdnymi spraw-
dzonymi przez stiby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i zetdnme przekae Inspektorowi Nadzoru.

5. 3. Roboty montaowe

Charakterystyka sieciowej przepompowaiekow:

- zbiornik prefabrykowany wykonany z polimerobetanérednicy@2000mm i wysokéci 3000mm - wersja prze-
jezdna,

- grubgi¢ scianek zbiornika nie mniej 705 mm,

- wyposaenie przepompowni — stal nierdzewna,

- wlaz wegciowy zeliwny do zbiornika grednicy@300mm — 2szt.,

- ilo§¢ pomp zatapialnych — 2szt.

- typ wirnika — otwarty z wolnym przelotem min. &tm,

- korpus pompy i wirnika wykonanyzeliwa,

- kréciec ttoczny pompy DN 80

- zintegrowany system chtodzenia silnika -aih@o$¢ pompownia medium do poziomu suchobiegu wadan

cyklu pompowania

- obieg ptuczcy z obstug z poziomu terenu,

- rozdzielnia sterowania pomp,

- modut telemetryczny GSM/GPRS.

Projektowana sieciowa przepompowrigiekéw zostanie obja rozbudow istniegcego systemu wizualizacji i
monitoringu w oparciu o pakietawtransmis¢ danych GPRS, ktory jest zainstalowany i funkcjenuj Gminie
ltawa.Oprogramowanie nowej przepompowni powinné byitegrowane i kompatybilne z istnrjeym systemem
monitoringu. Rozbudowsystemu naley zrealizow& poprzez naniesienie nowej przepompoveiekow na istnie-
jacej mapie synoptycznej w Stacji Dyspozytorskiej smgcej sk w siedzibie eksploatatora gminnych sieci kanali-
zacyjnych.Nie dopuszczagsmozliwosci wspétdziatania dwéch czy wdej odmiennych systeméw sterowania i
monitoringu z uwagi na bezpiegmtwo eksploatowanych rozproszonych obiektéw wosbiekowych oraz kosz-
téw z tym zwazanych.

Wokot przepompowngciekdw wykonaé systemowe ogrodzenia wys. 1,5m o wymiarach 4,04n5m z
elementéw stalowych ocynkowanych z braszer. 3,0m. Do przepompowni wyk@natwardzony dojazd z piyt
zelbetowych, a teren wokot przepompowni w granicaegiodzenia zagospodaroidamanym kruszywem.

Trasa ruroeigdw i lokalizacja przepompowdciekéw powinna b§ geodezyjnie wytyczona przed rozpo-
czeciem robot, a przed zasypaniem wykopow malerykona inwentaryzagj powykonawca przebiegu sieci i
rzednych posadowienia przewodéw, studni rewizyjnazgpompowniciekow.

Przed przysipieniem do robét naky zawiadomié witascicieli uzbrojenia podziemnego o terminie i zakeesizpo-
czecia robét, zgodnie z téeig zahczonych uzgodnie

Wszystkie napotkane, niezainwentaryzowane siecyitgcza traktowa jako czynne, powiadamig o ich odkryciu
ewentualnych iytkownikdéw i uzgadniajc z nimi sposob zabezpieczenia lub likwidaciji.

W miejscach wyspowania wdéd gruntowych podczas prowadzenia rokgnaich w zalenosci od po-
ziomu i intensywnéci naptywu wody stosowaobudowy szczelne wykopoéw oraz igtofiltry wspotpugce z agre-
gatem pompowym wspomaganym pompami zapuszczonyzpaiyednio do wykopu lub stosowaobudowy
szczelne wykopow z odwodnieniem pompami szlamowgapuszczanymi bezp@dnio do wykopu.
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Podczas prowadzonych rob6t ziemnych naleachowywd szczegoéla uwag przy zblizeniu wykonywanych sieci
i przylaczy z uzbrojeniem podziemnym, a wszystkie robotplwebie istniejcego uzbrojenia naty wykonywa
recznie. W przypadku rozhiecsci posadowienia kdnych istniegcego uzbrojenia podziemnego od zaloych w
projekcie budowlanym natg dalszy sposob prowadzenia robét ustalprojektantem.

Wszystkie roboty instalacyjne wykohagodnie z "Warunkami technicznymi wykonania i aithi sieci
kanalizacyjnych” wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogbin
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2. 1 Badania przed przygiieniem do rob6t

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykéreprawdzenia wszystkichzywanych materiatéw, do
betonu i zapraw i ustdlireceptug.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimsob6t w zakresie i z ggtotliwoscia
okreslona w niniejszej SST i zaakceptowgprzezinspektora nadzoru

W szczegélnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rnych zataonych taw celowniczych w nagdaniu do podanych statych punktow
wysokasciowych z dokfadngciag do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemywod

- badanie i pomiary szerokad, grubdci i zagsszczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodsoi z dokumentagj projektowy tras i rzdnych posadowienia wdzen
- sprawdzenie prawidtowci utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania przewodow,

- badanie wskaikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rgnych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odleghzi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykope powinno wynosi wiccej
niz +5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwieksze nk 0,1 m,

- odchylenie grubgci warstwy podtga nie powinno przekracéga 3 cm,

- odchylenie szerokmi warstwy podtéa nie powinno przekracza+ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemidegtaici osi utazonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na tawach celowniczych nie powinna praek& + 5 mm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST S-M-00®0Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizaciji .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganianinspektora nadzoruy
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem g&lkre/ch tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

- roboty montaowe sieci i przydczy,
- zasypanie i zaggzczenie wykopu.
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Odbidr robét zanikacych powinien by dokonany w czasie unaliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogélnego pegiu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdélne" .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m, lub 1 szt wdzenia technologii przepompowstiekéw obejmuje:

- oznakowanie robdét,

- dostavg materiatow,

- wykonanie robdt przygotowawczych,

- wykonanie wykopu z odwodnieniem w gruncie katl\1;

- przygotowanie podia

- mont& zbiornika przepompowni z uzbrojeniem

- utozenie przewodéw kanalizacyjnych ,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.
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