D.02.01.01. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zywanych z przebudawprzepustu
rurowego betonowego na przepust prefabrykowanytgkgisy przez rzek Tynwatd (km 3+688 jej biegu) w m. Kantie
Duzy.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanpwymagania szczeg6towe dotyce robot wymienionych w pkt. 1.1, jak
réwniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kotuvaki przetargowy przy zlecaniu i realizacji rotmtigzanych
z pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét ollych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanpwiymagania szczego6towe robot gwanych z rozbidrk drogi i
elementéw obiektu.

Zakres robot:

mechaniczne rozebranie nawierzchni bitumicznej@rcm - 50,0 rh

mechaniczne rozebranie podbudowy z kruszywa nategal- 100, O

taw betonowychgcianki czotowe) — 4,0 i

rozebranie rur betonowych — 10,0 mb
1.4. Okrélenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST ggodne z obowzujacymi, odpowiednimi normami oraz definicjami podanym
w STDM.00.00.00.

1.5. Ogodlne wymagania dotygz robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékevykonanych robét oraz za ich zgodti@ projektem wykonawczym, SST
oraz poleceniami byniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotygze materiatéw

Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSTDM00.00.00 ,Wymagania ogoélne”,
pkt.2.

2.2. Postpowanie z odpadami
Odpady po przesortowaniu zakwalifikowane jako ngokajsé do powtdérnego wykorzystania pozosgtajtasndcia
Inwestora. Odpady nie nade¢ s¢ do powtérnego zycia pozostaj w gestii Wykonawcy.

3. SPRET
Sprz:t musi uzyské akceptagj Inzyniera. Jakikolwiek spkz, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgfce zachowania
wymaga jakosciowych zostag przez Irkyniera nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Materiat z rozhiorki naley przewozt transportem samochodowym. Wybérodka transportu zatg od warunkéw
lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych poyagdwinny spetnia wymagania dotyegce przepisdw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych afzen ma osie, wymiaréw tadunku i innych parametréw tecinych.

5. WYKONANIE ROBOT
Przed przysipieniem do robo6t rozbidérkowych naleoznakowa stret robot i przysipi¢ do robdt rozbiérkowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakai robét polega na kompletém robot rozbidérkowych zgodnie z dokumentgigchnicza.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi robét w zahesci od rozbieranego elementyr sl n?, 1 mb i 1 m.

Obmiaru dokonuje sina budowie w obecroi Inzyniera i wymaga si jego akceptacji. Obmiar nie obejmuje robot nie
wykazanych w projekcie wykonawczym z wtfiem tych robét, ktére zaakceptowatymier. Dodatkowe roboty wykonane
bez upowanienia Irzyniera nie mog stanowt podstawy do roszcaeo dodatkow zaptag.



8. ODBIOR ROBOT

OgobIne zasady odbioru robét podano w STDR00.00.0§m@gania ogolne”. Odbioru wykonanych robét rozbadvigch
dokonuje Irtynier po zgtoszeniu robét przez WykonawdRoboty poprawkowe Wykonawca dokona na wiasny tkosz
w terminie ustalonym z lynierem.

9. PODSTAWA PLATNGCI
Platng¢ za wykonanie rob6t natg przyjmowa zgodnie z obmiarem po odbiorze robét.

Cena wykonania robét obejmuje:

mechaniczne rozebranie nawierzchni bitumicznej@rcm - 50,0
mechaniczne rozebranie podbudowy z kruszywa nategal- 100, O
taw betonowychgcianki czotowe) — 4,0 fn

rozebranie rur betonowych — 10,0 mb

10. PRZEPISY ZWAZANE

Instrukcja DPT-14 o wykonywaniu odbioru rob6t dregeh i mostowych, realizowanych na drogach zamiefgk
krajowych i wojewddzkich, GDDP Warszawa 1989 rézrpzm.



D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNCIE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSTq svymagania dotyere wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonaniem kanatu
obiegowego oraz przygotowaniem wykopu podzefoe przepustu przy przebudowie przepustu rurowsgonowego na
przepust prefabrykowany prostgRy przez rzek Tynwatd (km 3+688 jej biegu) w m. Kanii®©uzy.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanpwymagania szczegétowe dotyce robét wymienionych w pkt. 1.1.,
jak réwniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kotuvak i przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
zwigzanych z pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyez/konania wykopu pod uienie kanatu obiegowego

Zakres rob6t obejmuje:
wykonanie grodzy drewniano ziemnej — 4,0 mb
wykonanie kanatu obiegowego — 20,6 m

1.4. Ogollne wymagania dotygz robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékevykonanych robét oraz za ich zgodti@ projektem wykonawczym, SST
oraz poleceniami byniera.

2. MATERIALY
: deski
kotki drewniane
kliniec
drut migkki
rura polietylenowa (lub inna)

3. SPRET

Do pompowania wody mma zastosowaigtofiltry i pompy powierzchniowe. Do wykonaniazakopu kanatu — koparko-
tadowarka.

Sprzt podrczny.

Przed przysipieniem do rob6t spez musi uzyské akceptagj Inspektora.

4. TRANSPORT

Wybér srodkéw transportu oraz metod transportu musi bgstosowany do kategorii gruntu, jego gdbjci, technologii
odspajania i zatadunku oraz od odléglotransportu. Wydajni srodkéw transportowych powinna &ydostosowana do
wydajnaci sprztu stosowanego do urobku.

Wykonawca ma obowzek zorganizowania transportu z uwetjlieniem wymogéw bezpieazgtwa, zarowno w obbie
pasa robét ziemnych, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przysipieniem do wykonywania wykopow Wykonawca jest zola@any do sprawdzenia zgodwworzednych terenu
z danymi wg PW.

Roboty ziemne naly wykona do rzdnych okrélonych w PW. Sposéb wykonania wykopow powinien gamowa ich
stateczn& w calym okresie prowadzenia robot, a naprawa wzkowynikajacych z nieprawidtowego uksztalttowania
wykopu lub innych odgpstw od projektu wykonawczego obia Wykonawe robét ziemnych.

Obok osi projektowanego przepustu przygotowadtaze w celu ut@enia rury polietylenowej shacej jako kanat obiegowy,
ktéry po wykonaniu grodzy drewniano-ziemnej skierujody poza korpus prowadzenia rob6t zasadniczyohwykonaniu
grodzy i przygotowaniu podia utazy¢ rure kanatu obiegowego. Materiat z rozbiérki mn@a wykorzystéa do utwardzenia
nasypow przepustu.

Jezeli na terenie robot ziemnych zosjastwierdzone urmgzenia podziemne nie przewidziane w PW to robotezga
przerw&, powiadamiajc natychmiast Inspektora, a dalsze prace prowadapiero po uzgodnieniu trybu pegbwania
z instytucjami sprawggymi nadzér nad tymi uggdzeniami.



6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT
Sprawdzenie wykonania wykopowedzie polegato na kontrolowaniu zgodnbz wymaganiami ok&gonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w projekcie wykonawczym.
W czasie kontroli szczeg@uwag: nalery zwrdcié na:
e odspajanie gruntéw w sposéb nie pogakgzajch wiaciwosci,
e zapewnienie stateczém wykopow,
e odwodnienie wykopu w czasie wykonywania robét iglozakaiczeniu,
e doktadnd¢ wykonania wykopu /usytuowanie/.
e prawidlowai¢ utozenia grodzy i uteenia rurocigu obiegowego.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarow rob6t ziemnych jest 1 fwydobytego gruntu w stanie rodzimym i 1 mb wykoegiodzy.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty ziemne uznaeska wykonane, jeli wszystkie wyniki pomiaréw ¢ola zgodne z projektem wykonawczym.

9. PODSTAWA PLATNGCI
Platné¢ za jednostk obmiarows nalezy przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jdko rob6t w oparciu o wyniki
pomiarow.

Cena obejmuje:
wykonanie grodzy drewniano ziemnej — 4,0 mb
wykonanie kanatu obiegowego — 20,6 m

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy
1. PN-68/B-06050 ,Roboty ziemne budowlane. Wymaganizkresie wykonywania i badania przy odbiorze”.
2. BN-72/8932-01 ,budowle drogowe i kolejowe. Robpimne”.

10.2. Inne

Instrukcja DPT-14 o wykonywaniu odbioru robét dragmh i mostowych, GDDP Warszawa 1989 r. zmpam.



D.04.01.01. KORYTO Z PROFILOWANIEM | ZAGSZCZANIEM PODLOZA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSTH svymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zgdanych z wykonaniem koryta wraz
z profilowaniem i zagszczeniem podi@ gruntowego wyspujacych przy przebudowie przepustu rurowego betonowego
przepust prefabrykowany prostgRy przez rzek Tynwatd (km 3+688 jej biegu) w m. Kamii®©uzy.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowane jako dokument przetargowy irk@tdwy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniay w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obych SST
Zakres rob6t obejmuije:
«  plantowanie skarp i dna wykopéw wykonywanyebznie - 120,0 1
«  ulozenie izolacji z geowtokniny — 200,0°m
«  podsypkazwirowo-piaskowa wraz z zggzczeniem gr. 1,2 m — 100,G,m
«  ulozenie fundamentu z ptyelbetowych pod przepust skrzyniowy — 30,6 m

1.4. Og6lne wymagania dotygz jakdci robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kastosowanych materiatdw i wykonywanych rob6t orazigh zgodnét
z PW, SST oraz z poleceniamizimiera.

2. MATERIALY
e geowtdknina,
. piasek,
e ZWir,

*  piyty zelbetowe betonowe.

3. SPRET
Rodzaj sprztu nalery dostosowa do rodzaju gruntu.
Sprzt uzyty do wykonania koryta musi Byzaakceptowany przeziyniera.

4. TRANSPORT
Wybdr srodkéw transportowych w celu dowiezienia sjpuznalery do Wykonawcy.
Musz one zapewtibezpieczny zatadunek, transport i roztadunekesprz

5. WYKONANIE ROBOT
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podiau nie mae odbywd sie ruch budowlany.

5.1. Wykonanie koryta

Roboty mana wykona recznie bez #ycia sprztu po akceptacii lizyniera.

Przed przysgpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone z wszelkich zanieczyszczBo oczyszczeniu
podiaza naley sprawdzt czy istniejce rzdne terenu $ zgodne z projektem. Zalecagsiaby rzdne terenu przed
profilowaniem byly co najmniej 5 cm vigze nik projektowane rgine podiéga. Bezpérednio po wyprofilowaniu nalsy
przystpi¢ do zagszczenia podia. Wskanik zag:szczenia winien wynosil=0,97 P.

Jezeli po wykonaniu powsszych robét nagpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania
warstw podbudowy, to powinien zabezpiecpodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, np. przez tai@ folii lub
w inny spos6b zaakceptowany przezyimera.

Jezeli przygotowane podi@ ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiajnej warstwy mena przysipi¢ dopiero
po jego naturalnym osuszeniu.

5.2. Utazenie geowtdkniny
Na dnie wykonanego i zagzczonego koryta uby¢ geowtdknire polietylenove.

5.3. Wykonanie podsypki
Podsypk pod przepust wykoraz frakcji zwirowo-piaskowej 2-25 mm, gruoi 20 cm, ktog utozy¢ na geowtodkninie a
nastpnie zagsci¢ do wskanika ID = 0,98 P.

5.4. Ulazenie plytzelbetowych *
Po wykonaniu i zagszczeniu podsypki uy¢ plyty zelbetowe petne jako fundament pod przepust skrayyio



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakdci rob6t polega na sprawdzeniu:
szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nieréwnéci podiwne koryta nie mogprzekracz& 20 mm
utozenia podsypki i geowtékniny

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od ww. powinydynaprawione przez
spulchnienie do gbokasci 10 cm, wyréwnane i powtornie zggczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnjesta
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarowy robét jest 1 ra

Obmiar polega na okékeniu faktycznego zakresu rob6t oraz obliczeniwzgwistych ilgici woudowanych materiatow.
Obmiar robét obejmuje roboty ai¢ umowy oraz dodatkowe i nieprzewidziane, ktorych potezelykonania uzgodniono
Z Inzynierem budowy.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru. Odbiory robdtsm by¢ dokonane zgodnie z instrukdPP-T14 o odbiorach robot.
Przy kadym odbiorze robét zanikgych naley potwierdzé ich odbiér wpisem do Dziennika budowy.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor ustakres i termin wykonania robét poprawkowych, zakresielkosé
potracen za obniong jakas¢ lub poleci ponowne wykonanie robot.

9. PODSTAWA PLATNGCI
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
«  plantowanie skarp i dna wykopéw wykonywanyebznie - 120,0 15
«  ulozenie izolacji z geowtokniny — 200,0°m
«  podsypkazwirowo-piaskowa wraz z zggzczeniem gr. 1,2 m — 100,G,m
«  ulozenie fundamentu z ptyelbetowych pod przepust skrzyniowy — 30,6 m

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndeagitgotnaci.
3. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu.



D.03.01.01 PRZEPUSZIELBETOWY
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSH svymagania dotycce wykonania elbetowego skrzynkowego prefabrykowanego wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podim gruntowego wyspujacych przy przebudowie przepustu rurowego betonowego
przepust prefabrykowany prostgRy przez rzek Tynwatd (km 3+688 jej biegu) w m. Kanii®©uzy.

1.2. Zakres stosowania SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanpwymagania szczegétowe dotyce robét wymienionych w pkt. 1.1.,
jak réwniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kotuvaki przetargowy przy zlecaniu i realizacji wiebot.

1.3. Zakres robét obych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dogyaz prowadzenia robot przy przebudowie przepustwietle istniejcego mostu.
Zakres rob6t obejmuije:

utozenie przepustuelbetowego skrzynkowego prefabrykowanego 1,8*1,2igasci 10,0 m

wykonanie obudowy przepustu wlotu i wylotu — 10,0 m

1.4. Og6lne wymagania dotygz robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékevykonanych robét oraz za ich zgodaa projektem wykonawczym, SST
oraz poleceniami kyniera.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-00.00.00. ,Przepisy ogélne”

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi do wykonanie przepustu agpz niniejszej SSh's
e przepust skrzynkowy zamigty — 1,80%1,20 m, dtuggei 10,0 m (prefabrykat wykonany w wytwdrni z betanin.
C 35/45 i stali zgodniej z projektem konstrukcyjnwykonanym przez wytwory
e izolacja ochronna, papa termozgrzewalna, emul$gtawa
- fundament kcianki czotowezelbetowe z betonu C 25/30 pobierany z wytworni beton
e deskowanie
Materiaty powinny posiadaaproba techniczn lub atest.

3. SPRET
Przy wykonywaniu niniejszego przepustu roboty maleykonywa przy wyciu sprztu mechanicznego zaakceptowanego
przez Irzyniera.

4. TRANSPORT

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinpehsia&& wymagania dotyege przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych alieii na osie, wymiarow tadunku i innych parametréw tecinych. Mana je przewoZi
dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi do akceptacji projekt organizacji i hamagram roboét,
uwzglkdniajgce wszystkie warunki, w jakichetla wykonywane roboty.

Prace wykonywaneehla w jednym cyklu technologicznym.

Technologia wykonania:

e deskowanie, zbrojenie i betonowanie fundamentévdagoz projektem (fundamenty wykahaa wlocie i wylocie
w celu uzyskania prawidiowego poziomu zéaia przepustu)

* na uteonych wczéniej ptytachzelbetowych utay¢ przepust skrzyniowy

*  gruntowaniescian bocznych i goérnej roztworem asfaltowym

e izolowanie lepikiem asfaltowym

»  ulozenie izolacji n&ciankach bocznych, stykach i wegei gérnej (papa termozgrzewalna gr. 5 mm)

e przykrycie gornej ogci warstwy betonu ochronnego w celu zabezpieczenia izokggji min. 4 cm)

Po ut@eniu i zaizolowaniacian przepustu wykorégdeskowanias’cianki czotowej, w ktdrej uly¢ zbrojenie zgodnie z
projektem a nagpnie zabetonowabetonem C 25/3(&cianki wewretrzne zaizolowa emulsj asfaltovy.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakdci rob6t polega na :
e sprawdzeniu atestéw zakupionych materiatow,
e prawidtowaici wykonania podsypkiwirowe;j,
e sprawdzeniu prefabrykatoielbetowych po monta zgodnie z dokumentacprojektovs.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiaru jest 1 mi 1 fn

W cenie uwzgldnia s¢ monta z wykonaniem niezfinych pomiaréw.

Obmiar rob6t polega na okfeniu faktycznego stanu zakresu rob6t oraz obliczerzeczywistych, wbudowanych
materiatow.

Obmiaru dokonuje Wykonawca w obeéniolnzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty powinny b§ wykonane zgodnie z PW. SST oraz pisemnymi decyiZiaigniera.

Odbiér kacowy odbywa s po pisemnym stwierdzeniu przezzymiera w Dzienniku Budowy zakezenia robét
spetieniu wszystkich warunkéw dotyeych tych robét zawartych w umowie.

9. PODSTAWA PLATNGCI

Podstaw ptatndgci s3 ustalone obmiarem ifai:
utozenie przepustuelbetowego skrzynkowego prefabrykowanego 1,8*1,2longasci 10,0 m
wykonanie obudowy przepustu wlotu i wylotu — 10,0 m

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy

2. PN-68/B-06050 ,Roboty ziemne budowlane. Wymaganizakresie wykonywania i badania przy odbiorze”.
3. BN-72/8932-01 ,Budowle drogowe i kolejowe. Robotgmane”.

4. BN-66/6774-01 Kruszywo naturalne do nawierzchogomwych.Zwir i pospétka.

5. BN-71/B-8932-01 Zagszczenie zasypki.

6. PN-86/B-02480 ,Grunty budowlane. Okienia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.

10.2. Inne
1. Instrukcja DPT-14 o odbiorach robét drogowychdstowych na zamiejskich drogach publicznych, GDD&&%awa
1989 r. z pén.zm.



D.02.03.01 WYKONANIE NASYPOW
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania dotyce wykonania i odbioru robét zg@anych z wykonaniem nasypéw
przy wykonaniu koryta wraz z profilowaniem i zagczeniem podi@ gruntowego wygpujacych przy przebudowie
przepustu rurowego betonowego na przepust prefalgiy prostoktny przez rzek Tynwatd (km 3+688 jej biegu) w m.
Kamiea Duzy.

Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanpwymagania szczegétowe dotyce robét wymienionych w pkt. 1.1.,
jak rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kottvak i przetargowy przy zlecaniu i realizacji wvabét
Zwigzanych.

1.3. Zakres robét obych SST

Zakres rob6t obejmuje:
zasypanie przepustu skrzyniowego warstwami gr.r26-800,0 rf
zageszczanie nadsypki warstwami gr. do 20 cm — 80G,0 m
utozenie izolacji z geowtokniny nad przepustem — (poig) — 150,0 rh

1.4. Og6lne wymagania dotygz robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékevykonanych robét oraz za ich zgodti@ projektem wykonawczym, SST
oraz poleceniami kyniera.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-00.00.00. ,Przepisy ogéine”

2. MATERIALY

2.1. Ustalenia og6lne dotygze gruntéw

Dopuszcza si wznoszenie nasypow vagdznie z gruntéw i materiatdbw przydatnych do tegtuceakich ktére spelniaj
szczegbtowe wymagania zawarte w normie BN-72/8932e¢04z dodatkowe wymagania okiene w SST i s
zaakceptowane przez zZyniera. Akceptacja nagiuje na biggco, w czasie trwania robot ziemnych, na podstawie
przedktadanych przez Wykonagwynikdw bada laboratoryjnych.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materiaigprzydatne albo nie uwzgini zastrzeen dotyczcych
materialdw o ograniczonej przydateg okrelonych w SST lub przez #yniera to wszelkie takie ¢gci nasypu zostan
przez Wykonawe na jego koszt usugte i wykonane powtdrnie z materiatdw odpowiednidhsaiwosciach.

Wartas¢ wskaznika r&znoziarnistdci ,U” gruntéw wytych do budowy nasypéw, nie m®by¢ mniejsza od 5.

2.2. Materialy:

2.2.1. grunt zasypki przepustu — kruszywa spejogayvymagania normy PN-S-02205:1998[34] i PN-B-111996[38],
2.2.2. geowtdknia.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowrany do uywania jedynie takiego spgti, ktdére nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
wihasciwosci gruntu zaréwno w miejscu jego naturalnego zaleggak i te w czasie odspajania i transportu. Winien uzyska
akceptagj Inzyniera.

Wykonawca powinien wykonywaroboty ziemne przy ayciu takiego sprgu, aby on gwarantowat przeprowadzenie robot
zgodnie z zasadami oktenymi w projekcie wykonawczym.

4. TRANSPORT

Wybor srodkéw transportu oraz metod transportu musi dgstosowany do kategorii gruntu, jego gddci, technologii
odspajania i zatadunku oraz od odldgtotransportu. Wydajnié srodkdw transportowych powinna dylostosowana do
wydajngci sprztu stosowanego do wbudowania gruntu.

Wykonawca ma obowkek zorganizowania transportu z uwalilieniem wymogoéw bezpieczstwa, zaréwno w okbie
pasa robo6t ziemnych, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasypka z kruszywa
Do robdt zwyzanych z wykonaniem nasypéw nad przepustaiibetowym i korpusu drogi nafe uzy¢ z kruszywa
mrozoodpornego.. Wskaik zag:szczenia 1d=0,97. Miejsce ukopu gruntu musi bgakceptowane przezzymiera.
Nasypy naley wykona& zgodnie z projektem wykonawczym.
Nasypy powinny b§ wykonane przy zachowaniu przekroju poprzecznegoofilu podtwznego, ktére okridono w PW,
z uwzglednieniem ewentualnych zmian wprowadzonych przez Inzyniera i udokumentowanych pisemnie.
Wykonawca winien uzyskac¢ stopien zageszczenia nasypu =0,97.
W celu zapewnienia statec&eonasypu i jego réwnomiernego osiadania aalezestrzeganasg¢pujacych zasad:
1.nasyp powinien Bywznoszony réwnomiernie na catej szergp
2.nasyp natey wykonywa metod; warstwowg co 10 cm, z gruntdw przydatnych do budowy nasyp@Gwibacé¢
warstwy w stanie lenym powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju gruntu i spetu



uzywanego do zagzczenia. Przysgpienie do ukladania kolejnej warstwy nasypuzmmasipi¢ dopiero po
stwierdzeniu prawidtowego wykonania warstwy popraej
3.go6rmy warstwe nasypu o grukiei co najmniej 0,50 m natg wykona z gruntéw nie wysadzi nowych, o wgkaku
réznoziarnistgci ,,U”, nie mniejszym ni 5 i wskaniku wodoprzepuszczalda ,k”, nie mniejszym od 8m/dap
5.1.1. Wykonywanie nasypéw w czasie deszczéw
Nie zezwala s na wbudowanie gruntow przewilgoconych, ktérycmstaiemaliwia osiggniccie wymaganego wskaika
zag:szczenia. Wykonywanie nasypow nalerzerwd, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza wargé dopuszczalg tzn. jest
wigksza od wilgotnéci optymalnej o wcej niz 20% jej wartgci.
W okresie deszczowym nie naje pozostawid nie zagszczonej warstwy do dnia neghego. Jeeli warstwa gruntu
niezagszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca rge \je stanie jej osuszyi zag:$ci¢ w czasie zaakceptowanym
przez Irzyniera, to mae on nakazaWykonawcy usuricie wadliwej warstwy.
5.2. Zagszczanie gruntu
Wykonanie nasypu wykonywawvarstwami o grubdei 20 cm ze wskianikiem zagszczenia 1d=0,97.
5.2.1. Og6lne zasady zggczania gruntu
Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaniu powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem odpowiedniegoctprz
dla danego rodzaju gruntu.
Roziazone warstwy gruntu natg zag:szcza@ od krawgdzi nasypu w kierunku jego osi.
5.2.2. Grub& warstwy
Grubai¢ warstwy poddana zagzczeniu powinna uwzglniaé wspétczynnik spulchnienia gruntu oraz zatoej grubdci
warstwy po ogjgnieciu wymaganego zggzczenia.
5.2.3. Wilgotnd¢ gruntu
Wilgotnos¢ gruntu w czasie zggzczania powinna iyréwna wilgotndci optymalnej, z tolerangj+ 20% jej wartdci. Jezeli
wilgotnos¢ naturalna gruntu jest 28za od wilgotnéci optymalnej o ponad 20% jej waéth to wilgotna¢ gruntu naley
zwigkszy¢ przez dodanie wody. dei wilgotnosé jest wyzsza od wilgotnéci optymalnej o ponad 20% to najegrunt
osuszy, a sposOb osuszenia przewilgoconego gruntu powibi zaakceptowany przez Ayniera. Jeeli wilgotnosé
naturalna odspajanego gruntu, przewidzianego daladvania w nasyp jest zhtina do optymalnej to Wykonawca powinien
taki grunt wbudowéabezzwitocznie, nie dopuszcgajdo zmiany wilgotnéci gruntu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola obejmuje:
e prawidtowai¢ wykonania zgodnie z projektem zasypki piaskovatppieh jego zagszczenia,
e ulozenie geowtdkniny.

7. OBMIAR ROBOT
Jednost obmiaru jest 1 f
Catkowita obgtos¢ nasypdéw bdzie obliczona z przekrojéw poprzecznych PW.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uzna siza wykonane, jeli wszystkie wyniki pomiaréw ¢tla zgodne z PW i SST. W przypadku stwierdzenia wad
Inzynier ustali zakres rob6t poprawkowych lub poleahiorke wykonanych elementéw robot i ponowne ich wykonamig
zasad okrédonych w niniejszej SST.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i ponowne wykonarob6t Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie
uzgodnionym z laynierem.

9. PODSTAWA PLATNGCI
Pfatndg¢ nalezry przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych, zgodnie z atemi i oceny jakixi rob6t w oparciu o
wyniki pomiarow.
Cena obejmuje:
zasypanie przepustu skrzyniowego warstwami gr.i26-800,0 iy
zagzszczanie nadsypki warstwami gr. do 20 cm — 80G,0 m
utozenie izolacji z geowtdkniny nad przepustem — (pote) — 150,0 rh

10. PRZEPISY ZWAZANE
10.1. Normy
1. PN-68/B-06050 ,Roboty ziemne budowlane. Wymaganikresie wykonywania i badania przy odbiorze”.
2. BN-72/8932-01 ,budowle drogowe i kolejowe. Roboigmane”.
3. BN-66/6774-01 Kruszywo naturalne do nawierzchogdmych.Zwir i pospotka.
4. Kruszywa do zasypki przepustu speliajwymagania normy PN-S-02205:1998[34] i PN-B-111996[38].
10.2. Inne
Instrukcja DPT-14 o wykonywaniu odbioru robét dragmh i mostowych, GDDP Warszawa 1989 r. zmpam.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST wymagania dotyegce wykonania i odbioru robét zyaanych z wykonaniem rob6t ziemnych
skarp wys¢pujacych przy wykonaniem koryta wraz z profilowaniemagszczeniem podi@ gruntowego wysgpujacych
przy przebudowie przepustu rurowego betonowego mappst prefabrykowany prostgky przez rzek Tynwatd (km
3+688 jej biegu) w m. KamieDuzy.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanpwymagania szczegétowe dotyce robét wymienionych w pkt. 1.1.,
jak réwniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kotuvak i przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
zwigzanych z pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanpwymagania szczegétowe dotyce rob6t zwizanych z wykonaniem
robét wykaiczeniowych.
Zakres rob6t obejmuje:
utozenie geowtdkniny — 50,0 fn
utozenie kamienia polnego w siatkach stalowych na siarp dnie wlotu i wylotu przepustu — 18,6 m

1.4. Ogollne wymagania dotygz robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékavykonanych robot oraz za ich zgodéa Projektem Wykonawczym, SST
oraz poleceniami kyniera.

2. MATERIALY

Do wykonania robét naly zastosow&nastpujace materiaty:
e geowldknina
e kamie polny
« siatki stalowe

3. SPRET
Sprzt stosowany do wykonania robot zwanych z wykonaniem skarp musi uzysSkakceptagj Inzyniera. Winien
gwarantowd wiasciwe wykonanie robét.

4. TRANSPORT
Materiaty przewoz srodkami transportu przewidzianymi do przesnia tego typu materiatéw.

5. WYKONANIE ROBOT
Skarpy boczne i dno cieku po wyprofilowaniu o&zy z materiatdw obcych, na ktérych aj@ geowtdknirg a nasgpnie w
siatkach stalowych uky¢ kamier polny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakdci robot polega na prawidtowym wykonaniu wszystkédémentéw zgodnie z projektem.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru jest 12n®bmiar polega na okileniu faktycznego zakresu robét oraz obliczeniczywistych ilgci
wbudowanych materiatéw. Obmiaru dokonuje Wykonaweabecnéci Inzyniera. Wyniki pomiaru naley poréwng z PW,
w celu okréleniu r@&nic w ilosci wykonanych robét.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiory robét musg by¢ dokonane zgodnie z InstrugcPP-T14 o odbiorach robét. W przypadku stwierdzemséerek
Inzynier budowy ustali zakres i termin wykonania ropdprawkowych. Koszt rob6t olaéia Wykonawe.

9. PODSTAWA PLATNGCI

Platng¢ nalery przyjmowa za 1 mb zgodnie z obmiarem i po dokonaniu odhiobét. Cena jednostkowa obejmuje:
utozenie geowtdkniny — 50,0 n
utozenie kamienia polnego w siatkach stalowych na siarp dnie wlotu i wylotu przepustu — 18,6 m

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11104 Materiaty kamienne.



