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S-M-01.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSfwymagania ogoine dotygee wykonania i odbioru
robét brany sanitarnej dla zadanigBudowa instalacji wodocjgowej, kanalizacji sanitarnej oraz przgkza kana-
lizacji sanitarnej i wodocgigowego dla obiektu sportowego ,Orlik” w miejscasgo Wikielec gm. ltawa, dz. nr
102/1, 106, 108/6, 109"

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obgmijaca podstaw opracowania szczegotowej specyfikacji technicz-
nej stosowanej jako dokument przetargowy i kontradgt przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionyaei pkt 1.1 .

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obeggnuymagania ogolne, wspdine dla robotetygh nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi :

S-M-01.00.00 Wymagania ogélne

S-01.00.00 Roboty ziemne

S-02.00.00 Przykze sieci wodoggowej

S-03.00.00 Przyktze kanalizacji sanitarnej
S-04.00.00 Instalacja kanalizacji sanitarnej
S-05.00.00 Instalacja wodagowa
S-06.00.00 Instalacja ogrzewcza

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione po#gj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu pojazdéw obstugu-
jacych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawiizeana do usugcia po jego zakczeniu.

1.4.2.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgzuiijacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robét budowlanych oraz zdarzekoliczndci zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.3.Inspektor nadzoru— osoba wymieniona w danych kétdwych (wyznaczona przez Zamaw@ggo, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowi&ita za nadzorowanie robét i administrowanie falat
tem.

1.4.4.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wyst
powania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.5 Ksigzka obmiardw - akceptowany przémpektora nadzoraeszyt z ponumerowanymi stronami,zgity do
wpisywania przez Wykonawoobmiaru dokonywanych robét w formie wyli¢zeszkicéw i ew. dodatkowych za-
tacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przelnspektora nadzoru

1.4.6.Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentaopjektovs i specyfi-
kacjami technicznymi, zaakceptowane prirespektora nadzoru

1.4.7.Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaodpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.8.0dpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnéé¢ wykonywanych robd6t z dopuszczonymi tolerancjamjesh prze-
dziat tolerancji nie zostat okslny - z przecgjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju
robot budowlanych.

1.4.9.Podtaze - grunt rodzimy lub nasypowy,Zgy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.10.Polecenidnspektora nadzord wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy pinspektora nadzory w
formie pisemnej, dotyeze sposobu realizacji robét lub innych sprawszanych z prowadzeniem budowy.

1.4.11 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzuaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.12.Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacha-
rakterystyk i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.4.13.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichidgio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wyko-
nania.




1.4.14.Teren budowy — teren udephiony przez zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.

1.4.15. Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjm lub

technologiczn, zdolg do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkefihniczno-gytkowych. Zadanie
moze polegé na wykonywaniu robét zwranych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli lub

jej elementu.

1.4.16.Spawanie - metoda spajania, w ktopegne brzegi oraz spoiwo ulegajtopieniu.

1.4.17.Spoina - cg$¢ spawanego ztza, skladajca s¢ wytacznie z metalu stopionego podczas spawania t.j. ze
stopionego materiatu rodzimego i spoiwa.

1.4.18.Spoiwo - materiat dodatkowy przeznaczony do utwoigspoiny.

1.4.19.Zkacze spawane - pgizenie dwoch lub wtej czéci wykonane za pomacspawania.
1.4.20.Spawanie gazowe - spawanie, w ktérymddiem ciepta jest pltomiegazowy.
1.4.21.Spawanie tukowe - spawanie, w ktérgnddtem ciepta jest tuk elektryczny.

1.4.22.Spawaniegczne - spawanie, w ktérym zaréwno posuw elektrodhydrutu spawalniczego jak i przesuwanie
zrédta ciepta wzdha ztgcza odbywaj sie recznie.

1.4.23.Spoina montzowa- spoina §czaca czsci prefabrykowane w cadé konstrukcyja wykonary w warunkach
spawania montawego.

1.4.24.Spoina szczepnakrétka spoina wykonana dla utrzymanigs tagczonych
w potazeniu odpowiednim do spawania.

1.4.25.Spoina cigta - spoina utbona na catej diugai zlacza.

1.4.26.Zgrzewanie- metoda spajania przy ktorej pokenie materiatdw nagiuje wskutek docisku, niezalge od
zrédia, ilcsci i koncentracji ciepta wyspujacego w czasieggEzenia.

1.4.27.Zgrzewalnd¢ - podatné¢ materiatu dodczenia za pomaczgrzewania przy okéonych warunkach techno-
logicznych.

1.4.28.Ztacze zgrzewanepofaczenie dwu lub wicej czsci, wykonane za pomgzgrzewania.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&karykonywanych robot, bezpieazstwo wszelkich czynno-
ci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz ich zgoditoz dokumentagj projektows, SST i polece-
niami Inspektora nadzoru

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrédlonym w dokumentach kontraktowych przegaNykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawhiyadministracyjnymi
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazsmdanym w szcze-
go6towych warunkach umowy, uwzglniajgcym podziat na dokumentggprojektow:
e Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektowy oraz projektowy
dokumentagj wykonawcz (techniczp) i zostam przekazane Wykonawcy,
«  Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwwykonawca opracuje w ramach ce-
ny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodna¢ robét z dokumentagijprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowkumenty przekazane Wykonawcy priegpek-
tora nadzorustanowi czes¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich g obowkzujace dla Wyko-
nawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowe kolejndé ich waznosci wymie-
niona w ,Kontraktowych warunkach ogéinych” (,Ogébtywarunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywd bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoinspektora nadzoruktory podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na §nie g wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie od-
czytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane robiadgstarczone materiatyetla zgodne z dokumentacprojek-
towg i SST. Dane okétone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartixi docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweaneéntow budowli
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musz wykazywa& zgodnd¢ z okreélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekracza dopuszczal-
nego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub SST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostazasgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodf zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w
cere umowry. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawed mobowgzany do zabezpieczenia terenu
budowy w okresie trwania realizacji kontraktudon zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage ochronysro-

dowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawceatizie:
- podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsdo przepis6w i norm dotygzych
ochronysérodowiska na terenie i wokét terenu budowy orgdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b
lub wiasndci spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w na-
stepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymag# bedzie miat szczegoiny wzgd na:
- $rodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnychepyi lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscig powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@gprzepisy ochrony przeciwparowej.
Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyahwmieszkalnych i magazynach oraz w maszynadijaizp
dach. Materialy tatwopalnecta sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed
dostpem os6b trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persdffgkonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym od dopusz-
czalnego, okrdonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie mater@dypadowe zyte do robét bda miaty aproba-
te techniczig wydary przez uprawniofjednostl, jednoznacznie okéijaca brak szkodliwego oddzialywania tych
materiatow narodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpsaiczeniu robét ich szkodlivés
zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymadechnologicznych wbudo-
wania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavgaj powinien otrzymézgod: na wycie tych materia-
tow od wiaciwych organéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweya;

1.5.8.0chrona wiasrii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdaloych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie in-
formacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zagiewvtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenienirigtdiaciji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla wszelkiego rodzaju
robdt, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzer podziemnych na terenie budowy i po-
wiadomi Inspektora nadzorui wladze lokalne o zamiarze rozpecia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodze-
nia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadémspektora nadzoru zainteresowane wiadze oraglaie z
nimi wspotpracowat dostarcza wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca édzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzakma instalacji na powierzchni ziemi i gdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego. Jeeli teren budowy przylega
do terendéw z zabudawmieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowéa roboty w sposéb powodigy minimalne
niedogodnéci dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenbudawy mieszkaniowej w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatadimn

Inspektor nadzorbedzie na bieaco o wszystkich umowach zawartych peday Wykonawg a wiacicie-
lami nieruchoméci i dotyczicych korzystania z wlaskai i dr6g wewntrznych. Jednate, anilnspektor Nadzoru




ani zamawiajcy nie kzdzie ingerowat w trakcie porozumienia, o ile nigdd one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcgdbie przestrzegaprzepisow dotyceych bezpiecziestwa i higieny
pracy. W szczegolrgoi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach nie-
bezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie siggcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni iddalzie utrzymywal wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne oraz spizi
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie ordazzéipewnienia bezpieare
stwa publicznego. Uznajeesize wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.10.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerrobot i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robot od daty rozpoezia do daty zakiczenia rob6t do wydania potwierdzenia zZ@taenia przeinspektora nad-
zoru. Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowvanmo by prowadzo-
ne w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elgsnbyly w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenimspektora nadzorupowi-
nien rozpocg¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowae or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérgw jakikolwiek sposéb zwgzane z robotami idulzie w petni odpo-
wiedzialny za przestrzeganie tych postanévgedczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dazie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagé prawnych odngnie znakoéw firmowych, nazw lub innych chronionyafayw w odniesieniu do
sprztu, materiatéw lub urdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robot i w sposohgty bedzie infor-
mowa Inspektora nadzoroe swoich dziataniach, przestawiajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszel-
kie straty, koszty pogbowania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwazane z naruszeniem praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wytkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknienygkonania projektu lub specyfi-
kacji dostarczonej przdmaspektora nadzoru

1.5.12.R6wnowanos¢ norm i zbioréw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagéankretne normy i przepisy, ktore spethiaa-
ja materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgaglobowihzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nonpnzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postamnwi
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przemgsyaistwowe lub odnosgzsie do konkretnego kraju lub re-
gionu, mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewgo@jréwny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i pisemnego zatwierdzenia prhezpektora
nadzoru. R&nice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&anii musa by¢ doktadnie opi-
sane przez Wykonawé przedi@zonelnspektorowi nadzordo zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1. Wariantowe stosowanie materiatléw.

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglajozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju mate-
rialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddmépektora nadzorw swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed zyciem tego materiatu, albo w okresie timym, j&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przemspektora nadzoru Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pé&zniej
zmieniany bez zgodinspektora nadzoru

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane na@fedo czasu gdyella one uyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachoway $akaos¢ i wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inspektora nadzoru Miejsca czasowego sktadowania materiat@dalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionychlnspektorem nadzordub poza terenem w miejscach zorganizowanych pifgizonaw-
ce i zaakceptowanych przézspektora nadzoru

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakéé wykonywanych robét. Spez uzywany do robot powinien dyzgodny z ofeg Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie owmgauji




robot, zaakceptowanym przézspektora nadzoryw przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowi-
nien by uzgodniony i zaakceptowany przespektora nadzoru

Liczba i wydajné¢ sprzitu bedzie gwarantowé&przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadamistkmgmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazanidebpektora nadzoru

Sprzt bedacy wtasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien lyzgodny z normami ochror§rodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.  Wykonawca dostarczgspektorowi nadzorkopie dokumentéw potwierdzagych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidajozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy wyko-
nywanych robotach, Wykonawca powiaddmspektora nadzore swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
cje przed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacjinspektora nadzorynie mae by p&niej zmieniany bez
jego zgody. Jakikolwiek spgz maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkéw umowy,
zostan przezinspektora nadzoradyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki§todkéw transportu, ktdre nie wplymieko-
rzystnie na jak& wykonywanych robo6t i wktiwosci przewaonych materiatéw.

Liczbasrodkéw transportu duizie zapewniaprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami direymi w doku-
mentacji projektowej, SST i wskazaniddspektora nadzoruw terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazédgospetni@ wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogo-
wego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow sainych parametrow technicznycfrodki transportu nie
spehniajce tych warunkéw magby¢ dopuszczone przdmspektora nadzorupod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego #ytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenoweud

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z warunkami umowy oraz za j&kaasto-
sowanych materiatldw i wykonywanych robdt, za ictodigs¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami SST,
projektu organizacji rob6t opracowanym przez Wykmcgoraz polecenianinspektora nadzoruWykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywaniatrobé
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczemiplanie i wyznaczenie wysada wszystkich elementéw
robét zgodnie z wymiarami i gdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgmie przez
Inspektora nadzoru

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosianisungte przez Wykonaw-
ce na wlasny koszt, z wytkiem , kiedy dany lad okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przeanspektora nadzoru

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgscikprzezinspektora nadzorumie zwalnia Wyko-
nawcy od odpowiedzialdoi za ich dokladng.

Decyzjelnspektora nadzordotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdiwdt keda oparte
na wymaganiach okéenych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfoive SST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decy#jispektor nadzorwwzgkdni wyniki bada@ materiatow i roboét, rozrzuty
normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswiadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptyvegie na rozwzarg kweste. Polecenidnspektora nadzorpowinny by wy-
konywane przez Wykonawav czasie okrdonym przeznspektora nadzorupod grabg zatrzymania rob6t. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacijinspektora nadzorprogram zapew-
nienia jakdci. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb wykonywania
robdt, mozliwdci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gamdupcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumen-
tacjg projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jaé@ bedzie zawier&

a) czs$¢ 0golmy opisupca:
e organizag wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaawnibét,
e organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
* sposoOb zapewnienia bhp.,
« wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,




* wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowa¢ wykonania poszczegolnych elementow
robot,

* system (sposob i proceddproponowanej kontroli i sterowania jaloi wykonywanych robot,

e wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub labo-
ratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zéguiowadzenie bada,

* sposOb oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mecha-
nizmow sterujcych, a take wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procest@rolo-
gicznym, proponowany sposéb i fogmrzekazywania tych informadjispektorowi nadzoruy

b) czs$¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

e wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozonraz wyposa-
zeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

* rodzaje i ilé¢ srodkOw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spo-
iw, lepiszczy, kruszyw itp.,

* sposOb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przedautta wiasciwosci w czasie transportu,

* spos6b i procedgrpomiardéw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugglzej, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow waytania mieszanek i
wykonywania poszczegoélnych elementéw robot,

e sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci rob6t

Celem kontroli robo6t ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazong
jakosé robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakgci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie udzenia nieztd-
ne do pobierania probek i badmaterialtdw oraz rob6t. Przed zatwierdzeniem systkantroli Inspektor nadzoru
moze za&adac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy. Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materiatldw oraz rob6t zstatliwoscia za-
pewniaca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymiakumentacji projektowej i
SST. Minimalne wymagania co do zakresu lidadeh czstotliwos¢ 53 okrelone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam Gkvae, Inspektor nadzorwstali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewnt wykonanie robét zgodnie z umewWykonawca dostarczZynspektorowi nadzoréwiadectwa,ze wszyst-
kie stosowane ugzlzenia i spret badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i od-
powiadaj wymaganiom norm okétajacych procedury bada Inspektor nadzoripedzie mi€ nieograniczony do-
step do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcjinspektor nadzoribedzie przekazywa Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedggnicciach dotyczcych urzdzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocigniccia te lgda tak powane,ze mog, wplynaé
ujemnie na wyniki badg Inspektor nadzormatychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatéw i dépiu
je do wycia dopiero wtedy, gdy niedaghniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakbtych materiatdw. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadzeniem ldada
materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki lzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prédygdatych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodobistwem wytypo-
wane do bada Inspektor nadzorbedzie mie€ zapewniog mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na zlece-
nie Inspektora nadzorWWykonawca bdzie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatéw, ktére budzat-
pliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zosfgmzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wia-
snej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensdeuek; w prze-
ciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamaw®j. Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wy-
konawe i zatwierdzone przelnspektora nadzoruProbki dostarczone przez Wykonavwdo bada wykonywanych
przezInspektora nadzorubeda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb za#abwepy przezinspektora
nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosomeazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane praegpektora nadzoru

Przed przygpieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadominspektora nadzorw rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonogmmiaru lub badania, Wykonawca przedstawi dmigi ich
wyniki do akceptacjlnspektora nadzoru




6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi nadzorkopie raportéw z wynikami badgak najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaion

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywandnspektorowi nadzoruwa formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprabhowh.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzorwprawniony jest do dokonywania kontroli, pobieraptébek i badania materiatbw w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a wykonawcaroducent materialtébw powinien mu udziehiezkednej
pomocy.Inspektor nadzorudokonujc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegaqz Wykonawe, bedzie
oceniad zgodnd¢ materiatow i robét z wymaganiami SST na podstawyaikdw bada wlasnych badakontrol-
nych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor nadzorypowinien pobieré& probki materiatéw i prowadé&ibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, tdnspektor nadzoru
oprze s¢ wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgétinmoateriatow i rob6t z dokumentagprojektovy i
SST. Mae zlecé, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych haciezale-
nemu Wykonawcy. W takim przypadku catkowite kosgowtornych lub dodatkowych batla pobierania probek
poniesione zostarprzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzormoze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
« certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okéony-
mi na podstawie Polskich Norm, aprobat techniczroyrelz wigciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
» deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngci z:
- Polsky Norma (PN-EN) lub
- aprobaj techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslong w pkt 1i ktére spetniajwymogi SST.
W przypadku materiatdéw, dla ktérych ww. dokumesfywymagane przez SST, 4dm partia dostarczona
do rob6t lgdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby po-
parte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badgds dostarczone przez Wykonagvc
Inspektorowi nadzoru Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetaiych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmprawigzujgcym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkahca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnea pro-
wadzenie dziennika budowy zgodnie z obgaujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowyelda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot, stanu bezpie-
czeastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbwego. Zapisy ¢t czytelne, dokonane trwatechnilg, w
porzzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgemida oznaczone kolejnym numerem gtanika i opa-
trzone daf i podpisem Wykonawcylhspektora nadzoru
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowe;j,
- uzgodnienie przelnspektora nadzorprogramu zapewnienia jako i harmonograméw robot,
- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robot,
- przebieg robdt, trudrioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogprzerw w robotach,
- uwagi i polecenidanspektora nadzory
- daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbiorow robot zan@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw
robét,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub wymaga-
niom szczegolnym w zwzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,
- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,
- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,
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- dane dotycgee jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegoinych elementéw budowli Zigoiem, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsldprzediaonelnspektorowi nadzo-
ru do ustosunkowaniaesi
Decyzjelnspektora nadzorwpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisujaznaczeniem ich przygia lub
Zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligljepektora nadzordo ustosunkowaniaesiProjektant nie
jest jednak strapnumowy i nie ma uprawniedo wydawania polegeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pgsti kazdego z elemen-
tow robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadzanssposéb cigly w jednostkach przygfych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstace dokumenty:
pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robot,
- protokoty z narad i ustaie
- korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢xla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowgalrawsze dogpne dlainspektora nadzoruprzedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiafrego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&atacy projektowy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniulnspektora nadzoro zakresie obmie-
rzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej nar8 przed tym terminem. Wyniki obmiarwds wpisane do
rejestru obmiaréw. Jakikolwiek d4d lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgekiu ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcjnspektora nadzoraa pgmie.

Obmiar gotowych robotdalzie przeprowadzony z ¢ztcscig wymagan do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie oftnym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawiclnspektora
nadzoru.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatdw

Dlugdsici i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowej. J&li SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dhugas¢ pomnaona przezredni przekréj. lléci, ktdre mag by¢é obmierzone wagowo,cbda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lzdg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé w
przypadku wysfpowania dtiszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanakgch przeprowadzaesw czasie ich
wykonywania. Obmiar rob6t podlegaych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenigdh wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.Wyyngkomplikowa-
nych powierzchni lub objosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkagtie rejestru obmia-
réw. W razie braku miejsca szkice molgy¢ dolgczone w formie oddzielnego aaknika do rejestru obmiardw,
ktérego wzér zostanie uzgodnionyrspektorem nadzoru
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zalendéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robo6t zanikapych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.  Odbiér robét zanikggych i ulegaicych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdaania ogélnego
postpu robét.Odbioru robdt dokonujaspektor nadzorprojektu. Gotowé¢ danej czsci rob6t do odbioru zglasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesmawiadomienienminspektora nadzoru Odbior kpdzie
przeprowadzony niezwlocznie, niezndej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennikaobud
wy i powiadomienia o tym fakcimspektora nadzoru

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenidnspektor nadzorua podstawie dokumentoéw zawieraj
cych komplet wynikéw badelaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paoyiav konfrontacji z dokumenta-
Cjg projektowg, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakasci wykonanych cgici robét. Odbioru cgciowego roboét
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhiobot dokonujénspektor nadzoru

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidlip
jakosci i wartasci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowé do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwilocznym powiaidoimem na pimie o tym fakcielnspektora
nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t nast w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdze-
nia przeanspektora nadzoraakaczenia rob6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. iodb
ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona ptagzawiagcego w obecrizi Inspektora nadzoru Wyko-
nawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentow, wyni-
kéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét z dokumentagjrojektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapaina realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
robét zanikajcych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralmipetniajcych i robét popraw-
kowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonychétgimprawkowych lub rob6t uzupetriajych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czysaia ustali nowy termin odbioru ostatecz-
nego. W przypadku stwierdzenia przez komisg jakd¢ wykonywanych robot w poszczegoinych asortymen-
tach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentagjektows i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezdstwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaggm robdt jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoboany przygotowanastpujace dokumenty:
- dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\iesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
- szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawod@kzmentow umowy i ew. uzupetniag lub zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz, zgodne z SST,
- deklaracje zgodnrgi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z SST ,
- opinie technologiczp sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zadczonych do doku-
mentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towargych (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycz-
nej, gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom urzdzeh,
- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu,
- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngegogotowe do odbio-

ru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykorawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot
Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniap keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupaaych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidtrawigzanych z usugtiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiegktwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdéine

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostk obmiarowy usta-
lona dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavy ptatndgci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kogzowej lgdzie uwzgédniac wszystkie czynnéi, wymaga-
nia i badania skladage st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&gw
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowd:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartgs¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoaysewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy,
- warta¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obaaujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlaney¥¢r 89, poz. 414 z pdiejszymi zmianami).

Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i@g01 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138 poz. 1355

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz.U.Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).

Warunki techniczne wykonania instalacji wesrznych ,COBRTI INSTAL".

Polskie Normy i normy PN-EN —przywotane przez pktg@ta w dokumentacji budowlanej.

S-01.00.00 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf (& wymagania dotycze wykonania i odbioru wyko-
poéw w gruntach |-V kategorii dla zadanigBudowa instalacji wodoggowej, kanalizacji sanitarnej oraz przgkza
kanalizacji sanitarnej i wodoggowego dla obiektu sportowego ,Orlik” w miejscaieo Wikielec gm. ltawa, dz. nr
102/1, 106, 108/6, 109"

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jadduchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy
sieci zgodnie z dokumentagjrojektowy obejmug :

a) mechaniczne wykonanie robét ziemnych wykopowych
b) reczne wykonanie rob6t ziemnych wykopowych
¢) transport nadmiaru gruntu na odldgtalo 5,0 km
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1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okétenia zostaty podane w ST M-01.00.00.
1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST M-01.00.00. pkt 5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatbw na kategoped wzgédem trudnéci ich odspajania
zgodnie z PN.

3. SPRAT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w ST M-01.00.00 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyce transportu oki&ono w ST M-01.00.00 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w ST M-00008kt 5.

Prace geodezyjne zyziane z wyznaczaniem i realizadjydrotechnicznych budowli ziemnych obejmuj
migdzy innymi:

a) wyznaczanie i stabilizacjv terenie (w navdzaniu do statej osnowy geodezyjnej) roboczej osnmwvy
alizacyjnej dostosowanej do ksztattu i poszczegdinglementow sieci,

b) wyznaczenie, w oparciu o robgazsnow realizacyjna, elementéw geometrycznych kolektora takich jak
osie, obrysy, kragdzie, zatamania itp.,

€) wyznaczenie na terenie budowy jw. bezpdnim jej asiedztwie odpowiedniej ikzi reperéw wysoko-
sciowych, przy czym punkty te powinny dylowigzane do geodezyjnej osnowy wysésiowej obowizujacej na
tym terenie,

d) wyznaczenie oraz kontkolv czasie realizacji budowli wymaganych naclys&arp, spadkéw, osiadania
itp.,

e) wykonywanie w czasie realizacji budowli (lub pcsegolnych jej etapow) pomiaréw inwentaryzacyj-
nych uradzen i elementéw zakiczonych oraz spogdzanie planéw sytuacyjno-wysalaowych budowli i ich
aktualizacg.

Pomiar inwentaryzacyjny budowli lub jejgzi nalezy wykona zanim stanie siona niedosgpna.

Do robot przygotowawczych nalezaliczy¢ tyczenie trasy i oznaczenie lokalizacji obiektéwzbrojenia.
Do tych robdt naleg réwniez wszelkie zabezpieczenia placu budowy, mostki azych, oraz tymczasowe prze-
jazdy itp.

Utozenie projektowanych kanatéw najewykona w wykopach szeroko i y8ko przestrzennych o szero-
kosci dna od 0,8 do 1,1m. W oparciu o uzgodnione pkytuacyjno — wysokaiowe i profile podtine ustalt
lokalizacg uzbrojenia podziemnego i wykaheecznie probne przekopy w celu ich odskmia. Odkryte uzbrojenie
podziemne naley podwiest i zabezpieczy przed uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadkuafiahia na
niezidentyfikowane uzbrojenie nale powiadomé uzytkownika uzbrojenia i przy udziale nadzoru inweskiego
ustal¢ dalszy tok pogpowania robot.

Przed przysipieniem do rob6t ziemnych (wykonaniem wykop6w) pmaldoktadnie rozpozriacah trag
wzdhwz wytyczonej osi, przygotowapunkty wysokéciowe, a kotki wyznaczage & kanatu zabezpiecgywiad-
kami umieszczonymi poza gabarytem wykopu i odktadeobku. Naley przewidzi€ przykrycia wykopéw pomo-
stami dla przdgia pieszych lub pojazdéw. Odktad urobku powinign Bokonany tylko po jednej stronie wykopu,
w odlegtaci co najmniej 0,6m. od krasgzi wykopu.

Podiaze powinno by podtuwnie wyprofilowane, aby rura spoczywata na nim jedawarty swojej po-
wierzchni i zgodnie ze spadkiem wyznaczonym na daaglicinku na przynakaych profilach. Rury naley uktada
na podsypce piaskowej grudmd20cm.

Zasyp kanalu nalg przeprowadz w trzech etapach:

| etap — wykonanie warstwy ochronnej (podsypkasymia) z wyaczeniem odcinkéw nagtzach,

Il etap — po prébie szczelfm zlacz rur naley wykona warstwe ochrona w miejscach zczy,

Il etap — zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwanjednoczesnym zagzczaniem i ewentuanrozbiorlg
deskowa i rozporscian wykopu.
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Zaleca s} stosowanie spetu, ktéry mae jednoczénie zagszcza po obu stronach przewodu. Stosowanie
ubijakdw metalowych dopuszczalne jest w odlégt@o najmniej 10cm od rury. Niedopuszczalne jegtieanie
mas ziemi z samochodu beZpdnio na rury.

W przypadku wysipienia torfu oraz gliny naky wykona& wymiare gruntu rodzimego na piasek zag-
czalny, a jego zagzczanie wykonywalekkim sprztem mechanicznym do 1s=0,97. Zasyp wykopdéw odcirda p
parkingami i drogami wewgtrznymi, naley zasypé zag:szczonym kruszywem do wskaka Is=1,0. Takim sa-
mym gruntem nalg/ zasypa rury do wys. 0,30 m ponad wierzch z jednoczesngigszczeniem zasypki po obu
stronach przewodu. Prawidlowe zagczenie gruntu w strefie przewodowej i uzyskaniepnego napzenia rur,
warunkuje uzyskanie wdaiwej wytrzymaldci.

W przypadku wysfpienia podczas prac wéd w wykopach, nglerykopy odwadnié np. poprzez zastoso-
wanie igtofiltréw lub odpompowywawode pomp przeznaczando odwadniania wykopéw oraz najewykona
wymiare gruntu rodzimego porailzy obsypk kanatu a projektowanpodbudowy drogi. Wymiar gruntu naley
wykona na piasek, a jego zeggczanie wykonywalekkim sprztem mechanicznym.

Podczas wykonywania rob6t ziemnych mpleszczeglla uwag zwrdck na przestrzeganie przepi-
s6w BHP. Wykopy o gbokdsci powyzej 1,2 m naley umacnié przez stosowanie deskowania zgodnie z BN-
8836 - 02. Roboty wykonywazgodnie z Warunkami technicznymi wykonania biodu robét budowlano -
montaowych cz. Il oraz Instrukcjami projektowaniamontau rur z PVC i PE.

Przy wykonywaniu i zasypywaniu wykopow nafeprzestrzegapostanowié zawartych w normie przed-
miotowej i ,Warunkach Technicznych Wykonania i OdbioRoboty Ziemne”.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoigh stateczn& w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodgewynikajgcych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykojel, podcécia lub
innych odstpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty oznym stopniu przydatrici do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w spastibmaliwiajacy ich wymieszanie. Odsgtistwo od powy-
szego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukfadarstw geotechnicznych, wymaga zgodyyimera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimuy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odklad. O ile Inspektor Nadzoruudopczasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, ayaje
odpowiednio zabezpieczyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jeeli grunt jest zamarzelly nie naley odspajéa go do gébokasci okoto 0,5 metra powej projektowa-
nych rzdnych robdt ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychoratiemnych powinno spetiavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét miggh

Minimalna wartd¢ | dla nawierzchni
Strefa korpusu

Goérna warstwa o grulioi 20 cm 1

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni
rob6t ziemnych 0.97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyi spetniaj wymaganego wskaika zagszcze-
nia, to przed ulzeniem konstrukcji nawierzchni naleje dog$ci¢ do wartdci |, podanych w tablicy 1.

Jeeli wartdgici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osiggniete przez bezpwednie
zagszczanie gruntow rodzimych, to nafepodpé srodki w celu ulepszenia gruntu podén umaliwiajgcego uzy-
skanie wymaganych waic wskanika zagszczenia. Méliwe do zastosowani&odki, o ile nie g okreslone w
SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akcepitasjiektorowi Nadzoru.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowagodndci z wymaganiami oki&onymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projekej i ST. W czasie kontroli szczegdlowag: nalezy zwrdcié
na:

a) odspajanie gruntow w sposéb nie pogargzaich wiaciwosci,
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b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot igitozakaczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug aga okreslonych w punkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-0100@Kx 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST S-M-00®(kt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach -V kategorii obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypoldktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zafa-
dunek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
— Zzagszczenie powierzchni wykopu ,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tecizmiej,
- rozplantowanie urobku na odkfadzie ,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwrzanych podano w ST M-01.00.00 pkt 10.

S-02.00.00 PRZYWCZE SIECI WODOCI AGOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznél (S wymagania ogdlne dotygze wykonania i odbioru
budowy dla zadanigBudowa przyhcza wodogigowego dla obiektu sportowego ,Orlik” w miejscafeo Wikie-
lec gm. ltawa, dz. nr 102/1, 106, 108/6, 109".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaa@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualizaciji
robét na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .
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1.3. Okredlenia podstawowe
1.3.1.Sie¢ wodocihgowa - uktad wodocigowy przewoddw znajdggych sé poza budynkiem, shacy do cénie-
niowego transportu wody do celéw konsumpcyjnych.

1.3.2.Uzbrojenie sieci wodocigowej - urzadzenia zainstalowane na przewodzie ridagbe pohczeniami, ksztait-
kami shizace do celéw regulacyjnych, zabezpiegeggh, pomiarowych, czerpalnych, steayjch itp.

1.3.3.Wezet montazowy - miejsce, w ktorym nagbpuje rozgagzienie odcinkow przewoddw lub instalowanie ele-
mentow uzbrojenia. W skladezta wchodz m.in. ksztaltki , zicza, elementéw uzbrojenia, itp.

1.3.4 Blok podporowy - betonowy fundament pod elemetgliwne uzbrojenia

1..3.5. Blok oporowy - betonowy blok wykonany w celu zabezpieczenieewadu przed osiowymi przemieszcze-
r;lgrgl Przewéd wodoaigowy rozdzielczy przewdd wodoeigowy doprowadzajacy wedd przewodu magistral-
nego do przyczy domowych i innych punktéw czerpalnych.

1.3.7. Rura ochronna- rura stalowa dla zabezpieczenia wodguiprzy skrzyowaniu z drog lub autostragl

1.3.8. Podporyslizgowe— podparcia wodoggu w rurze ochronnej.

1.3.9. Zasuwy i przepustnice armatura wbudowana w wodegistuzaca do zamkricia doptywu wody dla wy-
czenia uszkodzonego lub naprawianego odcinka wegioci

1.3.9.0dbiory i proby cisnienia dla sieci

1.3.9.1. Odbidr techniczny cgciowy - odbidr techniczny rob6t zanikaych przed catkowitym zakezeniem
budowy przewodu, tj.: podia, odcinka przewodu przed badaniami jego szczeinobiektow budowlanych na
przewodzie, szczeldoi odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypkiattego odcinka przewodu

1.3.9.2. Odbiér techniczny kécowy - odbiér techniczny catkowitego przewodu po zaaeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odigidnniczny odcinka przewodu w przypadku gdyzenon by
wczesniej oddany do eksploatacii

1.3.9.3.8rednica obliczeniowa przewodu dn- wielkoé¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw dkegjo
odcinkéw przewodu i odpowiadggych imsrednic przez catkowitdtugas¢ przewodu, w metrach

1.3.9.4. Préba hydrauliczna préba szczelrimi w ktorej czynnikiem jest woda

1.3.10 Pozostate okrélenia podstawowe 8 zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. "Wymaganiaogdlne" pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogélne wymagania dotygee robét podano w ST S-M-01.00.00 ,Wymagania oddihe 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST "Wymagania ogéine".
Dopuszcza gimazliwo$é zastosowania w budynku ydzer i materiatdw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami oké®nymi w projekcie budowlanym.

3. SPRAT

3. 1. Sprat do wykonania budowy sieci wodoagowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania przgtza sieci wodoagowej powinien wykazasie mozliwoscig korzy-
stania z nagpujacego spratu:

- koparek podsgbiernych,

- spycharek kotowych lubagienicowych,

- sprztu do zagszczania gruntu,

4. TRANSPORT
4. 1. Ogdlne wymagania dotyegce transportu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagdne".
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4. 2. Transport rur

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiegaaje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewodz rur w popgziomej wzdhi srodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewszone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzagaiem pod wptywem sit bezwtadno-
$ci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.

4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowoglsegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczysziezemeszanki i obrienia temperatury przekraczegj granie
okreslong w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w spos6b zabezpiegaaje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinnyg bgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST S-M-0000Wymagania ogdlne" . Wszystkie roboty instgjiae
wykonat zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robgtanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczeriravale oznaczy je w terenie za pomdotkdw
osiowych, kotkowswiadkodw i kotkdw kravedziowych.

W przypadku niedostatecznejdto reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoree (z rgdnymi spraw-
dzonymi przez stby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw iictre przekze Inspektorowi Nadzoru.

5. 3. Roboty ziemne

Wykopy pod przydcze naley wykona:

« mechanicznie przyayciu sprztu koperkowego zabezpiegzpoprzez skarpowanie o nachyleniu skarp

1:0,6 dla gruntu kategorii lll

e w miejscach kolizji odkrywk wykona recznie
Roboty ziemne naly wykona zgodnie z przepisami normy bramvej PN-B-10736 ,Roboty ziemne”. Wykopy
otwarte pod przewody wodagowe i kanalizacyjne. Przed rozpeciem robdt ziemnych nalg wytyczy¢ o$
przewodu zgodnie z niniejszlokumentagj. Metody wykonania robot - wykopuegznie lub mechanicznie) powin-
ny byt dostosowane do gdokasci wykopu, danych geotechnicznych, istaegigo uzbrojenia podziemnego oraz
posiadanego spgiu mechanicznego.

5. 4. Roboty montaowe

Zaprojektowano przytze z rur typu PE100 SDR17 PN1Grednicy g 40 mm. Przewody oraz ksztaltki
taczy¢ za pomog zgrzewania elektrooporowego lub za pomseybkoziczek . Rurocig bedzie uktadany prze-
waznie na g¢bokasci 1,70 m od powierzchni gruntu do osi rugapi za wyjtkiem przegibien wynikajacych z
uksztattowania terenu. Nad pragzem wodocigowym utazy¢ folie ostrzegawceg szerokdci 0,10 — 0,20 m w kolo-
rze niebieskim z PE lub PVC z wtopionym drutem iglékacyjnym Cu 1,5 mm.Rury z PE nie wymagapbezpie-
czenia antykorozyjnego, natomiast wszystkie eleynstaiowe maj zabezpieczenie antykorozyjne fabryczne.

Zaprojektowano studeiwodomierzovg betonova DN1500mm. W studni zamontowaestaw wodomie-
rzowy @ 25 mm dla zimnej wody + zawOr zwrotny aktgeniowy @ 25 mm typ EA, zawor spustowy DN15mm
oraz zawor ze ztzka do weza DN25mm.

Hydrauliczne proby szczelda utozonego przewodu wodagiowego przeprowadzinalery zgodnie z
wymaganiami PN-B-10725 lecz zaleca stosowé norne europejsi EN805: 1996, ktoéra dotyczy przeprowadze-
nia prob szczelriwi rurocagéw PCV i PE. Polska norma nie uwgdjhia zjawiska petzania rur PCV i PE.

Po zakdczeniu budowy i pozytywnych prébach szczétimalezry przeptuk@ siet czysty wodg a nasép-
nie podda jg dezynfekcji wodnym podchlorynem sodu. Dopuszczaesiygnacji z dezynfekcji przewoddéw zgi
wyniki bada bakteriologicznych wyka, ze woda spethia wymogi wody do picia, zgodnie z oozgdzeniem
RMZ z 04.09.200r. ( Dz.U. nr 82/00 poz 937) w spewarunkéw jakim powinna odpowiatl&voda do picia i na
potrzeby gospodarcze, woda wpleliskach oraz zasad sprawowania kontroli jgkavody przez organy Inspekciji
Sanitarnej.

Warunki techniczne dlzeliwnych ksztattek wodoggowych:
1.Ksztaltki wykonane jako odlew monolityczny.
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2.Materiat ksztaltek zeliwo sferoidalne gat. min 400-15.
3.Przyhcza kotnierzowe zgodnie z PN-EN 1092-2.
4.Diugas¢ zabudowy zgodnie z PN-EN 545 i PN/H-74101
5.Zabezpieczenie antykorozyjne westrz i zewrytrz farty posiadajca atest higieniczny. Ksztattki zeliwa sfero-
idalnego - farh proszkove epoksydow o grubdci powtoki 250-500 pum odpognna przebicie elektryczne 3kV w
kolorze niebieskim.
Warunki techniczne dla zasuw gwintowanych PN16 wwnanych zzeliwa sferoidalnego:
1.Przyhcza z gwintami wewgtrznymi lub wewtrzno-zewgtrznymi G5/4".
2.Armatura rownoprzelotowa zgodnie z EN-736-3.
3.Wkretka mos¢zna umieszczona w pokrywie zabezpieczona przedaggkiem, umdliwiajgca wymiar oringéw
trzpienia pod petnym gnieniem i przy dowolnym poteniu klina.
4.Calkowite zabezpieczenie strefy uszczelnienigidria przed przedostawaniem giody z sieci.
5.Kadtub, pokrywa i klin wykonanezzeliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400-15.
6.Trzpier ze stali nierdzewnej z gwintem walcowanym, wfgtraszczelnienia pozbawiony na&j umazliwiajacy
wspolprae z oringami umieszczonymi we wdtce i zawieszony w gnielzie pokrywy, a nie na witce oporowej.
7.Klin nawulkanizowany wewgirz i zewnytrz gumy EPDM lub NBR o twardéci 70° Sh. prowadzony metgd
wpust wypust w kadtubie zasuwy.
8.Uszczelnienia statyczne wykonane z gumy EPDM, alycene z gumy NBR.
9.Nakertka zawieszenia klina na trzpieniu - niewymienngk@nana z mosdzu, zaprasowana w klinie zasuwy,
eliminujagca maliwos¢ uszkodzenia powtoki gumowej klina.
10Sruby hczace pokrywe z kadtubem - gwinty nieprzelotowe, catkowicie zgtieczone przed koragjnas para-
finowo-woskowg.
11.Zabezpieczenie antykorozyjne weitva i zewnytrz farly epoksydow o grubdci powtoki 250-500 um odporne
na przebicie elektryczne 3kV.

Przygte parametry materiatldw i uzbrojenia dla projekfungorcowe, wykonawca me zastosowainne
materiaty lecz parametry nie mphgy¢ gorsze ni od przygtych w ST i projekcie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoélne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogtin
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2. 1 Badania przed przygiieniem do robét

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérsprawdzenia wszystkichzywanych materiatow, do
betonu i zapraw i ustélireceptug.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimgob6t w zakresie i z egtotliwoscig
okreslong w niniejszej SST i zaakceptowaprzezinspektora nadzoru

W szczegolnéxi kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie gzinych zataonych taw celowniczych w nagzaniu do podanych statych punktow
wysokaciowych z doktadnéria do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykop6w przed zalaniemywod

- badanie i pomiary szerokd, grubgci i zag:szczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodioi z dokumentagj projektow tras i rzdnych posadowienia wdzen
- sprawdzenie prawidtovéoi utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtovéci uszczelniania przewodéw,

- badanie wskaikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

- sprawdzenie kinych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegixi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape powinno wynosi wigcej
niz + 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwigksze nk 0,1 m,
- odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,
- odchylenie szerokai warstwy podiéda nie powinno przekracza+ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemiéegtaici osi utazonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na tawach celowniczych nie powinna praeka + 5 mm,
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST S-M-0a@M0Wymagania ogdine”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej sieci woggoivej .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, SST i wymaganianinspektora nadzory
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem gkre/ch tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podleggj

- roboty montaowe sieci wodoagigowej,

- zasypanie i zaggzczenie wykopu.

Odbidr robét zanikarych powinien by dokonany w czasie unaliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogo6lnego pesu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyege podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrgai podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogoine" .

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 m wykonanej i odebranej sieci wodgoivej obejmuje:

- oznakowanie robdt,

- dostavg materiatow,

- wykonanie robo6t przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV wraz z gegdwodnieniem,

- przygotowanie podia

- ulozenie przewodow wodaggowych z montzem armatury

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-03.00.00 PRZYKCZE KANALIZACJI SANITARNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf(S§ wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru
budowy dla zadanigBudowa przykcza kanalizacji sanitarnej dla obiektu sportowe@lik” w miejscowaosci.
Wikielec gm. ltawa, dz. nr 102/1, 106, 108/6, 109™

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaa@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualizaciji
robét na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Kanalizacja sanitarna grawitacyjna - sie¢ kanalizacyjna zewstrzna shigca do bezénhieniowego transpor-
tu $ciekdw komunalnych.

1.3.2. Przykanalik- kanat przeznaczony do pokenia instalacji wewgtrznej z siecj kanalizacji sanitarnej.
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1. 3.3. Wiaz kanalowy- elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sieiek rewizyjnych lub
zbiornika, umaliwiajacy dostp do uradzer kanalizacyjnych.

1.3.4. Studzienka kanalizacyjna- studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowpmeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatdw.
1.3.5. Rura ochronna- rura stalowa dla zabezpieczenia wodguiprzy skrzgowaniu z drog.

1.3.6. Podporyslizgowe - podparcia wodoggu w rurze ochronne;j.
1.3.7.0dbiory

1.3.7.1. Odbidr techniczny cgciowy - odbior techniczny robot zanikaych przed catkowitym zakezeniem
budowy przewodu, tj.: podia, odcinka przewodu przed badaniami jego szczeinobiektow budowlanych na
przewodzie, szczeldoi odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypkiattego odcinka przewodu

1.3.7.2. Odbiér techniczny kécowy - odbior techniczny catkowitego przewodu po zakaeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odigidnniczny odcinka przewodu w przypadku gdyzenon by
wczesniej oddany do eksploatacji

1.3.7.3.Srednica obliczeniowa przewodu dn- wielkoi¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw diego
odcinkéw przewodu i odpowiadggych imsrednic przez catkowitdtugas¢ przewodu, w metrach

1.3.8 Pozostate okrélenia podstawowe g zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. "Wymaganiaogdlne" pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogélne wymagania dotygee robét podano w ST S-M-01.00.00 ,Wymagania oddihe 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST "Wymagania ogéine".
Dopuszcza simazliwo$é zastosowania w budynku adzer i materiatdbw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami oké®nymi w projekcie budowlanym.

3. SPRZET
3. 1. Sprat do wykonania kanalizacji

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinienkaag si¢ mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

- koparek przedsgbiernych,

- spycharek kotowych lubagienicowych,

- sprztu do zagszczania gruntu,

4. TRANSPORT
4. 1. Ogdlne wymagania dotyegce transportu
Ogdélne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagddne".

4. 2. Transport rur

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpiegaaje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przew6z rur w popgziomej wzdhi srodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewione w pozycji poziomej przed przesuwaniem i pizagaiem pod wpltywem sit bezwiadno-
$ci wyskpujacych w czasie ruchu pojazdow.

4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktdre nie spowoglsegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczysziezemeszanki i obrienia temperatury przekraczegj granie
okreslong w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w spos6b zabezpiegaaje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.
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4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinnyg bgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoélne zasady wykonania rob6t podano w ST S-M-0a®@MO)Wymagania ogélne" . Wszystkie roboty instgjiae
wykona zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robgtanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczeriravale oznaczy je w terenie za pomdoitkéw
osiowych, kotkowswiadkodw i kotkdw kravedziowych.

W przypadku niedostatecznejdt reperdw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoree (z rednymi spraw-
dzonymi przez skby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw iictre przekze Inspektorowi Nadzoru.

5. 3. Roboty ziemne

Wykopy pod przycze naley wykona:
« mechanicznie przyayciu sprztu koperkowego zabezpieczpoprzez skarpowanie o nachyleniu skarp
1:0,6 dla gruntu kategorii lll
e w miejscach kolizji odkrywk wykona recznie
Roboty ziemne naly wykona zgodnie z przepisami normy beamvej PN-B-10736 ,Roboty ziemne”. Wykopy
otwarte pod przewody wodagjowe i kanalizacyjne. Warunki techniczne wykonania.
Przed rozpocziem robét ziemnych natg wytyczy¢ o przewodu zgodnie z niniegrokumentag. Metody wy-
konania robét - wykopu €cznie lub mechanicznie) powinny bgostosowane do gokasci wykopu, danych geo-
technicznych, istnigtego uzbrojenia podziemnego oraz posiadanegetsprechanicznego.

5. 4. Roboty montaowe

Przyhcze kanalizacyjne wykoida rur PP typ ,T” (SN8) o DN/OD 160 mmdzonych na wcisk i uszczel-
ke gumowy. Rurochg uklad& zgodnie z ,Instrukcja projektowania, wykonaniadb@ru rurocjgéw z PVC i PE cz.
3.” opracowan przez CTBK w W-wie i zaopiniowanpozytywnie przez COBR W-wa oraz wytycznych manta
producenta.

Studzienki rewizyjne i patzeniowe wykonaz PE @ 425 mm oraz jako betonowe o @ 1000 mm.tik s
nie natay¢ wlazy zeliwne typu przejezdnego.

Zaprojektowane rury nie wymagagabezpieczenia antykorozyjnego, natomiast wszyslémenty beto-
nowe izelbetowe (studzienki) po oczyszczeniu agldwukrotnie zagruntowaroztworem do gruntowania wg PN-
B-24662. Po wyschatiu po okoto 24 h nafy natazy¢ jednokrotnie powtok z lepiku asfaltowego, bez wypehia-
czy, stosowanego na @oo wg PN-B-96177.W miejscach préep kanatdw przezciany studzienek betonowych
rewizyjnych wscianach studni zaprojektowano mantalei ochronnych z uszczelprzejgcie szczelne przegia-
ne betonows). Srednice tulei ochronnych w zakesci od srednicy rury sieciowej, przechogte]j przezsicianke
betonows studzienki.

Przy wykonywaniu przyczy naley przestrzeganastpujacych zasad:

« trasa przykanalika powinna byrosta, bez zatamaw planie i pionie ,

« minimalny przekréj przewodu przykanalika powiniegnesic 0,16 m ,

e dlugas¢ przykanalika nie powinna przekraéZa6 m,

* wilaczenie przykanalika do kanatu peoby¢ wykonane za pwednictwem studzienki rewizyjnej,

» spadki przykanalikow powinny wyn@smin. i = 0,4%,

» kierunek trasy przykanalika powiniendggodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

* wiaczenie przykanalika do kanatu powinnatlyyykonane pod &em min. 45°, max 90°,

* wiaczenie przykanalika do kanatu poprzez studzigrdgczeniowy nalezy dokonywa tak, aby wysoka
spadku przykanalika nad podipgtudzienki wynosita max 100,0 cm.

Roboty montzowe wykonywé zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i aathi rob6t budowla-
no — montaowych cz. 2 Instalacje sanitarne i przemystowed'.Ukozeniu przyhczy naley wykona& proke szczel-
nosci poszczegoélnych odcinkéw przed zasypaniem wykop@edczas prowadzenia robét ziemnych i miita
wych naley przestrzegawarunkéw technicznych podanych w: normie przedowej PN — B-10736 oraz PN —
EN1610 zawarte w wymaganiach technicznych ,COBRTITHE’, tymczasowej instrukcji projektowania i bu-
dowy przewodoéw kanalizacyjnych z rur PE i PVC. Pragicy wyznaczeni do wykonywania rob6t ziemnych i
montaowych musz posiada przeszkolenie BHP.

Przygte parametry materiatéw i uzbrojenia dla projekiwgorcowe, wykonawca me zastosowainne
materiaty lecz parametry nie mpby¢ gorsze od przgfych w ST i projekcie.

22



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6. 1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogtiln
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2.1 Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéregprawdzenia wszystkichrywanych materiatow, do
betonu i zapraw i ustélireceptug.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t

Wykonaweca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimsobét w zakresie i z egtotliwoscig
okreslong w niniejszej SST i zaakceptowaprzezinspektora nadzoru

W szczegolnéci kontrola powinna obejmowia

- sprawdzenie ggdnych zataonych taw celowniczych w nawzaniu do podanych statych punktéw
wysokaciowych z doktadnécia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemgwod

- badanie i pomiary szerokd, grubgci i zag;szczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj projektowy tras i rednych posadowienia wdzen
- sprawdzenie prawidtovéoi utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania przewodéw,

- badanie wskanikdw zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rinych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykaope powinno wynosi wiecej
niz+5cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nk 0,1 m,

- odchylenie grubgri warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,

- odchylenie szerokai warstwy podiaa nie powinno przekraczat+ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylesdéegiaici osi utazonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na tawach celowniczych nie powinna praeka + 5 mm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST S-M-0Q00Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizaciji .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST i wymaganianinspektora nadzory
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem gdkreych tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podleggj

- roboty montaowe sieci i przydczy,

- zasypanie i zaggzczenie wykopu.

Odbidr robét zanikagrych powinien by dokonany w czasie umliwiajagcym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania og6lnego pesu robot.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy platnéci

Ogédlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogélne" .
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje

- oznakowanie robdt,

- dostave materiatow,

- wykonanie robét przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV,

- przygotowanie podima

- utozenie przewoddéw kanalizacyjnych

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-04.00.00 INSTALACJA KANALIZACJI SANITARNEJ

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef \S§ wymagania dotyece wykonania i odbioru robét
dla zadania ;Budowa instalacji kanalizacji sanitarnej dla obieksportowego ,Orlik” w miejscowsti. Wikielec
gm. llawa, dz. nr 102/1, 106, 108/6, 109".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakkauohent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét za@nych budow instalacji
kanalizacji sanitarnej.
2. MATERIALY
2.1. Og6Ine wymagania dotycgce materiatow
Ogo6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST S-M-01.00.00 "Wy-
magania ogolne". Dopuszczag siozliwos¢ zastosowania w budynku udzer i materialéw zamiennych o parame-
trach technicznych zgodnych z sdzeniami i materiatami okénymi w projekcie budowlanym.
3. SPRAT
3. 1. Ogdélne wymagania dotyexe sprztu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagolne".

4. TRANSPORT
4. 1. Ogblne wymagania dotyece transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagodine".

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robét

Wszystkie roboty instalacyjne wykahagodnie z warunkami technicznymi wykonania instialae-
wnetrznych wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".
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5. 2. Roboty montaowe

Wewretrzng instalacg kanalizacji sanitarnej, zaprojektowano z rur itkiek PVC kielichowych typ HT
alt. alternatywnie mma zastosowarury innego typu o podobnych parametrach techyidzm zastosowaniu.

W obrebie pomieszcze do ktérych doprowadzona zostata woda, zngjdig podefcia kanalizacyjne,
umazliwiajgce odprowadzenigciekdéw z przyboréw sanitarnych poprzez piony kazayjne gldbwnym przewodem
odptywowym na zewstrz budynku. Przybory i ugzlzenia §czone z kanalizagjsanitarg wyposay¢ w indywidu-
alne syfony.

U podstawy kadego pionu (instalacji bytowo — socjalnej) na wysak 0,35 - 0,50 m nad posadgknaj-
duje sk czyszczak umdiwiajacy okresowe czyszczenie piondw, natomiast szcoytipzak@czy¢ rurg wywiewng
PVC, wyprowadzo#n 0,5 m ponad kragdZ dachu.

Przewody uktadaze spadkiem (wg ezci rys.) w wykopach na podsypce piaskowej gr. Xbch uprzed-
nio zagszczanej. Wykopy zasypywagruntem rodzimym bez kamieni i innych ostrych piraétow. Srednica
pionu jest wgksza odrednicy najwgkszego podégia do przyboru sanitarnego (miski¢miwej ) - 0,10 m.

Przy przejciach przez fundamenty, rury kanalizacyjne zabezaiestalowymi rurami ochronnymi, a wol-
na przestrzé miedzy sciankami rury wypetrd plastycznym materialem nie powoelcy korozji.

Przed wykonaniem zasypki, instakadjanalizacji sanitarnej nalg podd& probie szczelrizi poprzez
zalanie wod odcinkéw poziomych kanalizacji do wysakokolan gczacych je z pionami.Pozostaézes¢ instalacii
(piony i podejcia do przyboréw) naly sprawdzt na szczeln& w czasie swobodnego przeptywu wody.

W pomieszczeniu nr 3 zamontofvarzadzenia sanitarne i pochwyty przystosowane dla agépetno-
sprawnych. Rozprowadzenigednice i spadki szczegbtowo pokazano na rysunkachinstalagy kanalizacyjia
wykona zgodnie z PN-B-01707.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-0100@Kx 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest mb wykonanej instalacji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robo6t podano w ST S-M-00@Qokt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-05.00.00 INSTALACJAWODOCIAGOWA

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéfS& wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t
dla zadania ;Budowa instalacji wodocigowej dla obiektu sportowego ,Orlik” w miejscoswd. Wikielec gm.
ltawa, dz. nr 102/1, 106, 108/6, 109".
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1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaithent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST S-M-01.00.00 "Wy-
magania ogélne". Dopuszcza siazliwo$¢ zastosowania w budynku ydzen i materiatbw zamiennych o parame-
trach technicznych zgodnych z gdzeniami i materiatami okénymi w projekcie budowlanym.

3. SPRZET
3. 1. Ogo6lne wymagania dotyexe sprztu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagodlne".

4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyeare transportu
Ogélne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagdlne".

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdélne zasady wykonania robét

Wszystkie roboty instalacyjne wyko©iagodnie z warunkami technicznymi wykonania instiglae-
wnetrznych wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty montaowe

Wewretrzng instalacg kanalizacji sanitarnej, zaprojektowano z rur itkitiek PVC kielichowych typ HT.
W obrebie pomieszczedo ktérych doprowadzona zostata woda, znagjdigi podefcia (wykonane z rur PVC typu
HT kanalizacyjne, umdiwiajace odprowadzeniéciekow z przyborOw sanitarnych poprzez piony kaaayjne
gtéwnym przewodem odptywowym na zeytrz budynku. Przybory i ugzlzenia §czone z kanalizagjsanitarg
wyposay¢ w indywidualne syfony.

U podstawy kadego pionu (instalacji bytowo — socjalnej) na wysak 0,35 - 0,50 m nad posadgknaj-
duje st czyszczak umdiwiajacy okresowe czyszczenie piondw, natomiast szcoytipzakdczy¢ rurg wywiewng
PVC, wyprowadzogn 0,5 m ponad kragdZ dachu.

Przewody uktadaze spadkiem (wg ezci rys.) w wykopach na podsypce piaskowej gr. Xbch uprzed-
nio zagszczanej. Wykopy zasypywagruntem rodzimym bez kamieni i innych ostrych piraé@téw. Srednica
pionu jest weksza odsrednicy najwgkszego podégia do przyboru sanitarnego (miski ¢swej ) - 0,10 m.

Przy przejciach przez fundamenty, rury kanalizacyjne zabezaiestalowymi rurami ochronnymi, a wol-
na przestrzé miedzy sciankami rury wypetrd plastycznym materialem nie powoelcy korozji.

Przed wykonaniem zasypki, instakadjanalizacji sanitarnej natg podd& probie szczelniei poprzez
zalanie wod odcinkéw poziomych kanalizacji do wysako kolan hczacych je z pionami. Pozosgatzes¢ instala-
cji (piony i podejcia do przyboréw) nalsy sprawdzt na szczeln& w czasie swobodnego przeptywu wody.

Rozprowadzenigirednice i spadki szczegétowo pokazano na rysunlkashtalacg kanalizacyja wykona
zgodnie z PN-B-01707.

Zgodnie z Rozporgzeniem Ministra Infrastruktury ,W sprawie warunkdéechnicznych, jakim powinny od-
powiad& budynki i ich usytuowanie” Dz.U. 75 poz. 690 z 2G0wraz z péniejszymi zmianami, izolacja cieplna
przewodow w instalacji centralnego ogrzewania pigpwody wytkowej (w tym przewodow cyrkulacyjnych) po-
winna spetnia nas¢pujace wymagania minimalne dla izolacji o wspétczynnkQ35 W/(m*K) :

e $rednica wewn. do 22 mm - 20 mm (grebaolacji cieplnej)
e $rednica wewn. od 22 mm do 35 mm - 30 mm (gkdbpolaciji cieplne))
» $rednica wewn. od 35 mm do 100 mm - réwna @ wewraiggu

e przewody utaone w poditodze - 6 mm (grukoizolacji cieplnej)

Przygte parametry materiatow i uzbrojenia dla projektuwvgorcowe, wykonawca ne zastosowainne
materialy lecz parametry nie mphy¢ gorsze od przgfych w ST i projekcie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.

26



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-0100@Kx 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove jest mb wykonanej instalacji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST S-M-00M®Qkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrai podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-06.00.00 INSTALACJA OGRZEWCZA

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef \S§ wymagania dotyece wykonania i odbioru robét
dla zadania ;Budowa instalacji ogrzewczej dla obiektu sportowe@rlik” w miejscowasci. Wikielec gm. ltawa,
dz. nr 102/1, 106, 108/6, 109™.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakauohent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych budow instalacji
ogrzewczej przy zastosowaniu grzejnikow elektrycmy
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST S-M-01.00.00 "Wy-
magania ogélne". Dopuszcza siazliwo$¢ zastosowania w budynku ydzen i materiatbw zamiennych o parame-
trach technicznych zgodnych z gdzeniami i materiatami okénymi w projekcie budowlanym.
3. SPRAT
3. 1. Ogo6lne wymagania dotyexe sprztu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagodlne".

4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyeare transportu
Ogdélne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagodlne".
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5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogl6lne zasady wykonania robét

Wszystkie roboty instalacyjne wykohiagodnie z warunkami technicznymi wykonania instilave-
wnetrznych wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty montaowe

Instalacje ogrzewgzwykona przy zastosowaniu grzejnikow elektrycznych konwghgch o parame-

trach:
¢ Moc grzewcza - 1500 W
* Napkcie zasilania: - ~230V AC
e Zakres regulacji temperatury: - 8+26°C
* Klasa bezpieczsstwa: - Klasa |
*  Stopier ochrony obudowy: - IP 45 - bryzgoszczelne (odpara wnikanie wody).
» Efektywnd¢ energetyczna: - czas nagrzewu pow. roboczgjmin.

Charakterystyka ogrzewania elektrycznego grzejnikamwekcyjnymi:
« aluminiowe grzejniki zasilane enegglektryczna
« grzejniki podhczane do wyodbnionej instalacji elektrycznej gatu zmiennego o nagiiu 230 V ~AC ,
(zgodnie z p.t. braty elektrycznej),
« stata gotowé¢ uktadu do szybkiego dostarczenia wymaganégiloiepta,
« latwos¢ opomiarowania ziycia energii,
e wyposaone w proste ugglzenia do precyzyjnej regulacji temperatury,
« szybka reakcja grzejnikbw na nastawy wysoka spréévazadzeh - niewiele mniejsza ni100%,
e wiasciwy mikroklimat wretrza - dzialajce na zasadzie konwekcji naturalnej, czyli unoszemgrzanego
powietrza. W ten sposéb musza zapéwaivnomierny rozktad temperatury w pomieszczeniu.
Bezpieczéstwo wytkowania:
e podwojne zabezpieczenie przed przegrzaniem
* niskotemperaturowe (maksymalna temperatura dotykmwaerzchni to 55°C)
» stopier bezpieczéstwa obudowy IP 45 odporne na wnikanie wody zlmmscig instalowania réwniew
lazience
Przygte parametry grzejnikéw dla projekty wzorcowe, wykonawca nie zastosowaréwnowane
grzejniki lecz parametry nie madpy¢ gorsze od przgfych w ST i projekcie.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-0100@Kx 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovy jest mb wykonanej instalaciji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST S-M-00®(kt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycyce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10

28



