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S-M-01.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejYSfwymagania ogoine dotygze wykonania i odbioru
robot bramy sanitarnej dla zadanigBUDOWA ODCINKA GMINNEJ SIECI WODO@GOWEJ, YCZ4CEGO
MIEJSK4 SIEC WODOCKHGOW4 W m. ILAWA Z GMINM SIECY WODOCHGOW4 W m. KARA gm. ltawa,
dz. geod. nr 3-3135, 3-3146, 3-3147, 3-3154, 3-335%156/1, 9-148/2, 9-453/1,9-454, 19-55/8 i 19955

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obgruijacg podstaw opracowania szczegodtowej specyfikacji technicz-
nej stosowanej jako dokument przetargowy i konta#t przy zlecaniu i realizacji robét wymienionyeh pkt 1.1 .

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogolne, wspdlne dla robotewgh nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi :

S-M-01.00.00 Wymagania ogolne

S-01.00.00 Roboty ziemne

S-02.00.00 Siewodochgowa

S-03.00.00 Roboty nawierzchniowe

1.4. Okre&dlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu pojazdéw obstugu-
jacych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawiizeéana do usugcia po jego zakfczeniu.

1.4.2.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obguijacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzekolicznaci zachodzacych w toku wykonywania robot.
1.4.3.Inspektor nadzoru— osoba wymieniona w danych kétdmwych (wyznaczona przez Zamaw@ggo, o ktorej

wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowialtia za nadzorowanie robét i administrowanie faat
tem.

1.4.4.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wygst
powania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.5 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przérspektora nadzoraeszyt z ponumerowanymi stronami,zgiey do
wpisywania przez Wykonawoobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligzeszkicéw i ew. dodatkowych za-
tacznikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przelnspektora nadzoru

1.4.6.Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentacpjektovy i specyfi-
kacjami technicznymi, zaakceptowane priaespektora nadzoru

1.4.7.Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.8.0dpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanjesh prze-
dziat tolerancji nie zostat okélony - z przecgjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju
robét budowlanych.

1.4.9.Podtaze - grunt rodzimy lub nasypowy,zgcy pod nawierzchnido gkbokasci przemarzania.

1.4.10.Polecenieinspektora nadzory wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy pipmspektora nadzory w
formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji roboét lub innych sprawszanych z prowadzeniem budowy.

1.4.11.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgtaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.12.Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacha-
rakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.13.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ictidio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wyko-
nania.

1.4.14.Teren budowy — teren udephiony przez zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs$¢ terenu budowy.




1.4.15. Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjm lub

technologiczn, zdoly do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkegihniczno-gytkowych. Zadanie
moze polegéa na wykonywaniu robot zwkanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli lub

jej elementu.

1.4.16.Spawanie - metoda spajania, w ktépegzlone brzegi oraz spoiwo ulegaijtopieniu.

1.4.17.Spoina - czs¢ spawanego Ztza, skladajca s¢ wytacznie z metalu stopionego podczas spawania t.j. ze
stopionego materiatu rodzimego i spoiwa.

1.4.18.Spoiwo - materiat dodatkowy przeznaczony do utwoigepoiny.

1.4.19.Ztacze spawane - pgizenie dwdch lub wiej czéci wykonane za pomagcspawania.
1.4.20.Spawanie gazowe - spawanie, w ktorgmbdiem ciepta jest ptomiegazowy.
1.4.21.Spawanie tukowe - spawanie, w ktérgnddtem ciepta jest tuk elektryczny.

1.4.22.Spawaniegczne - spawanie, w ktérym zaréwno posuw elektradiydrutu spawalniczego jak i przesuwanie
zrédta ciepta wzdha ztagcza odbywaj sie recznie.

1.4.23.Spoina montzowa- spoina §czaca czsci prefabrykowane w ca#o konstrukcyjm wykonary w warunkach
spawania mont@wego.

1.4.24.Spoina szczepnakrotka spoina wykonana dla utrzymanigd taczonych
w potazeniu odpowiednim do spawania.

1.4.25.Spoina cigta - spoina ultona na calej diugai zlacza.

1.4.26.Zgrzewanie- metoda spajania przy ktérej potenie materiatdw nagiuje wskutek docisku, niezalgie od
zrédta, ilcsci i koncentracji ciepta wyspujacego w czasieatzenia.

1.4.27.Zgrzewalnd¢ - podatnd¢ materiatu dogczenia za pomaczgrzewania przy okéonych warunkach techno-
logicznych.

1.4.28.Ztacze zgrzewanepofaczenie dwu lub wicej czsci, wykonane za pomagzgrzewania.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonywanych robét, bezpiearwo wszelkich czynno-
éci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz ich zgoditoz dokumentagj projektova, SST i polece-
niami Inspektora nadzoru

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrédlonym w dokumentach kontraktowych przekaNykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawhiadministracyjnymi
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowachizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazemdanym w szcze-
g6towych warunkach umowy, uwzglniajgcym podziat na dokumentagprojektova:
e Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczig) i zostan przekazane Wykonawcy,
«  Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kédwwykonawca opracuje w ramach ce-
ny kontraktowej.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowkumenty przekazane Wykonawcy priezpek-
tora nadzorustanowi czes¢ umowy, a wymagania okiiene w chéby jednym z nich g obowizujace dla Wyko-
nawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowe kolejnd¢ ich waznosci wymie-
niona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych” (,0gébtywarunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywd bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoinspektora nadzoruktéry podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie g wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie od-
czytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane rohbadpstarczone materiatyta zgodne z dokumentacprojek-
towa i SST. Dane okéone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartii docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdweneéntow budowli
musz wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gzekraczé dopuszczal-
nego przedziatu toleranciji.




W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowg lub SST i wplynie to
na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zosfarasgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje ize jest whczony w
cere umowry. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawed mbowizany do zabezpieczenia terenu
budowy w okresie trwania realizacji kontraktudo zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dmge ochronysro-

dowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceaetizie:

- podejmowd wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesdo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orad4ie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub wlasndci spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w na-
stepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoélny wzgd na:

- ¢$rodki ostranosci | zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnyckepyi lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
- mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwgarowej.
Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyahy mieszkalnych i magazynach oraz w maszynadijazp
dach. Materiaty tatwopalnechs sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegiisazabezpieczone przed
dostpem os6b trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamigarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persdgkonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materialow wywotujcych szkodliwe promieniowanie og¢géniu wickszym od dopusz-
czalnego, okrdonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiadipadowe zyte do robét bdg miaty aproba-
te techniczig wydary przez uprawniomjednostk, jednoznacznie okéiajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatow narodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpldiczeniu robo6t ich szkodlivéd
zanika (np. materialy pylaste) mpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudo-
wania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawgigy powinien otrzymézgod: na wycie tych materia-
low od wigciwych organéw administracji patwowej.

Jeeli Wykonawca iyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wlasnai publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladddsych wigcicielami tych urzdzea potwierdzenie in-
formacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeiewtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemngtddacji i uradzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie budowy i po-
wiadomi Inspektora nadzorui wkadze lokalne o zamiarze rozpecia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodze-
nia tych instalacji Wykonawca bezzwilocznie powiadémspektora nadzoru zainteresowane wiadze oragdaie z
nimi wspotpracowat dostarczagj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca §dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji na powierzchni ziemi i gdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyatprzez Zamawiagego. Jeeli teren budowy przylega
do terendw z zabudawmieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w spos6b powodigy minimalne
niedogodnéci dla mieszkacoéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenbudewy mieszkaniowej w
sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatip

Inspektor nadzoribedzie na bigaco o wszystkich umowach zawartych peday Wykonawe a wigcicie-
lami nieruchoméci i dotyczicych korzystania z wtaskoi i drég wewrtrznych. Jednale, anilnspektor Nadzoru
ani zamawiajcy nie kzdzie ingerowat w trakcie porozumienia, o ile nigdd one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.




1.5.9.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcegdhie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny
pracy. W szczegdlsoi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach nie-
bezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie siagicych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugelzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spizi
odpowiednj odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie or@zzéipewnienia bezpieaze
stwa publicznego. Uznajeesize wszelkie koszty zwkzane z wypetnieniem wymagjaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.
1.5.10.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i udzenia aywane do
robot od daty rozpoezia do daty zakiczenia robdt do wydania potwierdzenia z@daenia przeinspektora nad-
zoru. Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoiinmo by prowadzo-
ne w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej ele@mbyty w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenitspektora nadzorupowi-
nien rozpocg¢ roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorg s jakikolwiek sposéb zvgzane z robotami idulzie w petni odpo-
wiedzialny za przestrzeganie tych postandwiedczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dulzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do
sprztu, materialéw lub urdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robot i w sposohgty bedzie infor-
mowa Inspektora nadzoro swoich dziataniach, przestawiaejkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszel-
kie straty, koszty pogbowania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyikiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknigngkonania projektu lub specyfi-
kacji dostarczonej przdmspektora nadzoru

1.5.12.R6wnowanas¢ norm i zbioréw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagdankretne normy i przepisy, ktére spethiaa-
ja materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgalobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nonpnziepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammei
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przemsyaistwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub re-
gionu, mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevgagjrowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmzenia i pisemnego zatwierdzenia prhegpektora
nadzoru. R&nice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami musz by¢ doktadnie opi-
sane przez Wykonawa przedit@onelnspektorowi nadzordo zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewigdupozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju mate-
rialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddmspektora nadzorw swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed zyciem tego materiatu, albo w okresie timym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przeinspektora nadzoru Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pézniej
zmieniany bez zgod\nspektora nadzoru

2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyedo czasu gdydola one uyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachoweatjy $akos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inspektora nadzoru Miejsca czasowego skltadowania materiat@aatzlokalizowane w olghie terenu budowy w
miejscach uzgodnionychlnspektorem nadzordub poza terenem w miejscach zorganizowanych pigizonaw-
ce i zaakceptowanych przéaspektora nadzoru

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do udywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do rob6t powinien kgyzgodny z ofe Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizaciji
robot, zaakceptowanym przézspektora nadzoryw przypadku braku ustalewv takich dokumentach sgitzpowi-
nien by uzgodniony i zaakceptowany prziespektora nadzoru




Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkngmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazanidaehpektora nadzoru

Sprzt bedacy wlkasndcig Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma Byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.  Wykonawca dostarciygspektorowi nadzorkopie dokumentéw potwierdzgych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jeeli dokumentacija projektowa lub SST przewidojozliwosé wariantowego gzycia sprztu przy wyko-
nywanych robotach, Wykonawca powiaddmspektora nadzoro swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
cje przed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacjinspektora nadzoryunie mae by pé&zniej zmieniany bez
jego zgody. Jakikolwiek spgt; maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przezinspektora nadzoradyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéfodkéw transportu, ktore nie wphymieko-
rzystnie na jak& wykonywanych rob6t i wktiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu ¢rlzie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w doku-
mentacji projektowej, SST i wskazaniaddspektora nadzoryw terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyabspetnig wymagania dotyece przepiséw ruchu drogo-
wego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw faienych parametréw technicznycfrodki transportu nie
spetniajce tych warunkéw magby¢ dopuszczone przdmnspektora nadzorupod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bhdzie usuwé na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenowud

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdnie z warunkami umowy oraz za jé&kaasto-
sowanych materiatdw i wykonywanych robét, za iclodig¢ z dokumentagj projektovg, wymaganiami SST,
projektu organizacji robét opracowanym przez Wykecogoraz polecenianinspektora nadzoruWykonaweca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania t.ob6
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysoda wszystkich elementow
rob6t zgodnie z wymiarami i ¢dnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgmie przez
Inspektora nadzoru

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgamsunéte przez Wykonaw-
c¢ na wiasny koszt, z wyfkiem , kiedy dany kid okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przezZnspektora nadzoru

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsckprzezinspektora nadzoruie zwalnia Wyko-
nawcy od odpowiedzialdoi za ich dokltadng.

Decyzjelnspektora nadzordotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdbét keda oparte
na wymaganiach okékonych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfoive SST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyhjispektor nadzorwwzgkdni wyniki bada& materiatéw i robo6t, rozrzuty
normalnie wysfpujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia z przeszioi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywggie na rozwzang kweste. Polecenidnspektora nadzorpowinny by wy-
konywane przez Wykonawav czasie okrdonym przeznspektora nadzorypod grdba zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacjlnspektora nadzorprogram zapew-
nienia jakdci. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien oké#¢, zamierzony sposéb wykonywania
robét, mozliwdci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gamdupcy wykonanie robét zgodnie z dokumen-
tacja projektowy, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jad@ bedzie zawieré:

a) cz$¢ 0golmn opisupca:
e organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaebot,
e organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
e sposob zapewnienia bhp.,
« wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,
« wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowd¢ wykonania poszczegdllnych elementéw
robot,
e system (sposob i proce@dliproponowanej kontroli i sterowania jalaly wykonywanych robét,

8



e wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumagtego lub labo-
ratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zéegiowadzenie badd,

e sposbb oraz formgromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mecha-
nizmoéw sterujcych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesiariolo-
gicznym, proponowany sposob i fagmrzekazywania tych informadmspektorowi nadzory

b) cz$¢ szczegdlow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

« wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgimzioraz wyposa-
zeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spo-
iw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedgtitita wiasciwosci w czasie transportu,

e sposéb i proceddgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugdzei, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdéwwayzania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

* sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli rob6t dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazon
jakosé¢ robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok rob6t i jakéci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezed-
ne do pobierania probek i badmateriatow oraz rob6t. Przed zatwierdzeniem syst&ontroli Inspektor nadzoru
moze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy. Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materialtdw oraz rob6t zstetliwoscig za-
pewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymilokumentacji projektowej i
SST. Minimalne wymagania co do zakresu lhadah czstotliwos¢ s3 okrelone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam chkoee, Inspektor nadzorwstali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewnt wykonanie rob6t zgodnie z umawwWykonawca dostarczynspektorowi nadzorgwiadectwaze wszyst-
kie stosowane ugdzenia i sprgt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i od-
powiadaj wymaganiom norm okg&jacych procedury bada Inspektor nadzordogdzie mi€ nieograniczony do-
step do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcjinspektor nadzoriwedzie przekazywa Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedggnieciach dotyczacych uradzen laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedociagniccia te lgda tak powane,ze mog wpltynaé
ujemnie na wyniki badg Inspektor nadzormatychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatéw i dépiu
je do uycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfamsungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakbtych materiatow. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadzeniem liada
materiatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kzdg pobierane losowo. Zaleca; sitosowanie statystycznych metod pobierania prétgdetych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodolistwem wytypo-
wane do bada Inspektor nadzorbedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na zlece-
nie Inspektora nadzorWykonawca bdzie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudzat-
pliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgnzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wia-
snej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensdevek; w prze-
ciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamaw@j. Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wy-
konawe i zatwierdzone przelnspektora nadzoruPrébki dostarczone przez Wykonavwdn bada wykonywanych
przez Inspektora nadzorubeda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakeepy przezinspektora
nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane praagpektora nadzoru

Przed przyspieniem do pomiarow lub baslaWykonawca powiadominspektora nadzorw rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykoogmdmiaru lub badania, Wykonawca przedstawi senigi ich
wyniki do akceptacjlnspektora nadzoru

6.5. Raporty z bada
Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi nadzoriopie raportéw z wynikami badgak najszybciej,
nie p&niej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jad.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywandnspektorowi nadzoruna formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaapraboih.




6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzorwprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierapi@bek i badania materiatow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a wykonawcpreducent materiatdbw powinien mu udzehiezkednej
pomocy.Inspektor nadzorudokonujc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe, bedzie
oceni@ zgodnd¢ materiatow i rob6t z wymaganiami SST na podstamymikow badé wiasnych bada kontrol-
nych jak i wynikdw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor nadzoryowinien pobieré probki materiatdw i prowadibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, tdnspektor nadzoru
oprze s¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgétinmoateriatow i rob6t z dokumentagprojektowy i
SST. Mae zlect, sam lub poprzez Wykonagicprzeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych lhadigzale-
nemu Wykonawcy. W takim przypadku catkowite kosgomwtérnych lub dodatkowych batléa pobierania prébek
poniesione zostarprzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzormoze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
» certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgods§é z kryteriami technicznymi okéeony-
mi na podstawie Polskich Norm, aprobat techniczryretz wigciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
» deklaract zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
- Polsky Normg (PN-EN) lub
- aprobad techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslonag w pkt 1i ktére spetniajwymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST, #da partia dostarczona
do robét ledzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby po-
parte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad®gds dostarczone przez Wykonagvc
Inspektorowi nadzoru Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spehaigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowigzujacym Zamawiajicego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkaiea okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthea pro-
wadzenie dziennika budowy zgodnie z obgmujagcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowyehla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu bezpie-
czeastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatismap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbwego. Zapisy dxla czytelne, dokonane trwatechnily, w
porzzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokotly i inne dokurgemida oznaczone kolejnym numerem ganika i opa-
trzone daf i podpisem Wykonawcylhspektora nadzoru
Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegoélngci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowe;j,
- uzgodnienie przelnspektora nadzorprogramu zapewnienia ja@ i harmonograméw robot,
- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczeg6lnych elementéw robét,
- przebieg rob6t, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,
- uwagi i polecenidnspektora nadzory
- daty zargdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbiorow rob6t zan@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw
robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggth ograniczeniom lub wymaga-
niom szczegolnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wykonywania robét,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotycgee jakdci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki praapadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,
- wyniki préb poszczeg6lnych elementow budowli Zigoiem, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsglaoprzediaonelnspektorowi nadzo-
ru do ustosunkowaniasi
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Decyzjelnspektora nadzorwpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisujaznaczeniem ich przgia lub
Zajeciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligljspektora nadzordo ustosunkowaniaesiProjektant nie
jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z elemen-
tow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadzansisposéb gty w jednostkach przgfych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczassbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjagce dokumenty:
pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneay cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robot,
- protokoty z narad i ustate
- korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowgistrawsze dogpne dlainspektora nadzoruprzedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektowvy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesmaieniulnspektora nadzoro zakresie obmie-
rzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej nar8 przed tym terminem. Wyniki obmiarwdy wpisane do
rejestru obmiaréw. Jakikolwiek 41 lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obqeku ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcjnspektora nadzorua pémie.

Obmiar gotowych roboétdulzie przeprowadzony z eztcscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie odlaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawclnspektora
nadzoru.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatéw

Dlugaici i odlegtasci pomiedzy wyszczegdélnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowej. Jali SST wiaciwe dla danych robét nie wymagéaggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekroj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢ha wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kgdg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakré w
przypadku wystpowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zankgch przeprowadzaesiw czasie ich
wykonywania. Obmiar rob6t podlegajych zakryciu przeprowadzacgirzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczeniedh wykonane w spos6b zrozumialy i jednoznaczny.Wyyngkomplikowa-
nych powierzchni lub objosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkagcie rejestru obmia-
réw. W razie braku miejsca szkice molgy¢ dolczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiardow,
ktérego wzoér zostanie uzgodnionyrspektorem nadzoru

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoici od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu. Odbidér robdt zanikgych i ulegagcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie urliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogélnego
postpu robdt. Odbioru rob6t dokonujespektor nadzorprojektu. Gotowé¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesmpawiadomienieninspektora nadzoru Odbiér krdzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmiej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaobud
wy i powiadomienia o tym fakcimspektora nadzoru

Jakac i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenidgnspektor nadzorwma podstawie dokumentow zawieraj
cych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumenta-
Cjg projektowy, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgsciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobét dokonujénspektor nadzoru

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdip
jakosci | wartasci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadoimem na pimie o tym fakcielnspektora
nadzoru.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, ditod dnia potwierdze-
nia przeanspektora nadzoraakaiczenia robo6t i przyicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odb
ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona pfaezawiajcego w obecrixi Inspektora nadzoru Wyko-
nawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych dokumentow, wyni-
kow bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagprojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zap@pa realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzitpetniagcych i robét popraw-
kowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonychdtqimprawkowych lub rob6t uzupetnaych w warstwie
scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoo ustali nowy termin odbioru ostatecz-
nego. W przypadku stwierdzenia przez komise jakaé wykonywanych robét w poszczegdinych asortymen-
tach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentagjjektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pkEzdstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc
pomniejszoa wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robdt jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobpany przygotowénastpujace dokumenty:
- dokumentagj projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
- szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawodekzmentow umowy i ew. uzupetniag lub zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz, zgodne z SST ,
- deklaracje zgodrgi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,
- opini¢ technologiczp sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zadczonych do doku-
mentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towamgych (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycz-
nej, gazowej, fwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych rob6t wiécicielom uradzen,
- geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngelgogotowe do odbio-
ru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupegacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidr@awizanych z usugtiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

12



Odbiér pogwarancyjny dulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigktuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbi6r ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostk obmiarovy usta-
long dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatndci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosowe] lgdzie uwzgbdniat wszystkie czynnixi, wymaga-
nia i badania sktadaje st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeke).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- warta¢ zwytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymoaaewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy,
- warta¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z oba&ujagcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo Budowlane (Ddr 89, poz. 414 z giejszymi zmianami).

Zarzzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138 poz. 1555

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz.U.Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).

Warunki techniczne wykonania instalacji wesmnych ,COBRTI INSTAL".

Polskie Normy i normy PN-EN —przywotane przez pktg@ta w dokumentacji budowlanej.

S-01.00.00 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef XS wymagania dotyee wykonania i odbioru wyko-
péw w gruntach |-V kategorii dla zadania,BUDOWA ODCINKA GMINNEJ SIECI WODOZEOWE,
£4CZ4CEGO MIEJSK SIEC WODOCKHGOW4 W m. ILAWA Z GMINM SIECH WODOCKHGOW{ W m.
KARAS gm. ltawa, dz. geod. nr 3-3135, 3-3146, 3-3143134, 3-3155, 3-3156/1, 9-148/2, 9-453/1,9-454558
i 19-55/9”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jauthent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy
sieci zgodnie z dokumentagprojektovg obejmugp :

a) mechaniczne wykonanie rob6t ziemnych wykopowych
b) reczne wykonanie robét ziemnych wykopowych
¢) transport nadmiaru gruntu na odlégtalo 5,0 km

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okéenia zostaty podane w ST M-01.00.00.
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1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST M-01.00.00. pkt 5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatbw na kategoped wzgtdem trudnéci ich odspajania
zgodnie z PN.

3. SPRAET
Ogblne wymagania i ustalenia dotyce spretu okre&lono w ST M-01.00.00 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okéono w ST M-01.00.00 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogollne zasady prowadzenia rob6t podano w ST M-00000kt 5.

Prace geodezyjne zgwane z wyznaczaniem i realizadjydrotechnicznych budowli ziemnych obejmu;j
migdzy innymi:

a) wyznaczanie i stabilizacjv terenie (w navgzaniu do statej osnowy geodezyjnej) roboczej osnmwvy
alizacyjnej dostosowanej do ksztattu i poszczegghinglementow sieci,

b) wyznaczenie, w oparciu o robgazsnovg realizacyjn, elementow geometrycznych kolektora takich jak
osie, obrysy, krawdzie, zatamania itp.,

€) wyznaczenie na terenie budowy jw. bezpdnim jej gsiedztwie odpowiedniej ikzi reperéw wysoko-
sciowych, przy czym punkty te powinny bylowiazane do geodezyjnej osnowy wysé&iowej obowazujacej na
tym terenie,

d) wyznaczenie oraz kontkol czasie realizacji budowli wymaganych nacliydé&arp, spadkéw, osiadania
itp.,

e) wykonywanie w czasie realizacji budowli (lub pcaegdélnych jej etapow) pomiaréw inwentaryzacyj-
nych urzdzer i elementdéw zakiczonych oraz spogdzanie plandéw sytuacyjno-wysadaowych budowli i ich
aktualizacg.

Pomiar inwentaryzacyjny budowli lub jejgzi nalezy wykona zanim stanie siona niedogpna.

Do robo6t przygotowawczych nale zaliczy¢ tyczenie trasy i oznaczenie lokalizacji obiektéwzbrojenia.
Do tych rob6t nalie réwniez wszelkie zabezpieczenia placu budowy, mostki tazych, oraz tymczasowe prze-
jazdy itp.

Utozenie projektowanych kanatéw najewykona w wykopach szeroko i ko przestrzennych o szero-
kosci dna od 0,8 do 1,1m. W oparciu o uzgodnione yplsytuacyjno — wysokaiowe i profile podiine ustak
lokalizacg uzbrojenia podziemnego i wykohescznie probne przekopy w celu ich odskani@. Odkryte uzbrojenie
podziemne naley podwiest i zabezpieczy przed uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadkuafiahia na
niezidentyfikowane uzbrojenie nale powiadomé uzytkownika uzbrojenia i przy udziale nadzoru inweskiego
ustal¢ dalszy tok pogpowania robot.

Przed przysfpieniem do robd6t ziemnych (wykonaniem wykopow) paldoktadnie rozpozriacah tras
wzdtuz wytyczonej osi, przygotowapunkty wysokéciowe, a kotki wyznaczage & kanatu zabezpieczyswiad-
kami umieszczonymi poza gabarytem wykopu i odktadeobku. Naley przewidzi€ przykrycia wykopéw pomo-
stami dla przeégia pieszych lub pojazdéw. Odkiad urobku powinigd Hokonany tylko po jednej stronie wykopu,
w odlegidci co najmniej 0,6m. od kraylzi wykopu.

Podiae powinno by podiwnie wyprofilowane, aby rura spoczywata na nim jdawart swojej po-
wierzchni i zgodnie ze spadkiem wyznaczonym na gaagicinku na przynalmych profilach. Rury naley uktada
na podsypce piaskowej grudmd 10cm.

Zasyp kanatu naly przeprowaddi w trzech etapach:

| etap — wykonanie warstwy ochronnej (podsypkasypixa) z wydczeniem odcinkéw na gtzach,

Il etap — po prébie szczelém zigcz rur naléy wykona warstwe ochronm w miejscach zczy,

Il etap — zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwarjednoczesnym zagzczaniem i ewentuajnrozbiorlg
deskowa i rozpoérscian wykopu.

Zaleca s} stosowanie spetu, ktdry mae jednoczénie zagszcza po obu stronach przewodu. Stosowanie
ubijakéw metalowych dopuszczalne jest w odlégi@o najmniej 10cm od rury. Niedopuszczalne jegtizanie
mas ziemi z samochodu beZpednio na rury.

W przypadku wysfpienia torfu oraz gliny naky wykona wymiare gruntu rodzimego na piasek zag-
czalny, a jego zagzczanie wykonywalekkim sprztem mechanicznym do 1s=0,97. Zasyp wykopdéw odcimba@
parkingami i drogami wewtrznymi, naley zasypa zag;szczonym kruszywem do wskaka Is=1,0. Takim sa-
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mym gruntem naley zasypa rury do wys. 0,20 m ponad wierzch z jednoczesngiggszczeniem zasypki po obu
stronach przewodu. Prawidtowe zagczenie gruntu w strefie przewodowej i uzyskans&pnego naggzenia rur,
warunkuje uzyskanie wdaiwej wytrzymaltdci.

W przypadku wysipienia podczas prac wod w wykopach, nglerykopy odwadnié np. poprzez zastoso-
wanie igtofiltrow lub odpompowywawode pomp przeznaczando odwadniania wykopéw oraz najewykona
wymiare gruntu rodzimego porailzy obsypk kanatu a projektowanpodbudow drogi. Wymiag gruntu naley
wykona na piasek, a jego zeggczanie wykonywalekkim sprztem mechanicznym.

Podczas wykonywania rob6t ziemnych mpleszczegdla uwag zwrOock na przestrzeganie przepi-
s6w BHP. Wykopy o gbokdsci powyzej 1,2 m naley umacnié przez stosowanie deskowania zgodnie z BN-
8836 - 02. Roboty wykonywazgodnie z Warunkami technicznymi wykonania biodu robd6t budowlano -
montaowych cz. Il oraz Instrukcjami projektowanianiontazu rurz PVC i PE.

Przy wykonywaniu i zasypywaniu wykopow najeprzestrzegapostanowié zawartych w normie przed-
miotowej i ,Warunkach Technicznych Wykonania i Qualtoi. Roboty Ziemne”.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowh stateczné® w catym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodzewynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykoph, podcecia lub
innych odsfpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe rob6t ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrai do
budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w spastibmaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powy-
Szego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uklagarstw geotechnicznych, wymaga zgodyyimera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile Inspektor Nadzoruwopczasowe skltadowanie odspojonych gruntéw, ayaje
odpowiednio zabezpiec&yprzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzety nie naley odspajd go do gébokasci okoto 0,5 metra powaej projektowa-
nych rzdnych rob6t ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdtatiemnych powinno spetriavymagania,
dotyczice minimalnej wart&i wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartzi wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t nigrh

Minimalna wartd¢ | dla nawierzchni
Strefa korpusu

GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 1
Na gkbokdsci od 20 do 50 cm od powierzchni
robot ziemnych 0.97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyt spetniaj wymaganego wskaika zagszcze-
nia, to przed ulzeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osihgnicte przez bezpwednie
zagszczanie gruntéw rodzimych, to najepodjg¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podég umaliwiajgcego uzy-
skanie wymaganych wadc wskaznika zagszczenia. Mgliwe do zastosowani&odki, o ile nie g okreslone w
SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceiptespektorowi Nadzoru.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontroloawagodndci z wymaganiami oki&onymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji prokej i ST. W czasie kontroli szczegdlowag nalezy zwrdcié
na:

a) odspajanie gruntdw w sposéb nie pogargaajch wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot iigitozakaczeniu,

d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w punkcie 5.2.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-00MGkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest n7 (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w ST S-M-00@Qokt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frwykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypodktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zata-
dunek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu ,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tectmmiej,
— rozplantowanie urobku na odkladzie ,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
— rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwkanych podano w ST M-01.00.00 pkt 10.

S-02.00.00 SIE WODOCIAGOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS wymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru
budowy dla zadanigBUDOWA ODCINKA GMINNEJ SIECI WODOZGGOWEJ, Y CZ4CEGO MIEJSK SIEC
WODOCHGOWS W m. ILAWA Z GMINM SIECH WODOCHGOW{ W m. KARA gm. ltawa, dz. geod. nr 3-
3135, 3-3146, 3-3147, 3-3154, 3-3155, 3-3156/14844, 9-453/1,9-454, 19-55/8 i 19-55/9".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaud®nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
robot na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okredlenia podstawowe
1.3.1.Siet wodociagowa - uktad wodocigowy przewoddéw znajdggych sé poza budynkiem, shacy do cénie-
niowego transportu wody do celéw konsumpcyjnych.

1.3.2.Uzbrojenie sieci wodocigowej - urzadzenia zainstalowane na przewodzie ridabe pohczeniami, ksztait-
kami shizgce do celéw regulacyjnych, zabezpiegeggh, pomiarowych, czerpalnych, steyayjch itp.

1.3.3.Wezet montazowy - miejsce, w ktorym nagpuje rozgagzienie odcinkéw przewoddw lub instalowanie ele-
mentéw uzbrojenia. W sktadeata wchodz m.in. ksztaltki , zicza, elementéw uzbrojenia, itp.

1.3.4 Blok podporowy - betonowy fundament pod elemengliwne uzbrojenia
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1.3.5 Blok oporowy - betonowy blok wykonany w celu zabezpieczenieewadu przed osiowymi przemieszcze-
niami.

1.3.6. Przewdd wodoaigowy rozdzielczy -przewdd wodogigowy doprowadzagy wode od przewodu magistral-
nego do przyczy domowych i innych punktéw czerpalnych.

1.3.7. Rura ochronna- rura stalowa dla zabezpieczenia wodguiprzy skrzyowaniu z drog lub autostrasl

1.3.8. Podporyslizgowe — podparcia wodoggu w rurze ochronnej.

1.3.9. Zasuwy i przepustnice armatura wbudowana w wodegistwzaca do zamkricia doptywu wody dla wy-
czenia uszkodzonego lub naprawianego odcinka wegoci

1.3.9.0dbiory i préby cisnienia dla sieci

1.3.9.1. Odbiér techniczny cgciowy - odbiér techniczny rob6t zanikaych przed catkowitym zakozeniem
budowy przewodu, tj.: podia, odcinka przewodu przed badaniami jego szczeinobiektow budowlanych na
przewodzie, szczelsoi odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypkizateego odcinka przewodu

1.3.9.2. Odbiér techniczny kécowy - odbidr techniczny catkowitego przewodu po zaaeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odigiénniczny odcinka przewodu w przypadku gdyzenon by
wczesniej oddany do eksploatacii

1.3.9.3.Srednica obliczeniowa przewodu dn- wielkoi¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw dkego
odcinkéw przewodu i odpowiadggych imsrednic przez catkowitdtugas¢ przewodu, w metrach

1.3.9.4. Préba hydrauliczna préba szczelrimi w ktorej czynnikiem jest woda

1.3.1Q Pozostate okrélenia podstawowe g zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. "Wymaganiaogolne" pkt 1.4.

1.4. Ogoélne wymagania dotycgce robét
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST S-M-01.00.00 ,Wymagania ogdre 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST "Wymagania ogélne".
Dopuszcza gimazliwo$é¢ zastosowania w budynku udzer i materiatdw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami okénymi w projekcie budowlanym.

3. SPRET
3. 1. Sprazt do wykonania budowy sieci wodoagowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania przgtza sieci wodoggowej powinien wykazasie mozliwoscia korzy-
stania z nagpujacego spratu:

- koparek podsbiernych,

- spycharek kotowych lubagienicowych,

- sprztu do zagszczania gruntu,

4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyege transportu
0Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymamagidlne".

4. 2. Transport rur

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiepagje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoéz rur w pppgziomej wzdhi srodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewzone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzadgaiem pod wptywem sit bezwtadno-
$ci wystpujacych w czasie ruchu pojazdow.

4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowoglsegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczysziezzemeszanki i obrienia temperatury przekraczegj granie
okreslona w wymaganiach technologicznych.
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4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewa:one dowolnymirodkami transportu, w spos6b zabezpiegzaje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinnyg bgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogl6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST S-M-00MQWymagania ogélne" . Wszystkie roboty instgjae
wykona® zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robgtdanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczeriravele oznaczy je w terenie za poradmikdw
osiowych, kotkowswiadkow i kotkdw kravgdziowych.

W przypadku niedostatecznejdt reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsozee (z rgdnymi spraw-
dzonymi przez slitby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw izedne przekae Inspektorowi Nadzoru.

5. 3. Roboty ziemne

Wykopy pod przydcze naley wykon&:

* mechanicznie przyayciu sprztu koperkowego zabezpiegzpoprzez skarpowanie o nachyleniu skarp

1:0,6 dla gruntu kategorii Il

e w miejscach kolizji odkrywk wykona recznie
Roboty ziemne naly wykona& zgodnie z przepisami normy beamvej PN-B-10736 ,Roboty ziemne”. Wykopy
otwarte pod przewody wodagjowe i kanalizacyjne. Przed rozpecem rob6t ziemnych natg wytyczye of
przewodu zgodnie z niniejgzlokumentag. Metody wykonania robot - wykopue@znie lub mechanicznie) powin-
ny by dostosowane do gdokasci wykopu, danych geotechnicznych, istaegggo uzbrojenia podziemnego oraz
posiadanego spgil mechanicznego.

5. 4. Roboty montaowe

Przedmiotem robét montawych jest budowa odcinka gminnej sieci wodgowej hczagcego miejsk sie
wodociggowg w m. lfawa z gming siecih wodocihgows w m. Kard.

Istniefcy stan zagospodarowania terenu:

e teren zabudowany (zabudowa mieszkalna jednorodzinagrodowa),

e droga gruntowa,

e tereny zalesione,

* czsciowe uzbrojenie podziemne: éiodockgowa, kanalizacji sanitarnej, éienergetyczna i telekomu-
nikacyjna.

Inwestycja obejmuje zakresem rmtjace dziatki geodezyjne: 3-3135, 3-3146, 3-3147, 8343 B-3155, 3-
3156/1, 9-148/2, 9-453/1, 9-454, 19-55/8 i 19-5%rcb, ark., powierzchnia, irinazwisko i adres wiaicieli
dziatek podano w wypisach ze skorowidz dziatel@adnych do projektu.

Dlugos¢ projektowanego wodogju:

- sie¢ wodochgowa L= 3271,3m

Projektowany odciek sieci wodagiowej przebiega przez dz. geod. nr 9-453/1, ktdradkalizowana jest
w strefie konserwatorskiej. Na dziatce zlokalizowatudnie miejskie - obiekty wpisane do wojewddgkieejestru
zabytkdéw oraz wojewddzkiej ewidencji zabytkow.

Planowana inwestycja wptynie pozytywnie gr@dowisko naturalne poprzez uregulowanie gospodarki
wodnej i wzaden sposob nie spowoduje zmiany lokalnego krajobra
Oddziatywanie przyrodnicze:

» planowana inwestycja nie naruszadowiska przyrodniczego,

* roboty ziemne prowadzonedy w sposob, ktory nie spowoduje znisztistniepcej szaty rélinnej,
w tym drzewostanu,

e wykopy nie spowoduyjobnizenia poziomu wod gruntowych w alnie systemow korzeniowych,

e teren po zapleczu budowy i parku maszynowym zostaraywrocony do stanu pierwotnego bez zmiany
niwelacji terenu

e zastosowane materiaty do budowy sieci woglgawej (rury PE) gwarantgjszczelnéé projektowanej
sieci,

* inwestycja spowoduje watznie lokalne oddziatywanie seodowisko.

Nowoprojektowany odcinek sieci wodagowej naley wtaczy¢ do istniejcego wodoeigu miejskiego w
m. ltawa na dz. geod. nr 9-453/1.
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Zapotrzebowanie wody:
- na cele bytowo-gospodarcze: 4,7dm3/s
- na cele przeciwp@arowe: 10dm3/s
Studnia wodomierzowa

Do pomiaru zu#ycia wody dla odbiorcow gminy ltawa zastos@waodomierz sprgzony dn100 zamonto-
wany w studni wodomierzowej, przystosowany do mantaadajnika radiowego pragopgo w systemie dwukie-
runkowym, kompatybilnym z odczytem indukcyjnym oramdutu z detekgj kierunku przeptywu. Wodomierz
zamontowd na wspornikach stalowych na wysdkbokoto 50cm nad dnem studni. Przed wodomierzemozeo-
wat zawdr odcinajcy, a za wodomierzem zawor odcigwj i kurek spustowy (zawor gtéwny). Jako zaworyiode
jace naley zastosowa zasuwy klinowe z uszczelnieniem gikim. Nastpnie za zestawem wodomierzowym od
strony odbiorcy naley zamontowa kotnierzowy zawér antyskaniowy dn100 klasy EA. Armaterstudni wodo-
mierzowej naley zabezpieczy przed uszkodzeniem, kradziei zamarzngciem. Studng wodomierzow wykona
z kregéw betonowych érednicy @2500mm. Studnia powinnactgabezpieczona przed naptywem wod gruntowych
i opadowych oraz posia@aagtbienie do wyczerpywania wody oraz wentytagiawitacyjr. Studné wyposay¢
w stopnie ulatwiajce czynnéci rewizyjne oraz dwa wiazy rewizyjneeliwno-betonowe typu B 125 &rednicy
0,6m kady.
Stacja podnoszenia ghienia
Parametry pracy stacji podnoszeniania:

Q = 38,53 mh

H = 50,0 mHO (przy cénieniu po stronie ssawnej 10,0 gt

P =3x3,0kwW
Do podniesienia énienia wody w sieci wodogfjowej zastosowano zestaw hydroforowy sktachajse z 3 wielo-
stopniowych pomp gbinowych umieszczonych w ptaszczacknaniowych, zamontowanych na ramie ze stali
nierdzewnej. Stagjwyposay¢ w zawor zwrotny, unieniiwiajacy przeptyw wsteczny po wygzeniu pomp oraz
w spirak ssawn chronica pompy przed skutkami suchobiegu i zapevgumptale smarowanie tysk ciecz. We-
wnetrzne kpzenie cieczy wypetniagej silniki i jednoczesne zachowanie wymaganyafdipasci optywu wzdhi
ptaszcza silnikow musi zapewiiech skuteczne chiodzenie.

Pompy naley polgczy¢ we wspolne kolektory dn100 - ssawny i ttoczny wyline ze stali nierdzewne;.
Elementy kolektor6w naig taczy¢ za pomog kotnierzy PN10 ze stali nierdzewnej. Kolektory vagazy¢ w kom-
pensatory zabezpieczag uktad przed przenoszeniem drgaaz przepustnice utatwigle podjczenie zestawu do
sieci wodocigowej. Na kolektorze ssawnym zamontéwaanometr glicerynowy do pomiarusaienia (wykonanie
kwasoodporne), przekaik cisnienia zabezpieczgjy zestaw przed praov suchobiegu oraz kréciec spustowy z
zaworem kulowym. Kolektor ttoczny wypasag w manometr glicerynowy do pomiarusiienia (wykonanie kwa-
soodporne), przetwornik @iienia, przekanik cisnienia oraz zbiornik przeponowy 25dm3, zabezpiecyapktad
przed uderzeniami hydraulicznymi. K pomg wyposay¢ w przyhcze ssawne i ttoczne z przepusinisiedzy-
kotnierzows dn50. Na ptaszczu kdej pompy zamontowazawor odpowietrzagy.

Szafa sterownicza:

- szafa steryca zewwtrzna o stopniu ochrony IP-55 wykonana z blachipstej,

- sterownik mikroprocesorowy specjalizowany do yitnania pracy w trybie nadnym jak i kaskadowym,

- kontrolki, przejczniki trybu pracy kadej z pomp, wydcznik gtdwny,

- mazliwo$¢ recznego zajczenia kadej z pomp niezalaie od sterownika,

- ukfad sterownia utrzymuje stateigienie po stronie ttocznej oraz zabezpiecza ukadgowy przed suchobie-
giem,

- ukfad sterowania nadzoruje popravti@asilania urgdzen,

- szafa sterugca realizuje tzw. funkejfalownika ,nadznego” co umaliwia jednakowe ziycie pomp oraz ograni-
cza uderzenia hydrauliczne,

- falownik standardowo wypogany w filtr RFI,

- szafa sterajca wspétpracuje z czujnikamisaienia o wygciu pradowym (4...20mA lub 0...20mA),

- lampa dwietleniowa, wewgtrzna, hermetyczna.

- modut telemetryczny GSM/GPRS.

Dane z modutu telemetrycznego mubz¢ przekazywane do istnigjej stacji monitorujcej mieszcacej st w
siedzibie eksploatatora gminnych sieci woggoivych.

Parametry funkcjionalno uzytkowe istniejacego systemu monitoringu w technologii GSM/GPRS €stawu
pompowego).

Informacje podstawowe 0 systemie monitoringu.

System monitoringu powinien skladsic z dwéch podstawowych elementow:
e obiekt zdalny — zestaw pompowy wypesay w: modut telemetryczny GSM/GPRS , ktory petmkKcj
sterownika oraz modemu komunikacyjnego
» obiekt lokalny — istniejce Centrum Dyspozytorskie, mieszce s¢ w siedzibie eksploatatora gminnych
sieci kanalizacyjnych SPOMER ltawa
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Informacje o stanach obiekty przesytane za pomo&GPRS do stacji monitoragej, ktéra wizualizuje wszystkie
monitorowane obiekty na ekranie komputera. Stacfmitorujgca jest zainstalowana w siedzibie eksploatatora
gminnych sieci kanalizacyjnych SPOMER ltawa.

System wizualizacji powinienssktadd z:

- gltéwnego okna synoptycznego

- okna poszczegolnych wdzen (obiektow)

Powyzszy monitoring powinien spetrianastpujace funkcje:

* Funkcja zdarzeniowo-czasowa —#a zmiana stanu na monitorowanym obiekcie powiroveogowa
wystanie petnego statusu Wéjwyjs¢ modutu telemetrycznego oraz dodatkowo stacja ronrjiica mae
zdalnie w okrélonych odsgpach czasowych wymusprzestanie w/w statusu z danego modutu MT101.
Inaczej méwac, w momencie wysgpienia dowolnej zmiany stanu monitorowanego paraum(eip. zad-
czenie pompy, otwarcie drzwi szafy sterowniczejral suchobiegu, itd.) do stacji monitaycej zostaje
wystany aktualny stan obiektu (stany na wszystkiefciach i wygciach modutu telemetrycznego). Do-
datkowo niezalenie od powyszego, stacja monitoriga mae czasowo (np. co 1 godz)rodpytywa
moduly telemetryczne o ich aktualny stan §&&jyjsc.

*  Funkcja - Gtéwne okno synoptyczne — powinna uimoaé podghd graficzny wszystkich monitorowa-
nych obiektéw pod wzgtlem np:

0 wizualizacja pracy danej pompy,

0 wizualizacja awarii danej pompy,

0 wizualizacja odstawienia danej pompy, pompa odstawnie jest zgtzana w automatycznym
cyklu pracy,

0 wizualizacje wlama na obiekty,

0 wizualizacja alarméw na wszystkich obiektach lukgdeeniach w formie tabeli alarméw hie
cych, alarmy powinny bkypodawane z nagiujacymi informacjami: data wyspienia alarmu, na-
zwa obiektu, typ alarmu, data gisienia alarmu, w jakim czasie alarm zostat potwaerdy przez
operatora.

*  Funkcja logowania/wylogowania operator6w stacji itanujacej — powinna umdiwiaé na przypisanie
odpowiednich kompetencji danemu operatorowi, ngrafor o najmniejszych kompetencjach ma prawo
tylko do przegidania obiektow bez nitiwosci ich zdalnego sterowania, natomiast operator-achtnator
ma petne prawa dagiu wraz z prawem zdalnego sterowaniagdzzniami.

¢ Funkcja alarmoéw historycznych — powinna utiwia¢ przeghdanie archiwalnych zdarzealarmowych na
wszystkich lub wybranym monitorowanych obiektachdpavolny okres czasu wraz z funidjltrowania
w/g danego stanu alarmowego. Dodatkowo posiaazliwos¢ uzyskania informacji kiedy dany alarm zo-
stat potwierdzony i przez jakiego operatora. Azeakmaliwia¢ wykonanie wydruku spogeizonego ze-
stawienia.

*  Funkcja alarméw bimcych — powinna umdiwia¢ wizualizacje w postaci tabeli wszystkich hjeych
(niepotwierdzonych) stanéw alarmowych z monitoroyemobiektow lub urgdzer. W jednoznaczny spo-
s6b identyfikowa, czy dany alarm jest aktywny na obiekcie (kol@emvony-alarm krytyczny, ), czyju
ustpit (kolor: zielony). Po potwierdzeniu danego alarprzez operatora zostaje powinien on zosta
umieszczony w pareti systemu i powinno siposiadéd mazliwo$¢ przeghdania go za pomadunkciji
alarméw historycznych. Dodatkowo w momencie wp#&nia stanu alarmowego na dowolnym obiekcie
lub urzzdzeniu powinen aktywowsasie sygnat dwiekowy, ktérego bdzie mana wyhczy¢ po potwier-
dzeniu wszystkich niepotwierdzonych alarméwzbaych, co powala na wykonywanie przez operatora in-
nych czynnéci niezwigzanych ze stagjmonitorupca,

e Zapis danych — system monitoringu powinen ulimoac zapis wszystkich odebranych danych w bazie da-
nych SQL wraz z naeziziem do jej przegbania oraz eksportowania do pliku csv, ktory jdxsttagiwany
przez arkusz kalkulacyjny MS Exel.

« Kontrola pohczenia stacji monitorggej z monitowanymi obiektami lub udzeniami — system monitorin-
gu powinien umgliwia¢ informowanie operatora o czasie ostatniego ododgtych

*  Kontrola dosgpu do monitorowanego obiektu — system powinien zliw@a¢ rozbrojenie/uzbrojenie
obiektu za pomagstacyijki (lokalnie w przypadku np.:edj gikcbinowych) lub funkcji rozbroje-
nia/uzbrojenia (zdalnie ze stacji moniteyegj). W momencie rozbrojenia obiektu nigveysytane z niego
sygnaty alarmowe — funkcja testowania obiektu beegytania falszywych informacji oraz dodatkowo po-
zwalapca na osze@nas¢ w ilosci wystanych/odebranych danych GPRS — osdoa¢ w kosztach eksplo-
ataciji.

e Alarm wlamania — system powinien wywétaa stacji monitorujcej alarm wtamania po okilenym cza-
sie od jego wygpienia i nie rozbrojeniu obiektu. Alarm nie powiniglega skasowaniu po czasie. System
powinien wymagé zdalnego skasowania alarmu przez operatora, wpesob informujc go o swoim wy-
stgpieniu.
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* Funkcja zdalnego wytzenia sygnalizacji alarmowej@dickowo-optycznej z poziomu stacji monitogtlj
cej.

«  Funkcja odwiezenia obiektu — umdiwia nazyczenie operatora przestanie do stacji monitaejjaktual-
nego statusu w&j/wyjs¢ modutu telemetrycznego danego obiektu lukydzenia.

*  Funkcja odwiezenia zegarow - unitiwia nazyczenie operatora przestanie do stacji monitmejjaktual-
nych danych odnimie czasu pracy i ikzi zahczer danej pompy. Informacije tg przechowywane lokalnie
w pamgci modutu telemetrycznego, a nie w stacji monitgesj (zabezpieczenie przed uirdanych w
momencie wydczenia stacji).

* Funkcja kasowania zegaréw — operator maliwo$¢ wyzerowania zegar6w czasu pracy pomp wraz z
licznikami ilosci zahczen w celu dokonania analizy czasowej pracy pompoweniréwnomierne ztycie
pomp w cijgu miesjca.

e Zdalne zajczanie/wyhczanie pomp.

« Funkcja oddczenia/podiczenia pompy — pozwala na zdalne ,poinformowanief@vnika o odicze-
niu/podhiczeniu danej pompy, co gie sk z nie/uwzgtdnianiem danej pompy w cyklu pracy zestawu, np.
jezeli zdalnie odiczymy pomp, to sterownik nie uwzgtini jej w cyklu pracy zestawu i zawsze gty
pomg, ktora fizycznie wysipuje na obiekcie.

*  Funkcja zdalnej zmiany poziomow pracy zestawu pomg — istnieje mdiwos¢ zdalnej (ze stacji mo-
nitorujacej) zmiany poziomu zatzania, wydczania pomp oraz poziomu alarmowego — ocggigiprzy
wystepowaniu przetwornika &hienia na ruroagigu ttocznym.

* Funkcja zdalnego zablokowania réwnoczesnej prdap viekszej ilasci pomp — funkcja niezlmina w
przypadku wartéci zabezpieczenia piowego w ziczu kablowym na przepompowni, dobranego dla pra-
cy tylko jednej pompy

* Funkcja blokady wystania kilku rozkazéw — operatodanej chwili mae wykond tylko jeden rozkaz (np.
zalcz pomp nrl). Po potwierdzeniu tego rozkazuzeavykona kolejny. Jest to zabezpieczenie przed
wysytaniem nadmiernej ikei rozkazéw w jednej chwili.

*  Wykresy szybkiego podgllu — pozwalaj na podgid: pracy, spoczynku, awarii pompadu w okresie
ostatnich 2 godzin.

»  Trendy historyczne — nmitiwo$¢ sporadzania wykreséw: stanu pompagu na doktadnej skali czasu w
wybranym okresie historycznym. Wdej chwili istnieje maliwo$¢ wykonania wydruku spogdzonego
wykresu.

« Raporty — maliwo$¢ sporgdzania raportow odrioie: czasu pracy, ikei zahcze, ilosci awarii, czasu
awarii pomp, przeptywu sumarycznego w wybranym sierdistorycznym. W kalej chwili istnieje ma-
liwo$¢ wykonania wydruku spogglzonego zestawienia.

«  Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnegsicpracy wybranej pompy na wybranym obiekcie
lub urzdzeniu - funkcja konfigurowana przez operatorajstacnitorujgcej

e SMS - dodatkowo system powinien usiwiaé¢ wysytanie wiadoméci SMS pod wskazany numer telefonu
w momencie zaistnienia standéw alarmowych na w/vektaich.

Nalezy monitorow& oraz zdalnie zagrlzat nasgpujacymi stanami zestawu pompowego:
- ci$nienie wody na ssaniu zestawu (sonda hydrostatycarelektorze sgym),
- cisnienie wody na kolektorze ttocznym,

- praca poszczego6lnych pomp,

- awaria poszczegoélnych pomp,

- odstawienie poszczeg6inych pomp,

- czestotliwosé pracy pompy na falowniku,
- praca falownika,

- awaria falownika,

- suchobieg,

- przekroczenie énienia maksymalnego,

- mozliwo$¢ zdalnego zaktzenia i wyhczenia kadej pompy,
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- prad pobierany przez pompy,
- ilo$¢ godzin przepracowanych przez pompy,
Dostawa stacji bazowej GPRS powinna obejmiowa
e Jednostk centrala z wyposaeniem nie gorszym i
o Procesor — (2.6GHz, 3MB)
o Pami¢ RAM — 2048MB @ 1333MHz
0 Dysk twardy — 500GB Serial ATA 1l (7200 RPM)
0 Naped optyczny — 16x DVD+/-RW
0 Karta graficzna
0 Port USB 2.0 — 4 szt. panel tylny
0 Port USB 2.0 — 2 szt. panel czotowy
0 Gniazdo Etheretowe RJ45 — 1 szt. panel tylny
0 Woyjscie monitora:
» VGA-1szt.
= HDMI -1 szt.
0 Wyjscia diwieku panel tylny:
= stuchawki
=  mikrofon
0 Wyjscia dzwicku panel przedni:
= stuchawki
=  mikrofon
» Klawiatura QWERTY USB
* Mysz optyczna 3-przyciskowa czarna
e Czytnik kart na przednim panelu
e System operacyjny (64-bitowy)
« Okres gwarancji 3 lata na ggednostk centrala - typu Next Business Day
e Zestaw okablowania — przewody zasitag, posczeniowe, itp.
« Modem GPRS
«  Dwysystemowa antena modemu GPRS magnetyczna tyitiglotuggci 40cm i zysku 9dBi

e Monitor 23" 1920x1080 (FULL HD) @ 75Hz, obraz w foacie 16x9, wbudowane gluiki, okres gwa-
rancji 2 lata, wraz z okablowaniem

e Zasilanie awaryjne - UPS 500VA
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Zbiornik podziemny:
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ez polimerobetonu o gruba scianki min. 95mm
e $rednicy @2000mm
e wysokaci H=2700mm.

Wyposaenie zbiornika:

- wkaz 700 x 900 — stal nierdzewna,

- drabinka do dna zbiornika — stal nierdzewna,

- kominek wentylacyjny — PCW,
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- lampa dwietleniowa,

Wokét stacji podnoszeniadiienia wykona systemowe ogrodzenie o wymiarach 4,0m x 4,0m mehtow stalo-
wych ocynkowanych z bragrszer. 3,0m. Do stacji wykodaitwardzone dojazdy z ptyelbetowych, a teren wokét
stacji w granicach ogrodzenia zagospodarkol@manym kruszywem.

Siet wodociagowa

Sie¢ wodochgowy uktadam w wykopie otwartym wykon&az rur PE100 typoszeregu SDR17 (10,0bar) o
$rednicy 160mm. Odcinki przewodow ukladane metpdzewiertu sterowanego wykaha rur PE typoszeregu
SDR11 z wewstrzrg i zewretrzng warstwy ochronn z tworzywa sztucznego PE 100 RC XSC 5Q¥énie pro-
jektowanego odcinka sieci wodaggbwej do istniggcego wodoeigu m. ltawa przeprowadziza pomog obejmy do
nawiercania DN250mm z odejem kotnierzowym DN150mm. Na wdzeniach projektowanej sieci do istaieggo
wodocigu miejskiego i wodoggu gminnego zamontowazasuwy dnl150 z obudaew skrzynlky uliczrg. Trzpiea
kazdej zasuwy wyprowadziponad powierzchriterenu przy pomocy teleskopowego przedhia wrzeciona za-
suwy i zakdczy¢ skrzynky uliczrg osadzog na bloku betonowym.

Przew6d wodoggowy uktada na gkbokasci min. 1,6m p.p.t. w wykopie gskoprzestrzennym na wypo-
ziomowanej léno utazonej podsypce piaskowej o griisookoto 10cm. Podsypka nie i zawierd ziaren osred-
nicy wigkszej ni 20mm. Po utéeniu rury wykonda obsypk piaskows (lub z gruntu rodzimego) do poziomu przy-
najmniej 20cm (po zagzczeniu) powsej gornej powierzchni rury. Obsypkubija¢ warstwami o maksymalnej
grubasci 25cm, po czym przg§ do catkowitego wypetnienia wykopu.

Przefcie wodocagu pod drog wykona& metod przecisku. Do przecisku zastos@mary ostonowe stalowe o
$rednicy dn200mm. Przewdd wodegowy wewntrz rury ostonowej uktadana ptozachilizgowych. Na zaka-
czeniach rury ostonowej zamontoéyaierscienie termokurczliwe.

Nowoprojektowany wodogg poddé prébie szczelniei zgodnie z PN-81/B-10725, a po paiimym wy-
niku préby przeprowadziptukanie, dezynfekej(przez chlorowanie) i zgtasiwykonany odcinek do odbioru wia-
scicielowi sieci.

W miejscach skrzyowania projektowanego wodagu z przewodami elektrycznymi i telekomunikacyj-
nymi, na istniejcych sieciach elektrycznych i telekomunikacyjnyehery zamontowé dwudzielne rury ostonowe
o srednicy wynikajcej z przekroju przewodu elektrycznego i disgjoobejmugcej odcinek min. 1,0m poza kra-
wedz zewretrzng przewodu z kadej strony.

Przebieg trasy wodagju przedstawiono na mapie sytuacyjno-wyseckawej projektu zagospodarowania
terenu. Przed zasypaniem przewod6w dokgramniaru geodezyjnego przebiegu sieci woglgaiwe).

Warunki techniczne dla zeliwnych ksztaltek wodociagowych:

1.Ksztailtki wykonane jako odlew monolityczny.

2.Materiat ksztattek zeliwo sferoidalne gat. min 400-15.

3.Przyhcza kotnierzowe zgodnie z PN-EN 1092-2.

4.Dlugas¢ zabudowy zgodnie z PN-EN 545 i PN/H-74101

5.Zabezpieczenie antykorozyjne weytra i zewnytrz farky posiadajca atest higieniczny. Ksztattki zeliwa sfero-
idalnego - farh proszkovwy epoksydow o grubdci powtoki 250-500 um odpognna przebicie elektryczne 3kV w
kolorze niebieskim.

Warunki techniczne dla zasuw kotnierzowych PN16 wkonanych zzeliwa sferoidalnego:

1.Przyhcza kotnierzowe zgodnie z PN-EN 1092-2.

2.Dlugaé¢ zabudowy zgodnie z PN-EN 558-1.

3.Armatura rownoprzelotowa zgodnie z EN-736-3.

4. Wkretka mosgzna umieszczona w pokrywie zabezpieczona przedasgkiem, umgliwiajgca wymiarg oringdw
trzpienia pod petnym &nieniem i przy dowolnym poteniu klina.

5.Trzpien ze stali nierdzewnej z gwintem walcowanym, wfgraszczelnienia pozbawiony na&i umazliwiajacy
wspOtprae z oringami umieszczonymi we wce i zawieszony w gnkelzie pokrywy a nie na witce oporowej.
6.Catkowite zabezpieczenie strefy uszczelnienjigria przed przedostawanien giody z sieci.

7.Kadtub, pokrywa i klin wykonanezeliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400.

8.Klin nawulkanizowany wewyirz i zewnytrz gunmy EPDM lub NBR o twardéei 705 ° Sh. prowadzony metpd
wpust wypust w kadtubie zasuwy.

9.Nakrtka zawieszenia klina na trzpieniu - niewymienngkenana z mosgdzu, zaprasowana w klinie zasuwy,
eliminujaca maliwos¢ wibracji klina oraz uszkodzenia powtoki gumowe;.

10.Uszczelnienia statyczne wykonane z gumy EPDMarthiczne z gumy NBR.

11Sruby kczace pokrywe z kadtubem - gwinty nieprzelotowe, catkowicie zaieczone przed koragjmas para-
finowo-woskowy.

12.Zabezpieczenie antykorozyjne wevm i zewnytrz farby epoksydow o grubdci powtoki 250-500 pm odporne
na przebicie elektryczne 3kV.

Warunki techniczne dla hydrantu nadziemnego zabezpczonego w przypadku ztamania z podwdjnym za-
mknieciem:

1.Przyhcze kotnierzowe zgodnie z PN-EN 1092-2.

2.Zabezpieczenie antykorozyjne weytra i zewnytrz farty epoksydow o grubdgci powtoki 250-500 pum dodatko-
wo zabezpieczone przed dziataniem promieniowanigpoWioka poliestrovy.
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3.Korpus goérny i kulowy oraz komora zaworowa wyko@a zeliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400-15, ko-
lumna stalowa, stalowa cynkowana ogniowo lubeliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400-15, trae stali
nierdzewnej, rura trzpieniowa stalowa ocynkowaiteze stali nierdzewne.
4.Mozliwosé¢ obrotu korpusu gérnego po momntehydrantu o 360°.
5.Kolumna dzielona na poziomie gruntu i gg#ona za pomac srub o ograniczonej wytrzymadoi.
6.Naketka trzpienia mogizna z gwintem trapezowym.
7.Nasady hydrantu wykonane ze stopu aluminium,ypkmasad zeliwa szarego.
8.Zamkngcie hydrantu realizowane przez tlok wspotpracyjz tulep prowadaca. Dodatkowe zamkgcie stanowi
kula gumowana umieszczona w korpusie kulowym.
9.Ttok hydrantu nawulkanizowany garPDM o twardéci 70° Sh.
10.0dwodnienie powinno nagi¢ z chwil catkowitego zamkgcia hydrantu.
11.Przy ddnieniu 0,2MPa wydajnig hydrantéw powinna wynosiminimum 10dma3/s.
12 Swiadectwo Dopuszczenia wydane przez CNBOP w Jozefow
Warunki techniczne dla zasuw gwintowanych PN16 wynanych zzeliwa sferoidalnego:
1.Przyhcza z gwintami wewgtrznymi lub wewgtrzno-zewgtrznymi G5/4".
2.Armatura rownoprzelotowa zgodnie z EN-736-3.
3.Wkretka mosgzna umieszczona w pokrywie zabezpieczona przedeegkiem, umgliwiajagca wymiag oringoéw
trzpienia pod petnym gnieniem i przy dowolnym poteniu klina.
4.Caltkowite zabezpieczenie strefy uszczelnienjsi¢rda przed przedostawaniem giody z sieci.
5.Kadtub, pokrywa i klin wykonanezeliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400-15.
6.Trzpier ze stali nierdzewnej z gwintem walcowanym, wfraszczelnienia pozbawiony na¢j umazliwiajacy
wspOtprae z oringami umieszczonymi we wce | zawieszony w gnkelzie pokrywy, a nie na witce oporowej.
7.Klin nawulkanizowany wewirz i zewngtrz guny EPDM lub NBR o tward&i 70° Sh. prowadzony metgd
wpust wypust w kadtubie zasuwy.
8.Uszczelnienia statyczne wykonane z gumy EPDMadyozne z gumy NBR.
9.Nakrtka zawieszenia klina na trzpieniu - niewymienngkenana z mosdzu, zaprasowana w klinie zasuwy,
eliminujaca maliwos$¢ uszkodzenia powtoki gumowej klina.
10Sruby kczace pokrywe z kadtubem - gwinty nieprzelotowe, catkowicie zatieczone przed koragjmas para-
finowo-woskowy.
11.Zabezpieczenie antykorozyjne wejva i zewnytrz farty epoksydow o grubdci powtoki 250-500 pm odporne
na przebicie elektryczne 3kV.

Przyjete parametry materiatéw i uzbrojenia dla projektu sa wzorcowe, wykonawca mge zastosowé
inne materialy lecz parametry nie mog byé¢ gorsze nk od przyjetych w ST i projekcie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogbin
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2.1 Badania przed przygiieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykéreprawdzenia wszystkichzywanych materiatéw, do
betonu i zapraw i ustdlireceptug.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimsob6t w zakresie i z ggtotliwoscia
okreslona w niniejszej SST i zaakceptowgprzezinspektora nadzoru

W szczegélnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rnych zataonych taw celowniczych w nagdaniu do podanych statych punktow
wysokasciowych z dokfadngciag do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemywod

- badanie i pomiary szeroka, grubdci i zagsszczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodioi z dokumentagj projektowy tras i rednych posadowienia wdzen
- sprawdzenie prawidtowoi utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania przewoddw,

- badanie wskaikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rgnych posadowienia

6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odleghzi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykope powinno wynosi wiccej
niz + 5 cm,

25



- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwieksze nk 0,1 m,

- odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,

- odchylenie szerokmi warstwy podtéa nie powinno przekracza+ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemi#egtaici osi utazonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na fawach celowniczych nie powinna praek& + 5 mm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST S-M-00®0Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej sieci woggoivej .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganianinspektora nadzoruy
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &lkre/ch tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- roboty montaowe sieci wodoaigowe;j,

- zasypanie i zaggzczenie wykopu.

Odbidr robét zanikacych powinien by dokonany w czasie unaliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogélnego pegiu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogllne ustalenia dotyegce podstawy platnéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdlne" .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej sieci woggoivej obejmuje:

- oznakowanie robdét,

- dostavg materiatow,

- wykonanie robét przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV wraz z ¢gegdwodnieniem,

- przygotowanie podia

- utozenie przewodéw wodogjowych z montzem armatury

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-03.00.00 ROBOTY NAWIERZCHNIOWE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSilwymagania dotycge wykonania i odbioru robot zyaa-
nych z wykonaniem nawierzchni drogowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (ST) jestostasa jako dokument przetargowy i kontraktowy pricaniu
i realizacji rob6t dla zadania;BUDOWA ODCINKA GMINNEJ SIECI WODOZEOWEJ, Y CZ4CEGO
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MIEJSK4 SIEC WODOCHGOWS W m. ILAWA Z GMINM SIECKH WODOCHGOWA W m. KARA gm. ltawa,
dz. geod. nr 3-3135, 3-3146, 3-3147, 3-3154, 3-3358L56/1, 9-148/2, 9-453/1,9-454, 19-55/8 i 19955

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnipmigstosowana do szybkiego ruchu samochodowego ze
wzgledu na pylenie, die nieréwndci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas.

1.3.2.Nawierzchnia thuczniowa - nawierzchnia, ktorej viamsscieralna wykonana jest z tlucznia becia lepisz-
Cza czy spoiwa.

1.3.3.Tlucze - kruszywo tamane zwykle o wielka ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.3.4.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w STWIORB S-M-01.00.00 ,Wymaganiabg” .

1.4.0g6lne wymagania dotycgce robot
0Ogblne wymagania dotygee robét podano w STWIORB S-M-01.00.00 ,Wymagargaloe” .

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudew STWIORB S-M-01.00.00
~Wymagania og6ine”

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentagcprojektows
Materiaty do wykonania rob6t powinny byggodne z ustaleniami STWIORB.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctmczniowej wg PN-S-96023 [20}s

— kruszywo tamane zwykte - ttucaé kliniec, wg PN-B-11112 [15],

— mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],

— kruszywo do zamulenia gérnej warstwy nawierzchmial, wg PN-B-11112 [15] lub piasek wg PN-B-11113
[16],

woda do skropienia podczas watowania i zamalani

Wymagania dla tlucznia i kica klasy 11 i 11l wedlug PN-B-11112

Lp. Wiasciwoscei Wymagania
klasa Il klasa Il

1 |Scieralndg¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-
B-06714-42 [13]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecei

niz:
— w ttuczniu 35 50
- wklincu 40 50

b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy|w
stosunku do ubytku masy po petnej liczbie obrotow,

nie wiecej niz: 30 35
2 | Nasikliwosé¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie
wiecej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeatmaych 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20
[11], % ubytku masy, nie wtej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeatmaych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 50 10,0

4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody bezp&redniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-H
11112 [15], nie wjcej niz:
- w klincu, 30 nie

- w tluczniu nie bada si bada s}
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Wymagania dla ttucznia i Kica gatunku 2, wedlug PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawart@¢ ziarn mniejszych @i 0,075 mm, odsianych na
mokro, % (m/m), nie vgicej niz:

- w tluczniu 3

- w klincu 4
b) zawartd¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub Kcu, %

(m/m), nie mniej ni: 75
C) zawartd¢ podziarna w ttuczniu lub Kcu, % (m/m), nie

wiecej niz: 15
d) zawart@¢ nadziarna w ttuczniu lub Keu, % (m/m), nie

wiecej niz: 15

2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych w ttuczniu lub kficu, wg

PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wdej ni: 0.2
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], %
(m/m), nie wecej niz:
- w thuczniu 40
- w klincu nie bada si
4 | Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych w ttuczniu lub Kcu
wzorcowa

wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejaza

Wymagania dla miatu i mieszanki drobnej granulovyavege PN-B-11112

Wymagania dla

Lp. Wiasciwosci . mieszanki
miatu drobnej
granulowa-
nej
1 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714-12 05 01
[6], % (m/m), nie wgcej niz: ' ’
2 | Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie
mniejszy ni:
- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40

3 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, wg PN-B-

06714-26 [12]. Barwa cieczy nie ciemniejsza ni wzorcowa | - wzorcowa

4 | Zawartd@¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/n),

nie wiecej niz: 20 15
5 | Zawarta¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B- nie 15
06714-15 [7], % (m/m), nie mniejxi bada s

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczenia nawierzchni me by studzienna lub z wodagow, bez specjalnych
wymaga.

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB S-M-01.00.00 ,Wymagania ogolne”

3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjgutoducentow
lub propozycji Wykonawcy i powinien Byzaakceptowany przeziyniera.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazsie mazliwosciag korzystania z nagbujacego
sprztu:
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— ukfadarek lub rowniarek do ré@delania ttucznia,

- walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowysnn@jmniej 30 kN/m, ew. walcéw wibracyjnych o naci-
sku jednostkowym watu wibrggego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych zagczarek wibracyjnych o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kNfm

- przewanych zbiornikéw do wody (beczkowozéw) zaopatrzonychirzzdzenia do rozpryskiwania wody oraz
pomp do napetniania beczkowozow wod

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB S-M-01.00.00 ,Wynmagagdlne”.

4.2. Transport materiatow

Materiaty do wykonania robot nana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyrneniagami i nadmiernym zawilgoceniem lub wysuszenie
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB $AMB0.00 ,Wymagania ogolne” .

5.2. Przygotowanie podida

Nawierzchng¢ o grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno léyrozkltadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu uktadarki albo réwniarki.
Grubdi¢ roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu aginig-

to grubd¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno by zag:szczane przégiami walca statycznego gtadkiego, o nacisku jed-
nostkowym nie mniejszym %i30 kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powiroapoczc Sic

od krawedzi i stopniowo przesuwapasami podtnymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagpz-
czanie nawierzchni o jednostronnym spadku popragnzmowinno rozpocg sie od dolnej krawdzi i przesuwa
pasami podiznymi, czs$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi. Dobér walca gtadkiego w zale
nosci od twarddci ttucznia, mana przyjmowa wedtug tablicy

Twardacs¢ i wytrzymatas¢ nasciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk kN/m

z ktérej wykonano ttlucze szerokdci tylnych két walca
Migkka, od 30 do 60 MPa od 55do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zageszczanie mena zakaczye, gdy przed kotami walca przestagic tworzy¢ fale, a ziarno ttucznia o wymiarze
okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nie wttaczanshawierzchng, lecz miadzy sie na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego rgleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanierida od 4 do
20 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,07%dam przy ciglym zagszczaniu walcem statycznym gtad-
kim.

Warstwy dolnej (o ile uktada eina niej od razu warstwgormg) nie klinuje s¢, gdyz niecatkowicie wypetnione
przestrzenie ngidzy ziarnami tlucznia powodajlepsze zwizanie obu warstw ze spbNatomiast gérp warstve
nalezy klinowa¢ tak dtugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie aastvypetnione klhcem.

W czasie zagpzczania walcem gltadkim zaleca skrapi@ kruszywo wod tak czsto, aby bylo stale wilgotne, co
powoduje,ze kruszywo mniej gikruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zageszczenie mena uwaaé za zak@czone, jéli nie pojawiaj si¢ slady po walcach i wybrzuszenia warstwy kru-
szywa przed watami.

Jeili nie wykonuje s¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalegy dodawa réwniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa sgtem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku pexstkowym watu
wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub pltytowymi zgggczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym &j-n
mniej 16 kN/n), zagszczenie naley przeprowadzawedtug zasad podanych dla walcow gtadkich, lez Hea-
piania kruszywa wag Liczbe przefé sprztu wibracyjnego zalecagustalt na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni pgpldba, aby byla ona stale wilgotna. Nawierzchnidlijrie
byta zagszczana umdzeniami wibracyjnymi, powinna kyrownomiernie zajedzana (dogszczona) przez samo-
chody na catej jej szerokai w okresie od 2 do 6 tygodni, w zygku z czym zaleca siprzektadanie ruchu nazde
pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.
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5.3. Nawierzchnia stacji podnoszenia émienia wody

Wokét stacji podnoszeniadiienia wykona systemowe ogrodzenie o wymiarach 4,0m x 4,0m mehtow stalo-
wych ocynkowanych z bragrszer. 3,0m. Do stacji wykotaitwardzone dojazdy z ptyelbetowych, a teren wokét
stacji w granicach ogrodzenia zagospodarkol@manym kruszywem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangotne” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykérzdania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejméwazystkie wia-
sciwosci kruszywa okréone w p. 2.3 niniejszej specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t przy budowie nawierzchni ttucznionalezy kontrolowa z czstotliwoscig podan ponizej, nasg-

pujace wigciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawaktozanieczyszczeobcych w kruszywie i zawaré ziarn nieforemnych w kruszy-
wie - co najmniej 1 raz na dziennej dzialce robpezym, ze maksymalna powierzchnia nawierzchni przypada-
jaca na jedno badanie powinna wyro800 nf,

b) scieralng¢ kruszywa, nagkliwosé kruszywa, odporni@ kruszywa na dziatanie mrozu - przyzkaj zmianie
zrédta pobierania materiatow.

Probki naley pobierg& w spos6b losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badepowinny

by¢ na biegco przekazywane kynierowi.

Badania petne kruszywa, obejrgcg ocern wszystkich wiéciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny kiywykonane

przez Wykonawe z czstotliwoscig gwarantugcag zachowanie jakai robot i zawsze w przypadku zmiasrpdta

pobierania materiatéw oraz na polecenigyhiera. Prébki do badgpetnych powinny by pobierane przez Wyko-
nawe: w sposob losowy w obecfw Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierhai ttuczniowej

6.4.1Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien miergyatychmiast po jej zggzczeniu, co najmniej w dwoch lo-
sowo wybranych punktach naxij dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej wijednym punkcie na 400°ma-
wierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej gréticmawierzchni nie powinny przekrac¢za 10%

6.4.2Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych pozostatych cech geometrycznych nawierzchni
twardych nieulepszonych podano w tablicy

L Wyszczegoblnienie bada Minimalna czstotliwos¢
P i pomiarow bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
2 | Rownd¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 [ Réwnd¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
. co 100 m i w charakterystycznych punktach
5 | Rzdne wysokéciowe niwelety
6 | Uksztaltowanie osi w planie €0 100 m
7 | Gruba¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktachaaedf
dziatce roboczej, lecz nie rzadziez maz na
400 nf
Przed odbiorem: w trzech punktach, lecz nie
rzadziej nk raz na 2000 fm
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$at@ania osi w planie natg wyko-
na¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych: na pagika krzywej przejciowej oraz na
pocatku, wsrodku i na kdcu kazdego tuku poziomego
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6.4.3R6wna¢ nawierzchni

Nieréwnaici podiwzne nawierzchni nakly mierzy¢ 4-metrowy tatg, zgodnie z norsnBN-68/8931-04 [24].
Nieréwnadici poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrove fata, zgodnie z normnBN-68/8931-04 [24].

Nieréwndici nawierzchni nie powinny przekragza5 mm
6.4.4Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tugamhinny by zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj
+0,5%.

6.4.5 Rzedne wysokéciowe

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi nawierzchni i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cmi-2cm.

6.4.6Uksztaltowanie osi nawierzchni

Os nawierzchni w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czegj niz £ 5 cm.
6.4. 7.Szerokd¢ nawierzchni

Szerokdé¢ nawierzchni nie mee r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.5.1.Niewtasciwe uziarnienie i wisciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetrige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji ansbdrzucone.
Jezeli kruszywa, nie spetnigge wymaga zostag wbudowane, to na poleceniezymiera, Wykonawca wymieni je
na wigciwe, na wlasny koszt.

6.5.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazwjecksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgch w
niniejszej ST powinny hiynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie nagalba¢ warstwy, wyréwnane i
powtornie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigylk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
oboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po igkomaniu nasfpi ponowny pomiar i ocena.

6.5.3.Niewtasciwa ndnos¢ nawierzchni

Jezeli nasnos¢ nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeldz roboty niezbdne do
zapewnienia wymaganej ¢rosci, zalecone przez mgniera.

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu ptyty osrednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekk@redni isredni 100 170

Zagzszczenie nawierzchni ttuczniowej nafeuzn& za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtérnego modatu
ksztatcenia do pierwotnego modutu odksztalceniarmoinych przy zyciu ptyty osrednicy 30 cm, jest nie wkszy

0d22Mp ML < 22).

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawdkaywtedy, gdy zarienie ndnosci nawierzchni wynikto z
niewtasciwego wykonania przez Wykonawoohot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB S-MM0.0D0 ,Wymagania ogolne” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest 1m2 ( jeden metr kwadratowy)

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB S-M30DO0 ,Wymagania ogoélne” .
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru;gk
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogollne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano wSTWIORB S-M-01.00.00 ,Wymagania ogdine”
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mnawierzchni thuczniowej obejmuje:

— prace pomiarowe i oznakowanie robdét,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— roziozenie warstwy kruszywa grubego (pospotki lub ttuezhiinca),

— zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropientsiyi zagszczenie

— ulozenie ptyt drogowych zelbetowych

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. S-M-01.00.00 Wymagania ogélne
3. S-01.00.00 Roboty ziemne

10.2. Normy
1. PN-B-01100

2. PN-B-04101

3. PN-B-04110

4. PN-B-04111

5. PN-B-04115

6. PN-B-06714-12

7. PN-B-06714-15

8. PN-B-06714-16

9. PN-B-06714-18
10. PN-B-06714-19
11. PN-B-06714-20
12. PN-B-06714-26
13. PN-B-06714-42

14. PN-B-11104
15. PN-B-11112

16. PN-B-11113
17. PN-B-19701

18. PN-B-32250
19. PN-S-06101

20. PN-S-96023

21. BN-88/6731-08
22. BN-64/8931-01
23. BN-64/8931-02

24. BN-68/8931-04

Kruszywa mineralne. Kruszywa skaledziat, nazwy i
okreslenia

Materiaty kamienne. Oznaczenieahdigiosci woda

Materiaty kamienne. Oznaczanie myytratgici nasciskanie

Materiaty kamienne. Oznaczdnieralngci na tarczy
Boehmego

Materiaty kamienne. Oznaczanie myytratdici kamienia na
uderzenie (zweiztosc)

Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie zawarteci za-
nieczyszczé obcych

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie skladu ziarno-
wego

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporno-
$ci metody bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporno-
$ci metod, krystalizacji

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawarti za-
nieczyszcze organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w
bebnie Los Angeles

Materiaty kamienne. Brukowiec

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdoeawierzchni
drogowych

Kruszywo mineralne. Kruszywo natoeallo nawierzchni
drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechneggtihu. Sklad, wymagania
i ocena zgodrii

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Drogi samochodowe. Nawierzchniaukdowca. Warunki
techniczne

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@enehnia z ttucznia
kamiennego

Cement. Transport i przechowywani

Oznaczanie wgkia piaskowego

Oznaczanie modutu odksztalceawaierzchni podatnych i
podiaza przez obaizenie plyt

Drogi samochodowe. Pomiar ré&@npawierzchni plano-
grafem i ta.
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